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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadéni naron&si |

Hodnoceni ndrocnosti zadani zavérecné prace.

Prace se zabyvéa vyhleddvanim zdrojd radioaktivniho zafeni pomoci skupiny bezpilotnich prostfedkd (UAV).
Soucésti zadani prace je tvorba modelu radioaktivniho zdroje, senzoru radiace i prekazek, které zpUsobuji
Utlum radioaktivniho zareni, pro realisticky roboticky simuldtor. Dale pak ndavrh algoritmu mapovani
radiaktiviniho zafeni a vyhleddvani jeho zdroje pomoci tymu UAV. Vzhledem k mozstvi obsazené prace
povazuji zadani za ndrocné.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predlozena zavérecna prace splriuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zavaznost,

dopady a pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.
Student splnil vSechny body zadani.

Zvoleny postup feSenf spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Prace v teoretickém dvodu kratce rozebird principy radioaktivniho rozpadu a méfeni zareni pomoci
detektoru Timepix. Dale predstavuje modely zaficQ, detektoru Timepix i prekdzek, které predstavuji v rdmci
simulace pfipadny tlumici faktor radioaktivniho zareni. Cely nadvrh a implementace jednotlivych komponent
je velmi efektivni, nebot se simuluji pouze c¢éastice, které mohou byt detektorem zaznamenany. Samotny
navrh lokalizace vhodné kombinuje standardni metody prohleddvani prostoru s modelem lokalizace zdroje
zareni pomoci Kalmanova filtru. Navrh metody a jeji odbornou Groven hodnotim na vysoké drovni.

Na druhou stranu, v ramci experimentdiniho ovéreni bych cekal vice experimentl konkrétné ovérujicich
vérohodnost jednotlivych simulovanych ¢asti systému. Prezentované vysledky intuitivné validuji pouzity
postup, nicméné pro uréeni vérohodnosti simulovaného modelu chybfi kvantitativni analyza. VeSkeré modely
a vystupy simulaci spolec¢né s redlnymi experimenty se vyhodnocuji kvalitativné. V prezentaci vysledk{ tedy
dochazi k velkému skoku a rovnou se testuje a porovnava komplexni chovdni celého systému, bez
systematického ovéreni jeho diléich ¢asti (napf. ovéreni chovani rediného detektoru v grafu 19, nebo vliv z
soufadnice na funk&nost detektoru).

Odborna droven A - vyborné

Posudte Uroveri odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi

a dat ziskanych z praxe.

Student prokéazal orientaci v daném tématu a navrh jednotlivych komponent systému je na vysoké odborné
Urovni. Jedinou vytku mam vici systemati¢nosti experimentdinino ovéreni jednotlivych diléich komponent.
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Formalni a jazykov4 trove, rozsah prace B -velmi dobfe |

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapisti obsaZenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace je dobre strukturovany a je vhodné doplnén ilustracemi a grafy. Vytku bych mél k
matematickému formalizmmu (napfr: rovnice 6) a nékteré obrazky nejsou referencovany z textu (Fig. 30, 31).
Urovenl anglického jazyka je velmi dobrd, s malym mnozstvim preklepl. Rozsah prace odpovidd mému
olekavani diplomové prace.

Vybé&r zdroji, korektnost citaci A - vyborné |

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich material(d k reseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a Uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v
souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Text pracuje s relevantnimi a aktudlnimi ¢lanky. Student fadné cituje pouZitou literaturu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otazky, které by mél
student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prace pred komisi.

Student v ramci prace prezentuje navrh systému pro lokalizaci radioaktivniho zafice pomoci skupiny
bezpilotnich prostfedkd v komplexnim prostfedi. Pro tento Ucel byly vyvinuty komplexni modely
radioaktivniho zarice, detektoru i prekdzek pro realisticky roboticky simuldtor. Dale pak prace navrhuje
metodu uréeni polohy zdroje zafeni pomoci Kalmanova filtru jednim, i skupinou UAV. Z textu prace je patrné,
Ze student danou problematiku peclivé nastudoval a porozumél ji. Samotné technické rfesenf ja na vysoké
drovni. Kromé simulacniho modelu prace predkladd i experimentdlni ovéreni véetné redlného experimentu,

ktery byl proveden nad ramec zadani diplomové prace.

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Otazky k obhajobé

1) Vérohodnost simulace je jednim z kli¢ovych prvkd robotického vyzkumu. Jakym zplsobem byste
ovéril vérohodnost navrzenych simulacnich modeld v redlném experimentu? Tzn. jak by mél vypadat
experimentalni scénar pro ovéreni napf. chovéani detektoru Timepix dle grafu 19. a jakym zplsobem
by bylo mozné kvantitativné vyhodnotit vysledky tohoto experimentu stran vérohodnosti simulace?

Datum: Podpis:
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