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Ptedlozena diplomova prace fesi 3D rekonstrukci malych objektii (ftadové mm) technikou Shape-
from-Focus, kdy je objekt sniman telecentrickou optikou postupné pro rtizné roviny zaostreni.
Navrzeny algoritmus pro zpracovani takto nasnimanych dat spociva v detekci hran v 3D prostoru
vytvoreném naskladanim obrazkl na sebe, a nasledném vicemén¢ heuristickém zpracovani (filtrace
medidnem, priimérem, triangulace). V praci je zkalibrovana kamera pomoci specidlniho malého
kalibra¢niho obrazce, coz slouzi primarné pro ovétreni predpokladu zobrazovacich parametrii
systému a k ur€eni piepoctu z pixelll na jednotky délky ve scéné. Déle je proveden experiment

na dvou scénéch, kdy vysledkem je rekonstrukce jako triangulovany povrch v prostoru.

Popsané postupy povazuji za spravné v tom smyslu, ze jde o vyzkouseni principu vedouciho

k vysledklim, pouzité metody jsou v dobrém slova smyslu jednoduché a jejich spravnost je snadno
ovéritelna. Hlavnim vysledkem prace je rekonstrukce dvou scén. Rekonstrukce je mozné posoudit
jen kvalitativng, protoZe skutecny tvar scén neni znam.

Celé prace ma cca 40 stran a je napsana dobrou anglictinou. Rozsah provedené prace je mirné
mensi, nez bych u diplomové prace ocekéaval. Velmi dobie je vyzkousen zakladni princip metody.

S otaznikem je pouziti filtraci a také odstrafiovani trojihelnikl z triangulace. Neni jasné, jaky dopad
maji tyto metody na presnost rekonstrukce.

Drobné nepiesnosti, kterych jsem si v praci vSiml:
1. Preklepy (n€které z nich by odhalil spell-check)

2. Homografie v rovnici (5.2): to, Ze jsou A3 a ks, blizké nule, neznamend, Zze homografie je
blizk4 'Cisté rotaci a translaci' (pfesnéji je asi minéna podobnostni transformace.)
Homografie by pfi nizkych hodnotéach téchto parametrti stale mohla reprezentovat afinni
transformaci. To, Ze se jedna o kombinaci rotace, translace a Skalovani, plyne z ostatnich
parametri v H. Ve skutecnosti to, Ze je zobrazeni afinni a ne obecna homografie, plyne spise
z toho, Ze pouzita optika je telecentricka.

3. Soufadnice bodi ve scén¢ v rovnici (3.15) budou mit tieti soufadnici z//, ne 1.
Co se tyc¢e splnéni zadani, neni jasné, nakolik byl splnén bod 5. ("Write proper documentation.")
Piedlozenou praci doporucuji k obhajob¢ a navrhuji ji hodnotit zndmkou C - dobfe.
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