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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadani mimorfadné narocné
Hodnoceni narocnosti zadani zavérecné prace.

PredloZzend prace se zabyva ndvrhem a modelovdnim vérohodné simulace Sestinohych kracejicich robotd.
V Gloze modelovani je kladem d(raz na vérohodnost proprioceptivnich méreni, kterd jsou dClezitym
ukazatelem efektivity pohybu robotu zejména v nerovném prostifedi. Prace je primarné zamérena na
simulaci pohybu robotu, ale zaroven predpoklddd i ndvrh nového Sestinohého kracejiciho robotu, na kterém
je ocekdvano, Ze bude metodika vérohodné simulace ovéfena. Zadani prace povaZzujeme za mimoradné
narocné, nebot reseni vyZzaduje kombinaci jak softwarového feseni, tak hardwarové realizace.

Splnéni zadanf splnéno

Posudte, zda pfedloZena zavérecna prace splriuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zavaZnost,
dopady a prfipadné i pric¢iny jednotlivych nedostatkd.

V praci se podafilo vytvofit metodiku vytvoreni vérohodného simulaéniho modelu Sestinohych kracejicich
robotld. Metodika byla nejprve ovérena na starSim typu robotu. Nasledné studentka sestavila prototyp
nového robotu, na kterém byla metodika rovnéz aplikovdna. Zadani proto povazujeme za bezezbytku
splnéné. Nad rédmec zadani se studentce podarilo vysledky modelovani starsiho typu robotu konsolidovat
v podobé konferenéniho pfispévku na konferenci ,2018 Modelling and Simulation for Autonomous System

(MESAS 2018)."

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A -vyborné
Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval
a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Béhem feseni bakaldrské prace studentka pracovala samostatné a vzdy byla velmi dobre pfipravena na
pravidelné konzultace a to jak technického charakteru, tak konzultace pfi vlastnim psani textu prace.

Odbornd troven A - vyborné

Posudte droven odbornosti zavérecné prace, vyuZziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

V praci navrZzené feSeni vychazi z detailniho nastudovani a porozuméni principu fungovani simula¢niho
prostfedi a navrzend metodika vhodné skldda a ovéfuje dil¢i bloky simulace. S ohledem na komplexnost
problematiky, demonstruji dosazené vysledky nejen efektivni vyuziti existujicich zdrojd a ziskanych znalostf
z odborné literatury, ale také detailni porozuméni problematice.

Formalni a jazykové Urovenf, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapisi obsaZenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Rozsah prace odpovidd charakteru bakaldrské préace. Text je dobfe strukturovany a vhodné doplnény
obrazky a ilustracemi. Prestoze prace obsahuje rfadu preklepd, vyrazné nesnizuji ¢tivost ani srozumitelnost
textu. Nicméné text by zaslouzil vice pozornosti.
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Vybér zdrojl, korektnost citacf A -vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidld k reseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uUvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v
souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace vychazi z aktualni literatury a dostupné technické dokumentace pouzitych feseni. VSechny relevantni
zdroje jsou fadné citovany.

Dalsi komentatfe a hodnocen(

Vyjadrete se k Udrovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni
a funkcénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupdm, experimentalni zru¢nosti
apod.

Studentka v rdmci feseni bakalarské prace realizovala komplexni simula¢ni model, ktery poskytuje vysokou
miru vérohodnosti a umoziuje prfimo pouzit algoritmy v simulovaném i redlném prostfedim bez nutnosti
opétovného ladéni parametrd algoritmd na redlném robotu. Kromé jiz zminéné konferenéni publikace na
MESAS 2018, kterou studentka sama pfipravila, bylo testovani v bakaldfské praci vytvofeném modelu
kli¢ovou sou&asti publikace ,Petr CiZzek and Jan Faigl: Self-supervised learning of the biologically-inspired
obstacle avoidance of hexapod walking robot. Bioinspiration & Biomimetics , 2019." Dale je vytvoreny
simulaéni model aktivné vyuzivdn ve vyuce magisterského predmétu ,Uméld inteligence v robotice
(B4M36UIR)." Z téchto dlvodu nemdme pochyb o dalsim vyuziti v praci vytvofeného simulaéniho modelu
Sestinohych kracejicich robotl v rdmci vyzkumnych a vyukovych aktivit Laboratore vypocetni robotiky.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

V ramci své bakalafské prace studentka navrhla komplexni simulaéni model starSiho robotu, ale i
model zcela nového, v praci navrzeného, Sestinohého kracejiciho robotu. Vytvofeny vérohodny
model umoznuje pfendset algoritmy pfimo mezi simulovanym a redlnym prostfedim bez nutnosti
opétovného ladéni parametrd. Praci proto povazujeme za velmi povedenou a studentka rozhodné
prokdzala schopnost samostatného nastudovani problematiky, ndvrhu vhodné metodiky
vyhodnoceni redlnych senzorickych dat a také experimentdlnich scéndrl. Rovnéz prokazala
schopnost prezentace vysledk( svého snazeni ve vlastnim textu bakalaifské prace. Nad rdmec
prace studentka konsolidovala ¢ast vysledkd v konferencni publikaci MESAS 2018, a vysledky jeji
prace jsou aktivné vyuzivany v ramci vyzkumnych aktivit Laboratofe vypocetni robotiky i ve vyuce.

PrfedloZzenou zavérecnou praci hodnotime klasifikacnim stupném A - vyborné.
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