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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace na navrh a implementace inteligentni kamery, ktera vyhodnoti zorné pole z hlediska pfitomnosti
osob a ptipadné jejich autorizace. Vzhledem k dostupnosti vhodného HW lze zadani hodnotit jako prlimérné
narocné.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student realizoval kamerovy systém, jehoz funkcionalita odpovida zadani. Vyhrady mam ke zpracovani
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reSersni ¢asti a testovani systému.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace D - uspokojivé

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl béhem prace aktivni spiSe méné.

Odborna uroven E - dostatecné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

V teoretické ¢asti nas prace uvadi do problematiky umélé inteligence a zpracovani informaci za vyuziti metod
strojového uéeni a neuronovych siti. Rada informaci s fe$enim zavéreéné prace souvisi pouze okrajové a dala by se
nahradit citaci. UZitecny text zacina na str. 38, kde v ramci kapitoly 4 autor popisuje, jak Ize zpracovavat obrazovou
informaci pomoci neuronovych siti. Bohuzel tato ¢ast neni pfilis obsahla a nezabyva se alternativnimi metodami, jako
tfeba detektor typu Viola-Jones.

Student pfipravil prototyp kamery na bazi minipocitace Raspberry Pi, webové kamery a modulu pro podporu vypoctu
pfi praci s hlubokymi neuronovymi sitémi Movidius. Vyporadal se s potizemi pfi uvadéni sestavy do chodu a uspésné
ovéril funkcionalitu, potfebnou pro splnéni zadani. Provedl experimenty, které ukazuji schopnost kamery detekovat
pfitomnost osob v zorném poli a urcit jejich totoZnost, v pokud byly jejich obliceje soucasti trénovaci mnoziny. Bohuzel,
tyto experimenty jsou spiSe jednodussiho charakteru a lze si na jejich zakladé udélat pouze pfibliznou predstavu o
moznostech, které navrieny systém ma. Stejné tak vyuZiti navrieného systému v ramci $irsiho loT konceptu ztstalo
spiSe v oblasti teorie.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Z hlediska formalni Upravy je predloZena prace na dobré trovni. V textu se témér nevyskytuji preklepy.
Pouzity jazyk je vhodné zvoleny, ovSiem misty je pouzita ponékud problematicka vétna stavba a neobvyklé
terminy, oboji pravdépodobné vzniklo prekladem z anglictiny (nap¥. face landmarks autor preklada jako
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mezniky tvare, vhodnéjsi by byly napf. vyznamné body). Také graficka podoba prace by si zaslouzila vétsi
péci.

Vybér zdrojti, korektnost citaci E - dostatecné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor pracuje s 29 referencemi véetné odkaz( na prevzaté obrazky. Vétsina zdroji nema pfimou souvislost

s feSenym tématem. Linky online zdroji neodkazuji pfimo na obsah. U nékterych online zdrojt link zcela
chybi. U Zzddného z online zdrojti neni uvedeno, kdy byl citovan.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Predlozend prdce Michaela Fejtka se zabyvd aktudlini a atraktivni problematikou inteligentnich kamer, schopnych
automatického vyhodnoceni zorného pole. BohuZel se autorovi nepodarilo téma vhodné prenést do zdvérecné
prdce. Pres vSechny vyse uvedené vyhrady se ovsem domnivam, Ze predloZend prdce spliiuje poZadavky kladené na
zGvérecné prdce studenti CVUT FEL. Prdci doporucuji k obhajobé.

V ramci obhajoby bych se rdd zeptal na ndsledujici otdzky:

1. Na strané 44 popisuje zplsob rozpozndvdni osob pomoci vyznamnych bodu tvdre. Uvddite, Ze se hledd 68
specifickych bod( — hledaji se vZdy vsechny tyto body? Jak je uréena shoda s trénovanym oblicejem a
testovanym?

2. Bylo by mozZné na zdkladé informaci ziskanych kamerou posoudit napf. kritickou situaci v obraze, napfr.

detekce leZici osoby?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném E - dostatecné.
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