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Ptedlozena prace popisuje optickou lokalizaci objekti pro ucely zpétné vazby
pro mikro-manipulace na principu elektroforézy. Lokalizace je realizovana kamerou
bez optiky, kterd tvoii spolu s osvétlenim systém pro holografickou mikroskopii.
Potizeny snimek je upraven filtrem, ktery je numerickym feSenim ,,Rayleigh-
Sommerfeld integral“. Ve vysledném obraze jsou objekty znamého tvaru lokalizovany
pomoci 2D konvoluéniho filtru. Sledovani jejich pohybu je zaloZzeno na skute¢nosti,
7e pohyb mezi snimky je maly.

Hlavni tukol, ktery autor fesil, je implementace popsanych algoritmlii na
specializovaném pocitaci s vyuzitim GPU. Bohuzel z diivodid zpozdéni konstrukce
zafizeni byl implementovany algoritmus ovéien pouze pro lokalizaci objektl v roviné
kryciho sklicka kamery.

Prace je napsana v anglickém jazyce. Autor srozumitelné popisuje zadané téma.
Struktura odpovida postupu vykladu a je ptehlednd. Graficka uprava i jazyk jsou na
dobré urovni, 1 kdyz lze sporadicky najit preklep ¢i nesrozumitelnou vétu (str. 5,
odst. 3). Autor v textu spravné cituje relevantni zdroje. Pfesto mam k praci nasledujici
pfipominky:

e U citaci byva zvykem uvadet jméno autora a piipadné nazev (citace [2])

e Rovnice 3.3 uvadi chybné ndsobeni dvou stejnych funkci.

e Rovnice 3.4, kterd popisuje konvoluci, je zapsana chybné (meze, zaména
funkci). Soucasti definice konvoluce také neni normalizaci 1/MN.

e Prikladat kod programu na CD bez bliZ§iho vysvétleni nepovazuji za nutné.

e Jako ctenadf postradam detailngj$i vyklad k lokalizaci castic, kdy je tfeba
vyhodnotit vysledek konvoluéniho filtru (lokalizace maxima, potlaceni okolnich
maxim ...).

Problematika optické zpétné vazby mé& zajima, proto mam na autora tyto dotazy:

1. Jak ovliviiuje pfesnost méfeni polohy pouziti barevné kamery s Bayerovym
filtrem?

2. V praci uvadite vyslednou rychlost v po¢tu snimkti za sekundu. Z pohledu tizeni
by m¢ vSak spiSe zajimalo dopravni zpozdéni vypoctu a pienosu informace
prostiednictvim TCP/IP. Jaké je toto zpozdéni a je konstantni?

3. Pii ,back propagation“ byla pouzita pouze jedna vzdalenost. To je jisté
dostatecné pro experiment v roviné. Bude pii cilovém pouziti (3D poloha
v kapalin€) nutné provadét vypocet pro vice vzdalenosti?



Podle mého nazoru bylo zadéani bakaléaiské prace splnéno. Prace odpovida svym
rozsahem bakalafské praci a splituje naroky kladené na bakaldfskou praci. Autor
prokézal odpovidajici znalosti v oboru i svoji schopnost samostatné fesit odborné
problémy. Na zakladé uvedenych skutecnosti a piipominek hodnotim tuto praci
znamkou B (velmi dob¥e) a doporucuji ji k obhajobé.

V Praze dne 30. 5. 2019

Ing. Pavel Krsek, Ph.D.
oponent BP



