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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Zadani Ize spolehlivé splnit vdaném terminu..

SpInéni zadani splnéno s vétsimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo castecné splnéno . Chybi bod ad4) Schema topologie méni¢- motor- dynamometr : Zakladni zatéZovaci
dynamické zaznamy ( odezva rychlosti na skokovou zménu momentu ) chybi... V jakych momentovych hodnotéach bylo
provedeno zatéZovani motoru dynamometrem . V jakém regula¢nim modu byl ménic¢ provozovan ...

Zvoleny postup feSeni Castecné vhodny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Do bodu ad3) je postup pfijatelny bod ad 4) neni splnén

Odborna uroven D - uspokojivé

Posudte urovern odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Odborna drovén studenta neni pfilis oslniva protoZze : napft jiz v prvni kapitole (1.2 ) je uvedeno :

Ak obvodom prechadza premenné napitie, tak je nutné pouzit ocelové plechy, aby

sa zamedzilo stratam v Zeleze spdsobenych virivymi pridmi ,, zde chybi zdkladni znalosti s teorie obvod(i nebo v kap 1.3 :
,Pri otacani rotora a kartaca v pevnej polohe dochadza posobenim komutatora a kartacov k plynulému prepinaniu
vodicov k zabezpeceniu spravneho chodu. , tato véta nedava smysl pro funkci komutatoru DC motoru. Misto ,,chodu” by
mélo byt uvedeno ,,sméru“.

Déle v kap1.4.1 je uvedena ,Moment M, ktory urychluje zotrvaéné hmoty vzrastie aZ na rychlost n2. kterd bohuZel také
nedava vlbec fyzikalni smysl....Moment M vzroste na uroven n2 ...co to znamena ??

kap2.1—2.2 se netykaji problematiky fizeni DC motoru fizenym 6 pulsnim usmérfiovaéem, které je hlavnim tématem prace.
Kap. 2.3 je uvedeno : ,V nasej aplikacii je pravdepodobne pouZity tyristorovy menic s nasledujicou schémou Obr. 9.2,
kedZe realna schéma je vlastnictvom vyrobcu : Vykonové zapojeni usmérfiovace je dostupné ve vefejnych dokumentech
: napf SINAMICS DCM DC Converter Operating Instructions, 02.2015, A5E34763375/RS-AA/001 na str.124

kap.3.5 :, V tejto ¢asti sa budeme venovat popisu prepojenia DCM meniéa s PLC, vd'aka ktorému méZeme prepoéitavat
hodnotu momentu na ziklade otacok s ciefom dosiahnut nami poZadovanu aplikaciu.” Tato véta neni pfili§ srozumitelna
, pro¢ PLC prepocitava hodnotu momentu ..neni jasné...

kap.3.6 : AckError znamena , Acknowledge error” a to znamena v pripade TRUE alebo 1, Ze sme oboznameny s errorom,
ktory sa vyskytol. To je chybna interpretace vlastnosti teto funkce....jednd se o kvitaci poruchy

kap.3,6 str.61 : , Rovnakym spdsobom by sme riesili aj pripad, ak by sme chceli prepoéitavat moment v PLC na zaklade
otacéok ziskanych z meni¢a a posielat ho ako presnu hodnotu spiat na menié. Pre tento pripad by sme pouZili funkciu
SINA_PARA alebo SINA_PARA_S“ zde neni moc jasné proc se musi prepocitavat actualni moment pomoci uvedenych funkci
pro acyklickou komunikaci, kdyZ Ize moment motoru vycitat cyklicky (r80 ) .... Dale neni jasné pro¢ se moment prepocitava
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v PLC a posila zpét do ménice ....toto povazuji za uplny nesmysl... pokud méni¢ pracuje v otackové vazbé ..navic o zplsobu
fizeni pohonu ( Momentova nnebo rychlostni vazba ) neniv praci ani zminka...

kap3.7 : Tato kapitola postrada jakykoliv vyznam pro fizeni dc motoru s 6 puls usm. Neni opé nikde zminén typ regulace
Neni jasné, proc autor zvolil acyklické vycitani skutecné rychlosti, kdyz ji Ize vycist cyklicky primo v bloku SINA_SPEED.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Jednotlivé kapitoly srozumitelné navazuji na sebe Cislovani obrazku je ponékud nelogické..odkazy na nedohledatelné obrazly
( napf¥ str.18 aj prud ustali nanl a1, obr. 3.1) obr.3.1 neni nikde uveden !! Jazykova Uroven bez komentare.

Vybér zdrojh, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tuplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

V textu jsou citace radné uvedené, ovsem seznam pouzité literatury postrada jakékoliv officialni predepsané zvyklosti

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki( zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student nesplnil zaddni ve vsech stanovenych bodech. Regulacni schema fizeni ménice s dynamometrem neni nikde
popsané. Chybi zde zdkladni dynamické diagramy odezvy rychlosti na skokové zmény momentu generované
dynamometrem. Je zde na misté obava, Ze autor nebyl adekvatné sezndmen s produktem, se kterym pracoval na
zaddni bakaldrské prdce. Formdlni a jazykova uroveri je lehce nadriimérnd.

Otdzky k obhajobé :
e Za jakych podminek nastdva invertorovy zkrat u ménicl s vnéjsi komutaci , vysvétlete zakladni pojmy jako zotavovaci
doba tyristoru , bezpecnostni Uhel otevieni usmérnovace

e Autor ve své praci uvadi : DC Master je Skalovatelny riadiaci systém na zakladné, ale aj sofistikovanejsie aplikacie. DCM

kombinuje otvorené a uzavreté smycky na riadenie. Prosim vysvétlete o které regula¢ni smycky se jadna v ménici DCM
?

e Jaky je rozdim mezi Momentovou a rychlostni smyc¢kou v DCM ?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném E - dostatecné.
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