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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

v.vs

SpInéni zadani spinéno

Zadani bylo splnéno beze zbytku.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Pan Cezner pracoval velmi samostatné a dobfre si rozvrhnul ¢as na reseni prace v prabéhu celého semestru. Sv{j postup
konzultoval s vedoucim, pfichdazel s vlastnimi ndvrhy reseni a ty potom samostatné realizoval. Reagoval na pripominky
vedouciho a jeho ndpady na doplnéni prace rychle dopracovaval. Byl soucasti SirSiho tymu a velice dobfe v ném
spolupracoval.

Odborna uroven A - vyborné

Zaméreni prace je rozdéleno mezi prliimyslovou robotiku a stochastické modelovani systémda. V oblasti priimyslové robotiky
pan Cezner vychazi ze svych zkuSenosti v pfedchozich projektech béhem studia, a tak byl schopen velmi profesionalné
realizovat robotického programy a vytvorit komunikacni rozhrani s potfebnymi systémy. Tak vznikla potfebna platforma pro
sbér dat, kterou vyuzil dale v ¢asti zabyvajici se modelovanim. Jednotlivé modely vychazeji ze souvisejicich praci tykajici se
Markovskych fetézct a jejich vyuZiti pro modelovani robotl. Petr Cezner tyto modely implementoval, naudil a ovéfil jejich
chovani na radé pripadd. Porovnani se stavajici metodou identifikace operaci pomoci statistickych moment proved|, i kdyz
mozna ne zcela zietelné zhodnotil. Vysledny model kombinujici diskrétni a spojité Markovské modely ovéfil pfi pohybech
robota s neplanované velkou zatézi.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace C - dobte

Schémata a obrazky vhodné doplnuji souvisejici text. Zavéry nékterych experimentd vSak nejsou zcela zfetelné popsany a
zhodnoceny. Uroveri angli¢tiny by mohla byt lepsi, presto je prace pomérné dobfe Citelna.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Informacdni zdroje jsou citovany dle citacnich zvyklosti. Student aktivné vyhledaval informace z externich informacnich zdrojd
a pracoval s nimi.
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IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Pan Petr Cezner pracoval velice aktivné a samostatné. Zapojil se do SirSiho tymu a ukazal schopnost resit
problémy predloZené, ale i ty, na které sam narazil béhem samotného feseni. Jim vytvorena platforma sbéru dat
z robotl a nasazeni Markovskych modell nad touto platformou bude mit v budoucnu velky vyznam pfi feseni
dalsich projekt( tykajicich se analyzy provozu strojd. Pracoval systematicky, nezndmou problematiku byl schopen
nastudovat z dostupné literatury véetné konferencnich a ¢asopiseckych ¢lank.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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