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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofFadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani zahrnovalo navrh a realizaci relativné komplikovaného obvodu s matici LED a fototranzistor(. Vedle
vlastniho senzoru bylo cilem prace navrhnout a srovnat také rtizné algoritmy pro optické urceni polohy objektu
v roviné a spolupraci vice senzor( v distribuovaném reZzimu. Soucasti zadani bylo také experimentalni
zhodnoceni presnosti.

Spinéni zadani nespinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student v rdmci prace vyvinul hardware, firmware a obsluzny software pro senzor polohy, ¢imz splnil 1. bod
zadani. Bod 2 zaméreny na navrh algoritm( pro odhadu polohy byl spIlnén jen ve velmi omezené mire. Bod 3
zahrnujici navrh algoritmu pro distribuovany odhad polohy pomoci vice senzortd nebyl spinén. Bod 4 zaméreny
na vyhodnoceni presnosti senzoru byl splnén jen v Urovni zakladnich test( funkénosti, které ovsem nedopadly
dobfe a odhad polohy zatim prakticky nefunguje.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace D - uspokojivé

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student na praci postupoval samostatné. Cast prace, kde se vénoval navrhu a realizaci elektroniky, Uspé$né
vyresil, i kdyZ bylo potfeba se nékdy pti vyvoji vracet k predchozim krokdm a navrh predélavat. Postup prace a
problémy se mnou konzultoval pravidelné podle potieby a také mi prezentoval dil¢i vysledky. Nicméné funkéni
senzor se mu podafilo dokoncit aZz tésné pred odevzdanim. Jako nejvétsi slabinu prace vidim jeji ¢asové
rozvrzeni. Ackoli bylo nékolikrat tfeba cekat na dodani soucastek, bylo mozné tento cas vyuZit k pfipravé

teoretické ¢asti — prehledu literatury, matematickému modelu, pfipravé algoritm( v simulacich apod.

Odborna uroven C - dobre

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student demonstroval schopnost navrhnout a realizovat relativné komplexni elektronicky obvod spolu s jeho
firmwarem a obsluznym softwarem a také analyzovat a odstranit rizné chyby v ndvrhu. Podstatnym
nedostatkem je nefunkéni algoritmus pro odhad polohy. Algoritmy mohly byt navrZeny a vyzkouseny i bez
fyzického senzoru pomoci matematického modelu.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je po formalni strance na velmi dobré Urovni. V sazbé jsou drobné nedostatky (napfiklad sazba jednotek)
a také nékteré formulace nejsou v angli¢tiné Uplné spravné. Na druhou stranu je tfeba ocenit, Ze je prace diky
angli¢tiné pristupna SirsSimu okruhu ¢tenara.

Vybér zdrojh, korektnost citaci E - dostatecné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdavdni a vyuZivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledkii a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Pfehled existujicich feseni pro méreni polohy objektl v roviné je velmi struény. Celkem jsou v Gvodu prace
zminény jen Ctyfi projekty s tim, Ze neni zfejmé, proc byly vybrany pravé tyto a ne jiné. Zasazeni prace do
kontextu souc¢asného stavu poznani tedy neni dostatecné.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Vysledkem prace je navrieny, sestaveny a oziveny opticky senzor pro méreni polohy. Navrh i realizaci senzoru
povazuji za naro¢nou ulohu a student jejim zvladnutim prokdzal schopnost samostatné vyvijet a programovat
elektronické obvody.

Slabinou prace ale je, Ze se senzor bohuZel nepodafilo dotdhnout do stavu, kdy by méfil polohu objektu. Byly
provedeny pouze Uvodni experimenty, z nichz zatim nelze usoudit, zda je problém v samotném principu senzoru,
nebo pouze nebyl nalezeny vhodny algoritmus. Za dalsi slabou strdnkou prace povazuji teoretickou pfipravu

(napf. matematicky model, simulace,...) a nefeSenou spolupraci vice senzor(.

Vzhledem k tomu, Ze student splnil pfiblizné polovinu zadani a jednalo se o druhy zapis diplomové prace,
predloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném E - dostatecné.
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