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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pramérné naroéné
Student mél za Ukol nastudovat metody vhodné pro 3D rekonstrukci prostredi a semantickou
segmentaci. Ddle mél na zékladé téchto znalosti navrhnout a naucit vhodné modely pro 3D
rekonstruci prostfedi z fidkych hloubkovych méreni a experimentalné ovéfit jejich ispésnost na
datech ziskanych z KITTI datasetu. Rozsifujicim bodem zadéani bylo vyuziti sité pro segmentaci
voxell na statické (silnice, domy) a dynamické (pohybujici se auta, chodci atd.).

Spinéni zadani splnéno s mensimi
vyhradami
V ramci bakalarské prace student implementoval a otestoval nékolik architektur siti jako ResNet50,
ResNet152, MappingNet (na zdkladé VGG), které rozsitil a upravil tak, aby byly pouzitelné pro odhad
obsazenosti 3D voxell. Student vyzkousel pro kazdou sit nékolik parametrizaci a otestoval jejich
funkénost na dvou rliznych sadach vstupt. Prvni sada udila sit odhadovat obsazenosti z 16ti
radkového lidaru, druha sada dat slouzila k doplnéni hloubkové informace z 64 radkového lidaru.
Bohuzel se studentovi nepodarilo rozsirit sit pro segmentaci statickych/dynamickych voxeld, coz
bych nepovaZzoval za velky prohresek, vzhledem k tomu, ze vim, Ze se o to pokousel a struktura a
zasuméni dat tuto Ulohu zkomplikovala. Bohuzel v bakalérské préaci informace o tom, Ze to zkousel
nezazni, coz je Skoda.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace E-dostatecné

Student pracoval pomérné samostatné a prokdzal dobré programatorské znalosti. S4m se naucil
pracovat s Tensorflow a nasel si vhodnou knihovnu pro vykreslovani vétsich voxelovych map v
pythonu Mayavi. Vétsi vyhrady mam k dochvilnosti a spolehlivosti, co se ty¢e domluvenych schlizek
a termind.

Odborna uroven E-dostatecné

V bakalarské préaci se nachazi nékolik vyraznych chyb, které neodpovidaji tomu, co student ve
skutec¢nosti délal. V Kapitole 3.4.1 nerozlisSuje prdzdné a nezmérené voxely. Navic tvrdi, Ze prdzdné
voxely jsou oznaceny 0, pokud by tomu tak bylo, tak se sit nauci ddvat vSude obsazené voxely,
protoze neni penalizovdna za Spatny odhad v prazdnych voxelech. Druhé vyrazné chyba je v
kapitole 4.3 Data processing, kde piSe, Ze hodnota dist_to_visible je vzdalenost lidaru od
obsazenych voxell, coz neni pravda. V kédu pouziva spravné hodnoty ve spravném formatu, ale v
bakalarské praci to popisuje Spatné, coz nevim jak si vysvétlit. Dale mi v praci chybi popis toho, jak
vznikl label ground truth, ktery je vyuzivan.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C-dobie

Student praci psal v anglickém jazyce. Prace je psana srozumitelné, bez vyraznych gramatickych
chyb. Abstrakt v ¢eském jazyce je na tom hire. Je u néj vidét, Ze nebyl zkontrolovan rodilym
mluvéim. Nékteré kédy viozené do bakalarské prace jsou nesikovné zalomené, coz je déla tezce
citelné.

Vybér zdroju, korektnost citaci A-vyborné
Student v rdmci bakalarské prace nastudoval stav problematiky ve svété, ktery v rdmci druhé
kapitoly popsal. Zdroje citaci jsou relevantni a jejich pocet (27) je na bakalarskou praci slusny.

11l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Prihlédnu-li k vyse uvedenym faktim, tak je vidét, Ze student dobre nastudoval
problematiku. Navrhl a naprogramoval funkcni neuronové sité, pro estimaci obsazenosti
voxelovych map z ridkych méreni. Tyto sité experimentalné vyhodnotil a porovnal. Zadani
splnil s mensimi vyhradami, coZ bych samo o sobé hodnotil za B.

Bohuzel vsak v ramci bakalarské prace nedokazal popsat korektné vse, co udélal a v
praci je nekolik faktickych chyb, uvedenych ve 4. odstavci mého hodnoceni. Pokud mam
navic jako skolitel hodnotit i spolehlivost a dochvilnost studenta, navrhuji vyslednou
znamku za D.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném D - uspokojivé.

Datum: 5. 6. 2019 Podpis:
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