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1 Technologické schéma
Schémata zndzoriuji smér postupu etapovych procesii:

- 0—zemni prace

- | —zakladéani

- Il = hruba spodni stavba

- Il = hruba vrchni stavba

- IV — zastfeSent

- V- provadéni pficek a rozvodi instalaci

- VI —Provadéni vnitinich omitek a podkladnich vrstev podlah
- VIl — Provadéni podlah, kompletace povrchii a technologii
- VIl — Kompletace rozvod instalaci a vnitinich praci

- IXa—vngjsi upravy — provedeni KZS

- IXb — vng&jsi upravy — provedeni LOP

v

- IXc — vngjsi upravy — okoli

W

D A B C D

Obrazek 1- Schéma piidorysu pro etapu 0
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STRECHA VEZE + MEZONET
aNP

8NP

TNP

6NP

SNP

4NP + STRECHA + MEZONET

3NP —

NP s

pp ||

Obrazek 2- Schéma rezu pro etapy I-1V

STRECHA VEZE + MEZONET .y
N i

9NP

8NP

NP

6NP

Xb
5NP —_—

4NP + STRECHA + MEZONET —

3NP —
2NP e

1PP

D A B C D

Obrazek 3- Schéma rezu pro etapy V-1X
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2 Soupis hlavnich konstrukei

Zemni prace

vykopy

srovnani plané

Zakladani

z4kladova deska tl. 400 mm — lokalné& zesilena bil4 vana

Hruba spodni stavba — kombinovany systém

obvod — stény tl. 300 mm, bila vana

vnitini prostor — sloupy 300x1000 mm, pravlaky 700x650 mm -
zelezobeton

schodis$t'ova jadra s vytahovou Sachtou — Zelezobeton

stropni deska tl. 250 mm — zelezobeton

prefa schodisté

Hruba vrchni stavba — sténovy pri¢ny systém (1NP-3NP)

obvod — stény tl. 300 mm — Zelezobeton a vypliové keramické zdivo
Vnitini prostor — stény tl. 250/300 mm - Zelezobeton

schodist'ova jadra s vytahovou Sachtou — Zelezobeton

stropni deska tl. 250 mm — zelezobeton

prefa schodisté

Hruba vrchni stavba — skelet (4NP-9NP)

Vnitini prostor — sloupy praméru 400/500 mm - Zelezobeton
schodist'ova jadra s vytahovou Sachtou — Zelezobeton
stropni deska tl. 200/250 mm — Zelezobeton

obracené pruvlaky 500x510 mm — Zelezobeton

prefa schodisté

ZastreSeni

plocha stfecha — hydroizolace PVC, zatepleni EPS, kacirek/beton.
dlazba
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Provadéni pricek a rozvodi instalaci

INP-3NP a 9NP - keramické akustické zdivo tl. 115 mm,
porobetonové zdivo tl. 50, 100 a 150 mm

4NP-8NP — SDK stény tl. 100 mm, sklenéné pticky

vnitini rozvody instalaci vytapéni,. VZT, ZTI, plynovych zafizeni,

elektro silnoproud a elektro slaboproud

Provadéni vnitinich omitek a podkladnich vrstev podlah

provedeni vapenosadrovych omitek

INP — tepelna izolace tl. 150 mm, betonova mazanina s PP vlakny tl.
55 mm

2NP-3NP — krocejova izolace tl. 50 mm, betonova mazanina s PP
vlakny tl. 55/60 mm

4ANP-9NP — krocejova izolace tl. 50 mm, tepelnd izolace tl. 100 mm
S deskou s podlahovym vytdpénim tl. 50 mm, betonova mazanina s PP

vlakny tl. 50 mm

Provadéni podlah, kompletace povrchii a technologii

finalni podlaha dle G¢elu mistnosti — keramicka dlazba, vinyl, koberec
keramicky obklad v koupelnach, WC

malby dle investora

Kompletace rozvodu instalaci a vnitinich praci

ow

kompletace instalaci vytapéni,. VZT, ZT1, plynovych zatizeni, elektro
silnoproud a elektro slaboproud

kompletace vyplni otvort

kompletace zamecnickych/truhlafskych vyrobki

montaz vytahi

Vnéjsi upravy

provedeni KZS
provedeni LOP
kompletace klempitskych a zamec¢nickych vyrobka

provedeni komunikaci a sadovych uprav
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Kontrola kvality a prejimka

- kontrola a kolaudace objektu

3 Stanoveni hlavnich soudinitelii pracovni fronty

Soucinitel pracovni fronty udava, jaka cast objektu musi byt hotova urcitym

procesem, aby nasledujici proces mohl zacit a nedochazelo k prekazeni téchto procest.

Hlavni soucinitele pracovni fronty oznacujeme jako:
f1— zahrnuje procesy zemnich praci, zakladani, zastieSeni
fo— zahrnuje procesy hrubé stavby, pficek, hrubych instalaci, potérti a omitek

fs— zahrnuje procesy pro kompletace povrchu a dokonéovaci prace

Stanoveni souciniteldi pracovni fronty zavisi na hodnotéach:

M — minimalni pracovni fronta

C — celkovy pracovni prostor

Ve schématech je minimdlni pracovni prostor znadzornén Srafou.

Pismena A, B a C znaci jednotlivé useky objektu a pismeno D znaci okoli.

3.1 Soucinitel pracovni fronty f1

fo = M/C * 100 [%]

M =2
c=3
f1=2/3* 100 = 67% D A B C D

Obrazek 4- Schéma piidorysu pro soucinitel pracovni fronty f1
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3.2 Soudinitel pracovni fronty f>

f, = MIC * 100 [%]

M=1

c=3

f2=1/3 * 100 = 33% D A B C D

Obrazek 5 — Schéma pudorysu pro soucinitel pracovni fronty f2

3.3 Soucdinitel pracovni fronty f3
f3 = M/C * 100 [%]
M=1
C=18

f3 =1/18 * 100 = 6%

STRECHA VEZE + MEZONET

ONP

8NP

NP

BNP

5NP

4NP + STRECHA + MEZONET

3NP

2NP

INP

1PP

D A B C

Obrazek 6- Schéma rezu pro soucinitel pracovni fronty f3
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4 Navrh a posouzeni zdvihaciho prostfedku
4.1 Kiritické biremeno pro vézovy jerab
Jako kritické bfemeno se pfedpoklada badie pro betonovani vrchni ¢asti véze.
Parametry badie:
Hmotnost: cca 500 kg
Objem: 1000 litrt
Objemova hmotnost betonu: 2500 kg/m3
Z ptedpokladanych parametri dostaneme hmotnost bfemena:
500 + 2500*1 = 3000 kg
Kritické bifemeno ma hmotnost 3000 kg.
4.2 Minimalni vy§ka véZového jerabu
Minimalni vySku jefabu urcime jako:
zaveés bfemena + vySka bifemena + manipulacni vySka biemena + vyska objektu
2+25+15+35=41m
Minimalni vySka jetabu je 41 m.
4.3 Navrh vézového jerabu

Dle pozadavki v tabulce jsem navrhl jetdb SAEZ TLS 656. Technicky list
k jetabu se nachazi v ¢asti ,,02.02 — Pfilohy*.

Tabulka 1- Navrh vézového jerabu

Pozadavky NavrzZeny jerab Vyhodnoceni
Dosah 43 m 45m Vyhovuje
Vyska 41'm 54,6 m (max) Vyhovuje
Nosnost 3t 3t Vyhovuje

Navrzeny vézovy jefab vyhovuje pozadavkim.
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4.4 Montaz jerabu

Pro montaz a demontaz vézového jefdbu bude pouzit mobilni jefab

LIEBHERR LTM 1070-4.2. MontaZ bude provedena z ulice Stefanikova. Kritickym

bfemenem pii montézi je dilec véze o hmotnosti 5,7 tun. Dilec bude nutné zvednout

do vysky cca 45 metri do vzdalenosti 10 metrti. Technicky list k mobilnimu jefabu se

nachazi v ¢asti ,,02.02 — Pilohy*.

Tabulka 2- Navrh mobilniho jerdabu

Pozadavek

NavrZeny mobilni jefab

Vyhodnoceni

Nosnost 5,7 pti zdvihu 45

m a vzdalenosti 10 m

Nosnost 7,8 pii zdvihu 46

m a vzdalenosti 10 m

Vyhovuje

Navrzeny mobilni jefab vyhovuje pozadavkum.

4.5 Navrh stavebniho vytahu

Pro dopravu materidlu do vysSich pater po demontaZzi véZového jefabu jsem

navrhl stavebni vytah GEDA 500 Z. Technicky list k jefabu se nachazi v ¢asti 02.02

— Ptilohy.

Parametry vytahu:

nosnost do 500 kg

rychlost zdvihu 30 m/min.
dopravni vyska 100 m
pohon 5,5 kW/400 V/50 Hz
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: 111 2 3 4 5 6 7 8 9
£ ?»?‘ Jioom 21.7m 65m .
8 e 6000 Kg 1650 Kg £
o [ ] 2 T 3 415 T 61T 7T 8 3
o 24.7mt 60mT
§ 6000 Kg 2150 Kg
[ ] 2 T 3 T 215 I 617l
206 mt 55m?
§ 6000 Kg 2650 Kg
[ ] 2 T 3 T 215 1 5l
i7m § 28.3mt 50 m*
g|tMm 6000 Kg 3000 Kg
s § [l =2 1 35 Ta15]
o 29m? 45m’
< § 6000 Kg 3000 Kg
[n] 2 ] 3 2]
30.1 m? 40m?
6000 Kg 3000 Kg
[ ] 2 T 3 1
30.7m?  35m?
6000 Kg 3000 Kg
= — i
c 30m?
< 3000 Kg/6000Kg
i D
c % 4,5x4,5m-1,7- HM700 hasta H=49.5m
~ % E
! 1,7- HB90O hasta H=50.3 m
‘ 6x6m-2,1- HB900 hasta H=55,6 m
e |10 c
- @
c
10 20 | 25 ] 30 | 35 | 40 | 40,7] 45 | 50 | 55 | 60
65 m 3000 3000| 3000| 3000/ 3000| 3000| 3000| 2630| 2310/ 2050| 1830
=~ 10 20 | 21,7] 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60
6000 6000] 6000] 5070] 4090 3390] 2880| 2480] 2160] 1900 1680
10 20 | 25 ] 30 | 35 | 40 | 45 | 46,3] 50 | 55 | 60
60 m 3000 3000| 3000| 3000/ 3000| 3000| 3000| 3000| 2690| 2400| 2150
=~ 10 20 | 247] 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60
6000 6000| 6000| 5850/ 4730| 3940| 3360| 2900| 2540/ 2250| 2000
10 20 | 25 | 30 | 35 40 | 45 | 49,5] 50 55 m
55 m 3000 3000/ 3000] 3000] 3000 3000] 3000] 3000] 2970] 2650 Kg
=~ 10 20 | 25 | 26,9 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | m
6000 6000] 6000 6000| 5210] 4350| 3710| 3210 2820| 2500, Kg
10 20 | 25 ] 30 | 35 | 40 | 45 | 50 m
50m 3000 3000/ 3000| 3000/ 3000| 3000/ 3000| 3000 Kg
pavaN 10 20 25 | 283 30 | 35 40 | 45 | 50 m UU
6000 6000| 6000] 6000| 5510 4610] 3930] 3410] 3000 Kg @
10 20 25 30 35 40 45 m y
45m 3000 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 Kg
Favay 10 20 | 25 | 29 | 30 | 35 | 40 | 45 | m oo
6000 6000 | 6000 | 6000 | 5640 | 4720 | 4030 | 3500| Kg %%
10 20 25 30 35 40 m v
40 m 3000 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000 Kg
FavaN 10 20 25 | 294 | 30 35 40 m UU
6000 6000 | 6000 | 6000 | 5864 | 4910 | 4200| Kg
10 20 | 25 | 30 | 35 m @
35m 3000 3000 | 3000 | 3000 | 3000 Kg
avas 10 20 | 25 | 29,8 30 | 35 | m oo
6000 6000 | 6000 | 6000 | 5970 | 5000 | Kg 0

4,5x4,5m-1,7- HM700 hasta H=43.9m

T 4,5%4,5m-1,7- HM 700 hasta H=43,7m

4.5x4,5m-1,7- HM700 hasta H=44.4m

1.24m

E(4,5X4,5)

Curvas de cargas
Load diagrams
Lastkurven

Courbes de charges

Curve di carico
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Bloque de contrapeso, Counterweight blocks, Gegengewichtsblocke, Bloc de contrepoid, Blocco di contrappeso

PAVANIN 65m 60 m 55m 50 m
:D]_E A B C A B C A B C A B C
:]:D_ 8 - - 8 - - 1 - 6 2 -
20000 Kg 20000 Kg 19000 Kg 18000 Kg
PAVANNN 45m 40m 35m 30m
:D]_E A B C A B C A B C A B C
::l:l:’i 6 1 - 6 - - 4 2 - 3 2 -
16500 Kg 15000 Kg 13000 Kg 10500 Kg
Mecanismos, Mechanisms, Antriebe, Mécanismes, Meccanismi.
33 Hp (24Kw) - 3vel. y oo
H.B.G. 94 Mts S/IR@12 ¢
R £+ | m/min 7.4 37 74 3,7 18,5 37
@ 285m Kg 3000 3000 1500 6000 6000 3000
¥ Kw 24 24 24 24 24 24
m/min 11/37/75 11/37/75
N B
Kw 3,0 3,0
7~ rp.m 0,3 0,6 0,9 0,3 0,6 0,9
\.J Nm 2x65 2x65
T m/min 12 /24 12124
@ Kw 4x3 4x3
GENERADOR POTENCIA
* 33 Hp (24Kw) - INV. y UU 400V | 100m INSTALADA
H.B.G. 94 Mts SIR@12 s ® | 50 Hz | ax25mnd| (150 kVA | 46 kw
. | £ | mmn 0—9 |0—37/0—80| 0—4,5 0—18,5 0— 40
© Kg 3000 3000 1500 6000 6000 3000
R 2 24 24 24 24 | 3500 |,190m | OPCIONAL
= Opcional / Optional / Opzionale /
é Elevacion / Hoisting / Heben / Levage / Sollevamento
-m- Distribucion / Trolleying / Katzfahren / Distribution / Ditribuzione
@ Orientacion / Slewing / Schwenken / Orientation / Rotazione
=== Traslacion / Travelling / Schienenfahren / Translation / Traslazione
£+ Cable / Rope / Seil / Cable / Fune
8xM45 8xM45 8xM45 8xM45 Windzone A-B / DIN 15019
§ § | “Masts | Reactions
o 1) ..
8xM45 & K 8xM45 5 K Maste / Eckdriicke
S = Mat / Réactions
e K 8xM45 c K 8xM45 Torre / Reazioni
o @,
8xM45 c% K 8xM45 % K M (t. m.)
- - T
O% K 8xM45 O% K 8xM45 P () K =S17 8/8
- = L=817 16/8
- S60/8 N =817-S21 8/8
8xM45 E K 8xM45 | —>T( O =8S218/8
- P =S52116/8
= S60/8 1
£ K 8xM45
2 i ] Rﬁ ¢R2
-~ S60/8
8xM45
i h1,7m
S60/8 -
H (m) 42,8 36,9 31 25,1
M (T-m) 278,7 264,9 252,4 2411
T (1) 8,8 7,9 7,0 6,1
P (t) 71,2 68,5 66,5 63,8
R 1 (1) 113,6 107,8 102,4 97,8
R o (t) 1491 141,9 135,5 129,6




8xM45 8xM45 8xM45
£ K &l 8xm45 K
G| 8xM45 £ .
c © K Windzone A-B / DIN 15019
D K - Mastil / Reacciones
s K = 8xM45 Masts / Reactions
= 8xM45 Maste / Eckdriicke
8xM45 E K Mat / Réactions
4 Torre / Reazioni
g K b M (t. m.)
£ K = 8xM45
o
= 8xM45 P (t)
£ K =S17 8/8
8xM45 &l K T L=S17 16/8
E K b N = S17-S21 8/8
S K - il P =52116/8
= 8xM45 ¢¢
Re" YRy
8xM45 g k
& L=
£ L c 8xM45
@
= 16xM45
oxM4 S60/8 H (m) 54.6 51,7 48,7
6xM45 S60R/16 M (T-m) 357,2 321.8 293,8
L T (t
S60R/16 (t) 10,6 10,1 9,7
P (1) 76,2 74,9 73,2
R 1 (t) 151,4 135,0 120,3
R (1) 185,4 168,4 156,7
¢1,7m
8xM45 8xM45 8xM45 8xM45
£ e £ £ K=817 8/8
&) 8xM 4 " 3, 8xM 4 " 5] 8xM4 " ) 8xM45 " DU
8xM45 8xM45 xM45 X N = $21-517 8/8
&lsxmas | © £ o Elexmas | © 0 =S218/8
e P=S2116/8
o]
% 0) g o 8xM45
- o)
- 8xM45 o% o)
M4 <
8x 5 0% 0
s 8xM45
5 0 :
£ 0 = 8xM45
@ M (t. m.)
b 8xM45 £ o T
8xM45 £ =
o © P (1)
= 8xM45
& o x
£ o c 8xM45 T
= 8xM45 £ o
M45 =
8x £ 0 i i
£ < 8xM45
@D © Rﬁ ¢R2
£ o = 8xM45
o
T 8xM45 £ P
M45 <
8x c%_ P
£ P - 16xM45
@
& P = 16xM45 W
- C i ]
pa 16xM45 | STOR/16
16xM 45 [ ¢35 ]
r S70R/16 ¢2'10m
S70R/16
H(m) 66,4 63,5 60,5 57,6
M (T-m) 576,7 530,6 4855 4432
T (1) 13,3 12,7 12,2 11,8
P (1) 78,5 77,5 75,9 74,4
R4 (1) 192 175 159,1 144 1
Ry (t) 226,7 209,7 192,9 177,2
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8xM45 5 8xM45 §_8xM45 § 8xM45 5 8xM45
o K o Kl o) Kl < K
c N ol 8xM45 o1 8xM45 oI 8xM45 | 8xM45
©
8xM45
5 5 5 5 Wind A-B/DIN 15019
£ 0O 0 K 0| Kl 0| Kl 0 K In zong - )
©| 8xM45 ha ha b ha Mastil / Reacciones
8xM45 8xM45 8xM45 8xM45 Masts / Reactions
& 0 E N E N N £ N Maste / Eckdriicke
h 8xM45 8xM45 8xM45 8xM45 Mat / Réactions
8xM45 Torre / Reazioni
& a & aqa & o § 0
£ - - - -
[} O ~— ~— — ~—
A 8xM45 8xM45 8xM45 8xM45
8xM45 K=S17 8/8
= = £ = L=S17 16/8
c x| » P o 01 P o3| 21 P 0| 51 P N =S21-S17 8/8
O I e I e R K | M Eal
T| 21m 16xM45 16xM45 16xM45 16xM45 X = B5322/51 16/16 MA5/M45L
8 e’ S| Sows”  Stoass”
= 5 & & © U= M52/M45L
£ 16xM45L, HexV45L 16xM45L, 16xM45L, F D Saae saneL \es
16xIVi45L % T «E) T g T % T
c T 16xM45L, H6xM45L 16xM45L, 16xM45L,
©
16xM45L g T g T g T g T M (t. m.)
£ T 16xMM5L] 16xVM5L] 16xMA5L] 16xMM5L] T
©
H6xM45L, £ T £ 1 E 1 £ T P ()
c T H6xM45L, HexVA45L) 16xM45L| H6xM45L,
©
16xVi45L = T £ T € T € T —>T()
£ ul Chexwasl “hexwasl “hexwasl] Shipawasl] =23
© [ ]
16xM52 £ u £ u £ T ST5R16/22
£ ul  Chexvis? ©Hexvis2 “hexvasl |-2.3m R{t YR,
© [ ]
16xM52 5 u & U 53m  ST5RIB22
= U 16xM52 16xM52 . %»2,10m-1.7m-2,3m
©l6xM52 [ )
X § U 53y, S75R16/26
c 7 16xM52] =<2
©lo4xms2 [23M ] )
: S75R16/26 _
S75R24726 Windzone A-B / DIN 15019
Bloque lastre de base
H (m) 96.7 925 86.5 80.5 745 Base ballast block
M (T'm) - 1267.6 1267.6 915,8 766,5 Grundballastblocke
T () -- 22.9 22.9 18,6 13,5
P (1) = 103.3 103.3 84.6 79.1 Bloc de lest de base
R1(1) = 4114 4114 281 232.3 Blocco di zavorra alla base
Ra(t) -- 463.1 463.1 321,3 271,8
a R1(t) 73,6 t 74,4 1 75,6 t 78,8 t 80 t 81,3t
' H(m) 20,3m 23,3m 26,2 m 292 m 32,1m 351m
) Z (t) 83,6t 83,6t 83,6t 91,2t 91,2t 91,2t
R1(t) 82,4 t 86,7 t 88,1t
R1 H(m) 38m 41m 439m
45x45m-1,7- HM700 |Z(t) 91,2t 102,6 t 102,6t
R1(t) 73,6t 74,4 1 75,6 t 78,8 t 80 t 81,3t
H(m) 20,1 m 23,1m 26 m 29 m 31,9m 34,9 m
Z (1) 83,6t 83,6t 83,6t 91,2t 91,2t 91,2t
R1(t) 82,4 t 86,7 t 88,1t
H(m) 37,8m 40,8 m 43,7 m
Z (t) 91,2t 102,6 t 102,6t
R1(t) 736t 74,4 t 75,6 t 78,8t 80t 81,3t
H(m) 20,8 m 23,8m 26,7 m 29,7 m 32,6 m 35,6 m
Z () 83,6t 83,6 83,6t 91,2t 91,2t 91,2t
R1(t) 82,4t 86,7 t 88,1t
H(m) 38,5m 415m 44,4 m
45x4,5m-1,7- HM700 | Z (1) 91,2t 102,6 t 102,6t




Windzone A-B/ DIN 15019

Bloque lastre de base , Base ballast block, Grundballastblock,Bloc de lest de base, Blocco di zavorra alla base

R1(t) 736t 74,4t 75,6 t 78,81 80t 81,3t
H(m) 20m 23m 259m 28.9m 31.8m 34.8m
Z(t) 83,6t 83,6t 83,6t 91,2t 91,2t 91,2t
R1(t) 82,4t 86,7 t 88,1t 94,4 t 95,3t
H(m) 37.7m 40.7m 43,6 m 46,6 m 49,5m
Z(t) 91,2t 102,6 t 102,6t 1216t 1216 t
y = R1 () 46,5t 49,1t 53,8t 62,5t 71,9t
o *f H (m) 262m 32,1 m 38m 41m 44 m
E) ‘—'\ E % Z(t) 53.2t 53.2t 53.2t 53,2t 57 t
I Iﬂ% R1 (1) 816t 926t 104,1t 116,5 t
H (m) 47 m 50 m 53 m 56 m
6x6m-2,1/1,7-HB 900 | 7 (1) 68,4t 76t 87,4t 95t
‘i/ R1 (t) 46,5t 49,1t 53,8t 62,5t 71,9t
o2 H(m) | 265m 32,4 m 38.3m 413m 443 m
v
® F-\ EX% zZw) 5321 5321 5321 5321 57t
; R1 (t) 81,6t 92,6 t
R1 H (m) 47.3m 50.3m
6 x 6 m-2,1/1,7- HB 900 Z (1) 68,4 t 76t
L(m) W(m) H(m) Peso(Kg)
Contrapluma/
Counter-jib/ ‘ . o H
Gegenausleger/ @ W 11,94 1,80 0,60 2575
Contre-fleche/ L
Controbraccio
Bloque de contrapeso/ W
Counterweightblocks/ ® c—r—— H
Gegengewichtsblocke / L 3,20 1,25 0,29 2500
Bloc de contrepoids/
W ® 1,83 1,25 0,29 1500
Blocco dicontrappeso —+— H
L
Base Cruciforme 4,5 X4,5 /
Crossbase 4,5X 4,5/ ;i ; DH
Fundamentkreuz4,5X4,5/ ] 6.70 1.10 1,20 5750
Chasis4,5X4,5/
Carrobase 4,5X4,5
Vigas auxil. de base /
Half base beams/
Halbtrager fur fundamentkreuz/ ED;LIQ OH (x2) 440 030 055 220
Semipoutre de chasis de base/ W
Travidicongiunzidicongiunzione
Bloque lastre de base/
Base ballastblock/
Grundballastbldocke / @ DH 4,40 0,30 1,20 3800
Blocdelestde base L W
Blocco dizavorra allabase
Bloque apoyo de base /
Base supportblock/
Grundballastbléocke / 3,75 0,5 1,2 5400

Blocde appuide base
Blocco diappoggio allabase




L(m) W(m) H(m) Peso(Kg)
Elemento de empotre/ 1,85
Foundationanchor/ S60/R16 1,85 1,85 1,6 1108
Fundamentanker/ S70/8 227 227 16 1122
Elémentde scellement H L S7T0RM6 227 227 16 1274
Elannegare W
S75R 8/20 0.35 0.35 1.6 1200
Utillgie tramo de empotre S75R16/22 0.5 0.5 2.5 2840
Tool fixing anchors S75R16/26 0.5 0.5 25 3160
Vorrichtung fundamentaker
Outilliage de L'emént de scellement S75R24/26 05 05 25 3400
Ferramenta troncheto fondazione Dima 2.31 2.34 0.8 1650
Pluma tramo primero/
Jib heel section/
Ausleger-Anlenkstlck/ 11,90 1,25 2,30 5800
Pied de fleche /
Settore articolato di braccio
Elementointermedio de pluma/ N° 2
Intermediate jib section/
Ausleger-Zwischenstlck N/\/\/Nq @H
Elémentinterm. de fleche/ L
Spezzonedibraccio
N°3,N°4, N°5
7\/\//\/\/\\] AH 2 11,60 1,13 2,25 2194
L W 3 11,60 1,13 1,80 1720
4 5,30 1,13 1,80 620
(s
N°6 5 530 113 1,80 530
E AH 6 530 113 180 470
L W 7 5,30 1,13 1,45 376
N°7,N°8, N°9 8 5,30 1,13 1,45 326
m AH 9 5,15 1,13 1,40 248
L w 11 5,15 1,13 2,25 1280
N° 11
Gancho, Carroy Puntera/
Hook, Trolley and jib head/
Lasthaken - Laufkatze-Cabegade Langa
Crochet- Chariot-Pointe de fleche /
Gancio - Carrello e Puntafreccia
1,20 1,35 0,80 290
0,80 0,15 1,50 330
0,80 1,20 1,40 108
H
L W
Viga principal base 6x6 /
Main base beam/
Haupttrager furfundamentkreuz
Poutre de chassis de base / £ Il E_H” 3 Eng 8,65 078 092 4300
Trave principale della base
Semiviga secundariabase 6x6/
Half base beam/
Halbtrager fir fundamentkreuz 4,27 0,68 0,97 2025

Semipoutre de chassis de base/
Semitrave secondariadellabase

6




L(m) W(m) H(m) Peso(Kg)

Niveladores/

Levellers/
Spindel pyramide / 1,20 1,20 0,90 250
Niveleurs/
Piedi regolabile
Traslacion/
Travelling bogies/
Kranfahren/ 1,15 1,25 0,45 505
Traslation/ 1,15 0,25 0,45 450
Traslazione
Elemento de torre TL16/ K 118 185 185 4600
Tower section TL16/ K 59 1,85 1,85 2472
Turmstiick TL16/ K 3 185 1,85 1425
Elementde matTL16/ ‘N‘ ‘N‘ |\JL/| @H L 18 185 185 5520
Elementoditorre TL16 L W o 118 227 227 5044
O 59 227 2,27 2640
O 3 227 227 1545
P 118 2,27 2,27 5700
(N) 1,85@ NN 2,27 N 59 3500
185 227 X 6 227 2,29 4000
T 6 2,27 2,29 4300
U 6 2,31 2,34 5910
Z 6 2,61 2,34 5980
Unidad de rotacion/
Complete slewing unit/
Drehblhne/
Orientation / 440 2,00 2,00 6600
Rotazione
Cabinaysoporte/
Cabin and support/
Kabine und wartungs/ 300 115 235 558

Cabine etsupport/
Cabinaesupporto

ESPECIFICACIONES SUJETAS A MODIFICACIONES SIN PREVIO AVISO.
Specifications subject to modification without notice.
Obiges kann ohne berstaendigung geaendert werden.
Specifications susceptibles de modification sans avis préalable.
Specifiche suscettibili di variazioni senza preavviso.

DECLINAMOS TODA RESPONSABILIDAD DERIVADA DE LA INFORMACION PROPORCIONADA.
This information is supplied without liability.
Samtliche Angaben erfolgen ohne Gewahr.
Ces renseignements sont sans garantie.

Le indicazioni contenute si intendono salvo errori ed omissioni.

DIN/FEM

UNE 58-101-92 FEM 1001-87
According to EC 98/37 instruction

Windzone A-B / DIN 15019

Viento max. fuerza de servicio 150km/h
Maximun wind speed out of service 150 km/h
Maximale windstarke, ohne Betrieb 150 km/h

Vent maximum, hors service

150 km/h

Vento max, fuori di servizio 150 km/h
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Mobilkran-Mobile Crane LTM 1070-4.2

Grue mobile * Autogru
Groa mévil e Mo6unbHbIi kKpan

Technische Daten * Technical Data
Caractéristiques techniques * Dati tecnici
Datos técnicos * Texnuueckne gaHHble




Dimensions
Encombrement ¢ Dimensioni
Dimensiones * Fa6apursl kpana

13035
| 705 |=

< 12520 >
|———— 3460 ———
—— 2200 —>
| 11000 > 680
a 1T © 2 ,/ d
O — O ) = ‘\:_,: A
5 =l 5 =
1 ojg
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(0) g L
f W
K ?\\ O O O /\L
H
i ¢ Y G /‘5 \ i
1
|e——2300 —»«——2785 1650 2050 1650 1957 —|
3005 275 | 3332 -
!= 10092
< 12392
- 7991 i
- 5326 > 2665 >
& N
2.
‘?OO g q I
:\ ! 1 N A
R R (
&
DA D / \ fa A
%'U N\ =>4 ! -~/
Se ,—"/‘ S
o It 5 3 AL Y
So B /‘\\ Et” ANy
Zo %, \
D 0500 |e
- 5074 > 2935 >
- 8009 > $2262.02
R, = Allradlenkung - All-wheel steering - Direction toutes roues - Tutti gli assi sterzanti - Direccion en todos los ejes - MoBopoT Bcemu Konecamu
MaBe - Dimensions - Encombrement - Dimensioni - Dimensiones - Paamepbl mm
A A B C D E F G H | K L
100 mm*
385/95 R 25 (14.00 R 25) 3900 3800 2550 2113 3574 2919 1816 383 11° 13° 19° 18°
445/95 R 25 (16.00 R 25) 3950 3850 2550 2101 3624 2969 1866 433 13° 15° 21° 19°
525/80 R 25 (20.5 R 25) 3950 3850 2690 2163 3624 2969 1866 433 13° 15° 21° 19°
* abgesenkt - lowered - abaissé - abbassato * suspension abajo * Wwaccu ocaxxeHo
LTM 1070 4.2



Gewichte
Weights

Poids ¢ Pesi
Pesos * Harpyskmu

=

Achse - Axle
Essieu - Asse
Eje - MocThbl
t

12 12

12 12

' mit 10,7 t Ballast und Klappspitze - with 10.7 t counterweight and folding jib - avec contrepoids 10,7 t et fléchette pliante
con contrappeso di 10,7 t e falcone ribaltabile - con 10,7 t de contrapeso y plumin lateral - ¢ npotuBoBecom 10,7 T U C yANUHUTENEM CTPENbI

Traglast - Load t

Forces de levage - Portata t Poulies - Puleg
Capacidad de carga - ['py3onogbeMHOCTb, T Poleas - KaHaTHbIx 6710K0B

7
5
3
1

0 7
8,4 5
8,3 3
6 1
5.7 =

Geschwindigkeiten
Working speeds

Vitesses ¢ Velocita
Velocidades ¢ Cxopocrn

e =

385/95 R 25

(14.00 R 25)

445/95 R 25
(16.00 R 25) @
525/80 R 25

(20.5 R 25)

Antriebe - Drive
Mécanismes - Meccanismi
Accionamiento - MpuBoAbI

360°

Rollen - No. of sheaves

ge

Strange - No. of lines
Brins - Tratti portanti
Reenvios - 3anacoska
14
11
7
3
1

Gesamtgewicht - Total weight t
Poids total - Peso totale t
Peso total - O6uum Bec, T

48"

Gewicht - Weight kg
Poids - Peso kg
Peso - Co0cT. Bec, Kr
500
500
450
275
110

stufenlos - infinitely variable
en continu - continuo
regulable sin escalonamiento - 6eccTyneHyaro

m/min fiir einfachen Strang - single line
0 - 125 m/min au brin simple - per tiro diretto - a tiro directo
M/MUWH NpW OAHOKPATHOM 3anacoBke

m/min fiir einfachen Strang - single line
0 — 125 m/min au brin simple - per tiro diretto - a tiro directo
M/MWH NPY OAHOKPATHOM 3anacoBKe

min”'

0-15 o6/mun

Seil @ / Seilldnge - Rope diameter / length

Diamétre / Longueur du céble - Diametro / lunghezza fune
Diametro / longitud cable - AnuameTtp / anuHa

17 mm /200 m

17 mm /200 m

ca. 55 s bis 83° Auslegerstellung - approx. 55 seconds to reach 83° boom angle
env. 55 s jusqu‘a 83° - circa 55 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 83°
aprox. 55 segundos hasta 83° de inclinacién de pluma - ok. 55 cek. A0 BbicTaBneHua CTpenbl Ha 83°

? 1 2 | 3| 4] 5 | 6| 7 | 8] 9 |10]11]12|R1]|R2 %
2,18 - 2,35 -
g0 | 75 | 96 | 124 | 157 | 202 | 265 | 341 |44 | 564 | 717 | 75 |g507| 81 | 389%
= |0.53- 0,57 -
S2. a0 | 18| 23| 3 - - -1 -1-1-1-1- |i%|?2 60 %
2,38 - 2,55 -
630 | &1 105 | 135 | 171 | 22 | 289 | 371 | 478 | 614 | 78 |80 g3 | 88 | 352%
= |058- _ _ _ _ _ _ _ _ |062-
=215 | 2 25| 33 160 | 21 | 60%

Max. Seilzug - Max. single line pull
Effort au brin maxi. - Mass. tiro diretto fune
Tiro méx. en cable - Makc. TAroBoe ycunue

57 kN

57 kN

ca. 310 s fur Auslegerlange 11 m — 50 m - approx. 310 seconds for boom extension from 11 m - 50 m
env. 310 s pour passer de 11 m — 50 m - circa 310 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 11 m — 50 m
aprox. 310 segundos para telescopar la pluma de 11 m — 50 m - ok. 310 cek. A0 BblABWXeHUA 0T 11 M Ao 50 m

LTM 1070 4.2



Traglasten

Lifting capacities T
Forces de levage ° Portate
Tablas de carga ° FpysonoabemHocTb
11-50m 360° “”1””4’51
[
5 = s==s EN
3 11m 146m | 182m | 21,8 m | 254 m | 289m | 32,5m | 36,1 m | 39,7m [ 43,3m | 46,9m | 50m \ 3
> m * > m
2,5 70 2,5
3 61,4 51,1 50,9 48,8 3
3,5 54,3 46,4 46,3 46,5 38,9 31,9 3,5
4 48,7 42,4 42,4 42,5 38,1 31,4 25,6 4
4,5 44 38,9 38,9 39,1 37,4 31 25,3 20,6 4,5
® 39,3 35,7 35,8 35,9 35,6 30,4 25,1 20,5 16,3 B
6 32,2 30,5 30,9 31 31 28,9 24,5 20,1 16,1 6
7 27,1 26,3 26,7 26,9 26,9 27,2 24 19,6 16 13 10,2 7
8 23 22,6 23,1 23,3 23,6 23,6 22,7 18,3 15,8 12,8 10,1 8 8
9 20,4 20,4 20,8 20,7 19,6 17 15,1 12,6 9,9 7,9 6,7 9
10 17,8 18,1 18,2 18,1 17 15,7 14,2 12,2 9,7 7,8 6,6 10
12 13,4 13,9 13,9 13,8 13,4 13,1 12,4 11,1 9,1 7,5 6,5 12
14 10,8 11 11 10,9 10,7 10,4 9,7 8,4 71 6,2 14
16 8,7 8,9 8,9 8,9 8,8 8,6 8 7,7 6,6 59 16
18 7,4 7,5 7,4 7,4 7,2 7,2 6,6 6,1 L5 18
20 6,4 6,2 6,3 6,2 6 5,7 515 5,1 20
22 5,4 5,4 5,4 58 5 5,1 4,8 4,6 22
24 4,8 4,7 4,6 4,5 4,3 4 3,9 24
26 4,2 4.1 4 3,9 3,7 3,4 3,4 26
28 3,6 3,5 3,4 3,2 2,9 2,9 28
30 3,1 3 2,9 2,7 2,5 2,5 30
32 2,6 2,5 2,3 2,1 2,1 32
34 2,1 2 1,7 1,7 34
36 1,8 1,7 1,4 1,4 36
38 1,4 1,1 1,2 38
40 1,2 0,9 0,9 40
* nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atras - ctpena nosepHyTa Hasaa t_189_00002_00_002 / 00024_00_002
11-50m +60° “14,51
[
Ll sem=z | EN
T = &= ]
f 11m 146m | 182m | 21,8 m | 254m | 289m | 325m | 36,1m | 39,7m | 43,3m | 469 m 50 m M
<=3 <=3
3 51,1 50,9 48,8 3
3,5 46,4 46,3 46,5 38,9 31,9 3,5
4 42,4 42,4 425 38,1 31,4 25,6 4
4,5 38,9 38,9 39,1 37,4 31 25,3 20,6 4,5
5 35,7 35,8 35,9 35,6 30,4 25,1 20,5 16,3 5
6 30,5 30,9 31 31 28,9 24,5 20,1 16,1 6
7 26,3 26,7 26,9 26,9 27,2 24 19,6 16 13 10,2 7
8 22,6 23,1 23,3 23,6 23,6 23,1 18,3 15,8 12,8 10,1 8 8
9 20,4 20,4 20,8 20,7 20,5 17 15,1 12,6 €e) 7,9 6,7 9
10 18 18,3 18,4 18,3 18 15,8 14,2 12,2 9,7 7,8 6,6 10
12 14,1 14,5 14,6 14,5 14,3 13,8 12,6 11,1 9,1 7,5 6,5 12
14 11,5 11,5 11,6 11,3 11,4 10,9 10 8,4 71 6,2 14
16 9,2 9,5 9,5 9,6 9,3 9,3 8,8 7,7 6,6 59 16
18 8 8 8 7,8 7,7 7,4 71 6,1 5,9 18
20 6,9 6,8 6,7 6,5 6,6 6,3 5,6 &1l 20
22 59 5,8 5,8 5,7 5,9 52 5,2 4,7 22
24 5 5,1 4,9 4,8 4,8 4,5 4,4 24
26 4,5 4,4 4,3 4,2 4,2 3,9 319 26
28 3,9 3,9 3,8 3,6 3,4 3,3 28
30 3,5 3,4 3,3 3,1 29 2,9 30
32 3 2,9 2,7 2,5 2,5 32
34 2,5 2,3 2,1 2,1 34
36 2,2 2 1,8 1,8 36
38 1,7 18 1149 38
40 1,5 1,2 1,2 40
42 1 1 42
44 0,8 0,8 44

t_189_00004_00_002

LTM 1070 4.2



Traglasten

Lifting capacities
Forces de levage ¢ Portate
Tablas de carga ° FpysonoanemHocTb

11-50m 360° n]p]t
()
el — =)
T - - L
f 11 m 146m | 182m | 21,8 m | 254m | 289m | 3256m | 36,1m | 39,7m | 43,83m | 46,9 m 50m M
<—>i m 4—»1 m
3 50,9 50,8 48,8 3
3,5 46,1 46,1 46,3 38,9 31,9 85
4 421 421 42,3 38,1 31,4 25,6 4
4,5 38,4 38,4 38,6 873 31 25,3 20,6 4,5
5 35,2 35,4 35,4 35,2 30,4 251 20,5 16,3 5
6 29,9 30,4 30,6 30,5 28,9 24,5 20,1 16,1 6
7 25,4 25,8 26 26 25,3 288 19,6 16 13 10,2 7
8 21,5 22,2 22,3 22,4 211 19,7 18,1 15,8 12,8 10,1 8 8
9 19 19,4 18,9 17,9 17 16,4 15 12,6 9,9 7,9 6,7 9
10 15,8 16,3 16,3 15,5 14,9 14,3 13,6 12,2 9,7 7,8 6,6 10
12 11,5 12 12,2 12,1 11,9 11,4 10,9 10,1 9,1 7,5 6,5 12
14 9,2 9,5 9,7 9,5 9,2 8,7 8,6 8 71 6,2 14
16 7,4 7,7 7,8 7,6 7,7 7,5 71 6,8 6,4 5,9 16
18 6,4 6,4 6,4 6,4 6,2 6 5,8 5,4 5,2 18
20 5,4 515 5,4 5%3) 5,1 4,9 4,5 4,3 20
22 4,5 4,7 4,6 4,5 4,3 4.1 3,8 3,6 22
24 4 3,9 3,9 3,7 3,5 3,1 3 24
26 3,4 3,3 3,3 3,1 2,9 2,6 2,5 26
28 2,8 2,8 2,6 2,5 2,2 2,1 28
30 2,4 2,4 2,2 2 1,8 1,7 30
32 2 18 17 | 14 1,4 32
34 1,5 1,4 1,1 1,1 34
36 1,3 1,1 0,8 0,8 36
38 0,8 38
t_189_00032_00_000
T-50m £60° njp]t
[
| aadi — =L
T — e | 1]
3 11 m 146m | 182m | 21,8 m | 254m | 289m | 3256m | 36,1m | 39,7m | 43,3m | 46,9 m 50m M
1 m = m
3 50,9 50,8 48,8 3
3,5 46,1 46,1 46,3 38,9 31,9 85
4 42 1 42,1 42,3 38,1 31,4 25,6 4
4,5 38,4 38,4 38,6 873 31 25,3 20,6 4,5
5 35,2 35,4 35,4 35,2 30,4 251 20,5 16,3 5
6 29,9 30,4 30,6 30,5 28,9 24,5 20,1 16,1 6
7 25,4 25,8 26 26 26,3 24 19,6 16 13 10,2 7
8 21,5 22,3 22,4 22,8 22,4 21 18,3 15,8 12,8 10,1 8 8
9 19,3 19,7 19,8 19,2 18,1 16,9 15,1 12,6 9,9 7,9 6,7 9
10 16,7 17,2 17,2 16,8 16 155 14,2 12,2 9,7 7,8 6,6 10
12 12,4 12,9 12,9 13 12,9 12,4 11,8 1 9,1 7,5 6,5 12
14 10 10,3 10,2 10,3 10,1 9,7 9,1 8,4 71 6,2 14
16 8,2 8,3 8,5 8,4 8,2 8 7,9 7,3 6,6 5,9 16
18 7 7,1 6,9 6,9 6,9 6,7 6,2 6 5,5 18
20 6 5,9 6 5,8 5,6 515 5,1 4,9 20
22 51 5,2 51 5 4,9 4,7 4,3 4,2 22
24 4,5 4,4 4,4 4,2 4 3,7 3,5 24
26 3,9 3,8 3,8 3,6 3,4 3,1 3 26
28 83 8.3 3,1 2,9 2,6 2,5 28
30 2,9 2,8 2,7 2,5 2,2 2,1 30
32 2,4 2,3 2,1 1,9 1,8 32
34 1,9 1,8 1,5 1,5 34
36 1,6 1,5 1,2 1,2 36
38 1,2 0,9 0,9 38
40 1 40

t_189_00012_00_000

LTM 1070 4.2



Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage ° Portate
Tablas de carga ° FpysonoabemHocTb

11-182m 0° n14,51
rpme (( , | ) smm=s | EN
T 1]

/° 11m 14,6 m 18,2m M
> m > m
3 15,6 16,1 16,3 3
85 13,9 14,4 14,7 885
4 12,4 13 13,2 4
4,5 11,2 11,7 12 4,5
® 10,1 10,7 10,9 B
6 8,3 8,9 9,2 6
7 6,9 7,5 7,8 7
8 5,6 6,4 6,7 8
9 52 5,7 9
10 4,3 4,7 10
12 3 34 12
14 2,4 14
16 b 16
0° = nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atras - ctpena nosepHyTta Hasaa t_189_00312_00_002

11-182m 360° 6,9&5,71
oot = IR
T 1]

f 11m 14,6 m 18,2m \ !
= m 6,9t 57t 6,9t 57t 6,9t 57t = m
3 11,6 11,6 3
3,5 10,2 9,2 10,1 10,2 9,7 3,5
4 8,3 7,5 8,2 8,4 8,3 4
4,5 6,8 6,1 7,4 7 03 7,4 4,5
5 5,6 4,7 6,5 5,9 6,9 6,3 5
6 3,5 2,8 4,7 3,9 5,1 4,6 6
7 2,2 1,8 3,2 2,5 3,8 312 7
8 1,4 1,1 2,1 1,7 2,7 2,2 8
9 1,5 1,2 1,9 1,5 9
10 1 1,4 1,1 10

t_189_00327_00_002 / 00328_00_002

LTM 1070 4.2



Hubhéhen

Lifting heights T
Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién ¢ Boicota noagbema

56 m

54

52

50

48

46

44

42

40

38

36

34

32

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

$2261.02

6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42m
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Traglasten

Lifting capacities
Fones?le Iecqge e Portate TK/TNZI(
Tablas de carga ° FpysonoabemHocTb
T1-50m 95m 360° ﬂ 45t
[
P K l;r'11 sames EN
T NZK
11m 14,6 m 18,2 m 21,8 m 254 m 28,9 m
f 9,5m 9,5m 9,5m 9,5 m 9,5m 9,5m 3
<> m | 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60° 1 m
3 11,4 11,4 11,4 11,4 11,4 3
315 11,4 11,4 11,4 11,4 11,4 11,4 315
4 11,4 9,4 11,4 11,4 11,4 11,4 11,4 4
4,5 11,4 9,1 11,4 9,4 11,4 11,4 11,4 11,4 4,5
5 11,4 8,7 11,4 9.1 11,4 9,2 11,4 11,4 11,4 5
6 11,3 8,1 11,4 8,5 11,4 8,7 11,4 8,7 11,4 8,7 11,4 6
7 10,8 7,6 6,2 11,48 6,3 11,4 8,2 11,4 8,2 11,4 8,3 11,2 8 7
8 10,1 7,1 59 48 |11,1 7,5 6,1 11,4 7,8 6,1 11,2 7,9 6,1 11,4 8 1 7,7 8
9 9,4 6,7 5,7 47105 72 59 4,711,375 6 48|11 75 6 11,2 7,7 6 10,8 7,5 9
10 8,7 6,4 54 45|99 68 57 46108 7,1 58 4,7|10,7 7,2 58 4,7(109 7,4 59 4,7(10,6 7,2 5,7 10
12 7 58 51 44|86 63 53 45|96 66 54 45|10 6,8 55 46|10,2 6,9 55 46| 9,9 6,8 54 4,6 12
14 58 53 48 44,7358 5 44)|8462 52 44|89 64 52 44|94 65 53 45|92 65 53 45 14
16 495 4,7 446,153 48 44| 7358 5 44,8 6 51 44836, 51 44| 8362 51 44 16
18 43 4.8 52 51 4,7 44| 63 54 48 44|71 57 49 4416858 5 447 59 5 44 18
20 46 49 4,7 55 51 4,7 44| 59 54 48 44| 56 55 49 44| 59 56 4,9 44 20
22 495 47 44| 5 51 4,7 44| 475 48 44| 49 52 48 44 22
24 4,4 45 45 42 44 45 43| 39 42 43 43| 41 44 46 4,4 24
26 3,6 3,7 38 36| 3,2 34 36 36| 35 3,7 39 4 26
28 g | &l 26 28 29 28| 29 3,1 33 33 28
30 2223 23 24 26 2,7 2,7 30
32 1,8 1,9 2 |22 22| 21 32
34 1,7 1,8 1,8 34
36 1,4 1,4 36
t_189_00064_00_000 / 00072_00_000 / 00080_00_000 / 00088_00_000 / 00256_00_000
11-50m 95m 360° “14,5t
N
% !'I"1‘AII smmes EN
T NZK
32,5 m 36,1 m 39,7 m 43,3 m 46,9 m 50 m
3 9,5 m 9,5m 9,5m 9,5m 9,5m 9,5m /
im | 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60° > m
4,5 11 4,5
5) 10,9 8 5)
6 10,7 7.9 6,9 6
7 10,5 7,7 6,8 4,7 4,2 7
8 10,3 7,5 7,5 6,6 4,7 4,2 3,6 8
9 10,1 7,3 7,3 6,5 6,5 4,7 4,2 3,5 9
10 eHell el | 72 6,4 6,3 5,6 47 4,2 41 B85 10
12 94 6,8 55 46|6,9 62 54 &l | B9 | 61 45 41 41 3,7 34 32 12
14 89 6,5 52 45|65 58 52 44|58 53 5 44|44 41 4 4 3,7 3,6 SYANNSHI 14
16 7,7 62 51 44,61 54 5 44|56 52 49 44|42 39 4 4 |38 36 36 3,7/33 3,1 3 16
18 646 5 44,56 51 47 43|53 49 46 444 38 38 38|37 36 35 3,7(32 31 3 31 18
20 54 57 49 4452 47 45 43|5 4,7 44 43|38 36 36 36|36 35 34 35(31 31 3 31 20
22 47 49 48 43|47 45 43 42|43 45 42 42|35 34 34 34|34 34 33 33(3 3 29 3 22
24 43 41 44 43|41 42 41 41|36 41 4 41|33 32 32 32|32 32 3,1 3229 29 28 29 24
26 3,739 38 39/34 37 39 39/31 34 37 38313 3 3 |3 3 3 3 |28 28 2,7 28 26
28 3,133 35 36|29 31 34 3428 29 31 32|29 29 29 29|25 28 28 29|24 26 26 2,6 28
30 2628 3 3 |24 26 28 29|26 26 26 2,724 2,7 2,7 2,7/21 23 26 27|12 23 25 25 30
32 2224 25 25/2 22 24 24|22 24 25 25|/2 283 24 2517 2 21 22|16 19 21 22 32
34 192 21 2 |17 18 2 1919 21 22 22|17 19 2 21|14 16 18 18|13 15 1,7 1,8 34
36 16 1,7 1,7 16(13 15 16 15|16 1,7 18 18|14 16 1,7 1,7/11 1,3 14 151 1,2 1,4 14 36
38 1,3 1,4 1.3 11 12 13 1,213 14 15 1411 13 14 1,4|/0,8 1 1,1 12|08 1 1,1 1,1 38
40 0,8 09 09 081 1,2 1,2 1,109 1 il |l 0,6 08 09 09 0,7 0,8 0,8 40
42 0,6 0,7 0,6 08 09 09 08|06 08 08 0,8 0,6 42
44 0,6 0,7 0,7 44

t_189_00064_00_000 / 00072_00_000 / 00080_00_000 / 00088_00_000 / 00256_00_000

LTM 1070 4.2



Traglasten

Lifting capacities
Forces?le Iecuge * Portate TI(/TNZK
Tablas de carga ° FpysonoabemHocTb
11-50m 16m 360° “14,5t
T
5 e smmmz | EN
T NZK
11m 14,6 m 18,2 m 21,8 m 25,4 m 28,9 m
3 16 m 16 m 16 m 16 m 16 m 16 m »
im | 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60° > m
3 7,6 7,6 7,4 3
3,5 7,4 7,5 7,3 6,9 3,5
4 7,1 7,3 7,2 6,8 6,6 B85 4
4,5 6,8 7,1 7,1 6,7 6,5 5.5 4,5
5 6,5 6,9 7 6,7 6,5 55 5
6 6 6,4 6,6 6,4 6,3 65 6
7 5,561(13;9 5,9 6,2 6,1 6,1 585 7
8 51 3,7 55 3,8 58 39 57 5,8 54 8
9 46 3,5 51 3,6 86 | &y 54 3,7 B | St 5,2 9
10 4,4 3,3 4,7 3,4 Bl | 8 51 3,5 52 3,6 Bl | & 10
12 SIONES I ES 42 31 2,6 45 32 2,6 4,7 3,3 4,8 3,3 4,8 3,3 12
14 34 28 24 23|38 29 24 41 83 25 42 3,1 25 4,4 31 25 45 31 25 14
16 31 25 23 22|34 2,7 23 22|37 28 24 22|39 29 24 224 29 24 42 29 24 16
18 28 24 22 21|31 25 22 22|34 26 23 22|36 2,7 23 22|38 28 23 22|39 28 23 22 18
20 25 22 21 21|28 24 22 21,31 25 22 21|33 26 22 21|35 2,7 22 21|37 2,7 23 21 20
22 23 21 21 26 22 21 21|29 24 21 21|31 24 22 21(32 25 22 21|35 26 22 2,1 22
24 21 21 24 22 21 21|27 22 21 21,28 23 21 213 24 21 21|32 25 2,1 21 24
26 22 21 21 25 22 21 21|27 22 21 21,28 23 21 2,131 24 21 21 26
28 2,1 21 23 21 21 21|25 22 21 21|27 22 21 21(29 23 21 21 28
30 22 21 21 23 21 21 21(25 22 2 21|28 22 21 21 30
32 22 21 21 22 21 2 21|24 22 2 21 32
34 21 21 19 21 2 2 |21 21 2 21 34
36 16 18 1,8 18 2 2 2 36
38 1,3 1,4 1,5 1,7 1,7 1,4 38
40 1,3 1,4 13 40
42 1,1 1,1 42
t_189_00096_00_000 / 00104_00_000 / 00112_00_000 / 00120_00_000 / 00264_00_000
11-50m 16 m 360° “14,5t
R
5 e ——— 1l =\
T NZK
32,5m 36,1 m 39,7m 43,3 m 46,9 m 50 m
» 16 m 16m 16 m 16 m 16m 16 m f
= m 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° > m
5 5,1 5
6 5,1 4,3 6
7 5,1 4,3 4 7
8 5,1 4,3 4 3,3 S 8
9 © 4,3 3,9 3,2 2,9 2,5 9
10 4,9 4,3 3,9 3,1 2,9 2,5 10
12 4,7 3,3 41 31 3,8 3 2,8 2,4 12
14 4,4 31 4 3 3,7 29 29 26 2,7 2,3 14
16 42 3 24 38 29 28 36 28 28 2,6 26 24 23 21 16
18 4 28 23 22|37 27 23 35 2,7 23 28 26 22 25 23 22 2 18
20 37 2,7 23 21|35 26 22 21|34 26 22 21|27 25 22 25 23 21 21 2 20
22 35 26 22 21|34 25 22 21|33 25 22 21|26 24 21 21|24 23 21 2 21 2 22
24 33 25 21 21|82 25 21 2132 25 21 21|26 24 21 2 24 23 21 2 21 2 24
26 32 24 21 21|31 24 21 21,31 24 21 21|25 23 21 2 23 23 2 2 2 2 26
28 3 23 21 21 |3 23 21 21|28 23 21 21|24 22 2 2 23 22 2 2 2 2 28
30 28 22 21 21|27 22 21 21|24 23 2 21123 22 2 2 22 22 2 2 1980159 30
32 25 22 2 21123 22 2 21122 22 2 21122 21 2 2 19 21 2 2 1,7 1,9 32
34 22 21 2 212 21 2 21121 2 2 2119 2 2 2 16 19 2 2 1,4 1,8 34
36 1,9 21 2 21 11,7 2 2 21,18 19 2 2 1,67 (51,95 11,97 2 1,3 16 19 2 1,2 1,5 36
38 i6 18 19 19|14 16 18 18 15 18 19 19|13 16 18 19 |1 14 16 1,709 13 38
40 14 15 16 15|11 14 15 15 /13 15 17 17|11 14 15 16 (08 11 13 14|07 1 40
42 il | 8 | 38 09 11 12 11,11 13 14 1409 11 13 13 0,8 1 1,1 0,8 42
44 1 1 1 0,7 09 09 07|09 1 1,1 1,1/0,7 09 1 1 06 08 0,8 44
46 0,8 0,7 0,7 0,7 08 09 0,8 0,7 08 0,7 46
48 0,6 0,7 48

t_189_00096_00_000 / 00104_00_000 / 00112_00_000 / 00120_00_000 / 00264_00_000

LTM 1070 4.2



Lifting heights TK / TNZK

Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento
Alturas de elevacién ¢ Boicota nogbema

74 m
72
70
68
66
64
62
60
58
56
54
52
50
48
46
44
42
40
38
36
34
32
30
28
26
24
22
20

16

14

10

2

$2232.01

0
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46m
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Traglasten

Lifting capacities
Forces?le Iecage * Portate 'HK/TNZHK
Tablas de carga ° FpysonoabemHocTb
11-50m 32m 360° “14,5t
# —
2 el = EN
T NZHK
11m 14,6 m 18,2 m 21,8 m 25,4 m 28,9 m
» 3,2m 3,2m 3,2m 3,2m 3,2m 3,2m f
<= m 0°  20° 40° 60° | 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60° 0°  20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60° > m
8 31,3 259 22,1/22* 27,2 22,7 27,5 229/22 8" 27,2 8
3,5 305249 214 31,9 26,3 22,2 26,7 224 26,6 22,3 3,5
4 29,7 241 208 31,2 254 21,7 26 219 26 22,1 24,3 4
4,5 28,7232 203 30,6 24,7 21,2 32 254 216 255 21,8 239 21,1 21,6 4,5
5) 276225 198 29924 208 31,3247 212 25 215 23,6 20,8 21,1 194 5]
6 305 254212 191 28,3 22,7 20 295236 205 29524 209 24,7 22,7 20,3 20,1 18,4 6
7 265 23520 18,4 26,3 21,7 19,4 26,6 226 199 26,7 23,1 20,3 234 21,7 198 20,7 19,1 17,4 7
8 229 22 192 181 |23 232208 188 233217 194 231221 19,8 21,7 206 19,4 20 1871 16,6 8
9 201 202185 178 (20,1 20,3 199 183 204 20,3 189 20,2 20,5 19,4 18,9 19,2 185 18,7 17 158 9
10 175 177177 176 (17617818 17,8 17,8 18 18 17,6 17,9 18,1 17,2 16,6 16,9 16,4 16,2 15,1 10
12 12/12,7* 135 13,5 13,4 13,6 13,7 13,8/13,7 136 138 139 14 13,7 13,8 13,5 13,8 13,5 12,713 132 12
14 10,4 10,5 10,6 10,6(10,7 10,9 109 10,8 107 108 11 11,1 10,7 10,8 11 10,2 10,4 10,5 14
16 86 88 88 89 8,6 87 88 89/86 85 87 88 86 85 85 16
18 7172 72 73 71/7 72 72 73|71 72 72 72|71 71 72 73 18
20 6 6 6 616 6 61 6159 6 61 62 20
22 52 B2 B2 B2 B2 | B2 B2 B2B | & B2 B2 22
24 45 45 46 46|43 43 44 44 24
26 39 39 39 39/37 38 38 38 26
28 34 34 34 34 28
30 3 30
*TNZHK t 189_00128_00_000 / 00136_00_000 / 00144_00_000 / 00152_00_000 / *00272_00_000
11-50m 32m 360° “14,5’(
% [ ]
/,/’ﬁK = sm==s EN
T NZHK]
32,5 m 36,1 m 39,7 m 43,3 m 46,9 m 50 m
» 3,2m 32m 3,2m 3,2m 3,2m 3,2m f
< m | 0° 20° 40° 60° 0° 20° 40° 60° 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°| 0° 20° 40° 60°|20° 40° 60° > m
6 173 175 13,3 6
7 17,1 169 12,9 12,5 10,6 7
8 16,1 165 16,2 12,4 11,9 10,4 10,3 8,3 8
9 153 155 154 126 119  11,5/11,4* 10,1 10 82 83 65 65 48 9
10 145 145 145 121 114 1 101 99 97 81 81 64 64 48 49 10
12 119 122 123 11,1 105 10,1 95 92 9 76 76 7.7 62 62 62 48 48 12
14 10 97 99/98* 94 96 94 88 85 84 72 71 71 58 58 58|46 46 47 14
16 83 84 85 8 8 8 75 76 77 66 65 65 54 53 53|45 44 44 16
18 7 71 71 6,7 68 6,9 62 64 65 6 6 6 51 5 5 |43 42 42 18
20 58 58 59 6 56 57 58 56 56 56 i | 52 | B2 47 47 47|41 4 4 20
22 5 il B2 & 49 49 48 49 48 49 49 44 44 45 43 43 43138 38 38 22
24 43 43 44 44 41 42 43 44 39 41 41 42 4 4 41 36 37 38|35 36 36 24
26 37 38 38 38 a7 | B &y 37 35 36 36 36{33 34 35 35 S| & &8 | &l | &l 26
28 42 | @Z2| 33 &3 sl | &2 3,2 33 29 3 31 31(27 28 29 29|24 25 26 26|25 26 26 28
30 28 28 28 28 27 27 28 28 25 25 26 26(23 24 24 242 21 21 22|21 21 22 30
32 24 24 24 24 23 23 24/23 24 21 21 22 2219 2 2 2 |16 17 18 18|17 18 18 32
34 19 2 2 2 17 18 18 18/15 16 16 17|13 14 14 14|14 14 15 34
36 16 17 1,7 1,7 14 15 15 15/12 13 13 13|09 1 11 11 (11 11 1,1 36
38 12 12 12 121 1 1 1 08 08 38
40 09 1 1 09 40
* TNZHK t 189_00128_00_000 / 00136_00_000 / 00144_00_000 / 00152_00_000 / *00272_00_000

11
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Hubhoéhen

Lifting heights TH K/TNZHK

Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento
Alturas de elevacién ¢ BoicoTta noagbema

64 m

62

60

58

56

54

52

50

48

46

44

42

40

38

36

34

32

30

28

26

24

22

20

18

16

12

10

$2231.01

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42m
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Ausstattung

Equipment

Equipement ° Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

Rahmen Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und
verwindungssteife Kastenkonstruktion aus
hochfestem Feinkorn-Baustahl.

Abstiitzungen 4-Punkt-Abstiitzung, horizontal und vertikal
vollhydraulisch ausschiebbar. Bedienung mit
Fernsteuerung, automatische Abstitznivellie-
rung, elektronische Neigungsanzeige.

Motor 6-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr, was-
sergekuhlt, Leistung 270 kW (367 PS), max.
Drehmoment 1700 Nm. Abgasemissionen
entsprechend Richtlinien 97/68/EG und
EPA/CARB, Kraftstoffbehalter: 410 I.

Getriebe ZF-12-Gang-Schaltgetriebe mit automatisier-
tem Schaltsystem AS-TRONIC. Verteiler
getriebe, zweistufig, mit sperrbarem
Verteilerdifferential.

Achsen Wartungsarme Kranfahrzeugachsen, alle
4 Achsen gelenkt. Achsen 3 und 4 sind Pla-
netenachsen, alle angetriebenen Achsen mit
Querdifferentialsperren, Achse 3 und 4 mit

Langsdifferentialsperre.
Federung Alle Achsen sind hydropneumatisch gefedert
und hydraulisch blockierbar.
Bereifung 8fach. ReifengroBe: 385/95 R 25 (14.00 R 25).
Lenkung ZF-Servocom-Hydrolenkung, 2-Kreisanlage

mit hydraulischer Servoeinrichtung und zusétz-
licher Reservepumpe, von der Achse angetrie-
ben. 1. und 2. Achse mechanisch, 3. und 4.
Achse elektrohydraulisch geschwindigkeitsab-
héngig gelenkt.

Bremsen Betriebsbremse: Allrad Servo Druckluft-
bremse, alle Achsen sind mit Scheiben-
bremsen ausgestattet, 2 Kreisanlage.
Handbremse: Federspeicher auf die Rader
der 1., 2. und 4. Achse wirkend.
Dauerbremse: Auspuffklappenbremse mit
Liebherr Zusatzbremssystem.

ABV Automatischer Blockier Verhinderer in
Verbindung mit ASR Antischlupfregelung.

Fahrerhaus GroBraumige Kabine in Stahlblechausfiihrung
mit Komfortausstattung, gummielastisch auf-
gehangt, Sicherheitsverglasung.

Elektr. Anlage Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleich-
strom, 2 Batterien mit je 170 Ah.

13

Rahmen

Kranantrieb

Steuerung

Hubwerk

Wippwerk

Drehwerk

Krankabine

Sicherheits-

einrichtungen

Teleskopausleger

Ballast
Elektr. Anlage

Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und
verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus
hochfestem Feinkorn-Baustahl. 1-reihige
Kugeldrehverbindung, die unbegrenztes
Drehen erméglicht.

Diesel-hydraulisch mit 1 Axialkolben-
Verstellpumpe mit automatischer Leistungs-
regelung, 1 Zahnrad-Doppelpumpe, vom
Dieselmotor im Fahrgestell angetrieben,
offene Olkreisldufe mit elektrisch geregel-
tem ,Load Sensing“. 4 Arbeitsbewegungen
gleichzeitig fahrbar.

Elektrische Ansteuerung der Antriebe Uber
selbstzentrierende 4fach Handsteuerhebel,
Komfort-Armlehnensteuerung, Liebherr-
Systembus (LSB).

Axialkolben-Konstantmotor, Liebherr Seilwinde
mit eingebautem Planetengetriebe und federbe-
lasteter Haltebremse. Der Antrieb des Hubwerks
erfolgt im geregelten, offenen Olkreislauf.

1 Differentialzylinder mit Sicherheitsriick-
schlagventilen.

Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetriebe,
federbelastete Haltebremse. Drehwerk serien-
maBig umschaltbar: offen und eingespannt.
GroBes Sichtfeld, Sicherheitsverglasung,
Komfortausstattung, Kabine um 20° nach
hinten neigbar.

LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem,
Hubendbegrenzung, Sicherheitsventile gegen
Rohr- und Schlauchbriiche.

1 Anlenkstiick und 5 Teleskopteile. Alle Tele-
skopteile unabhéngig voneinander hydrau-
lisch ausschiebbar. Schnelltakt-Teleskopier-
system TELEMATIK.

Auslegerlange: 11 m - 50 m.

10,7 t Grundballast.

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt
Gleichstrom, 2 Batterien mit je 170 Ah.

Zusatzausriustung

Klappspitze

Montagespitze
2. Hubwerk

Zusatzballast
Bereifung

Antrieb 8 x 6

9,5 m - 16 m lang, unter 0°, 20°, 40° oder 60°
zum Teleskopausleger anbaubar.
Hydraulikzylinder zur Verstellung der Klapp-
spitze von 0° — 60° (Option).

3,2m

Fir den 2-Hakenbetrieb oder bei Betrieb mit
Klappspitze, wenn Haupthubseil eingeschert
bleiben soll.

3,8 t fir einen Gesamtballast von 14,5 t.
8fach. ReifengroBe: 445/95 R 25 (16.00 R 25)
und 525/80 R 25 (20.5 R 25).

Zusétzlich wird die 1. Achse angetrieben.

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.

LTM 1070 4.2



Avusstattung
Equipment

Equipement ° Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

Frame

Outriggers

Engine

Transmission

Axles

Suspension

Tyres
Steering

Brakes

Driver’s cab

Electrical system

14

Self-manufactured, weight-optimized and
torsion resistant box-type design of high-
tensile structural steel.

4-point supporting system, hydraulically tele-

scopable into horizontal and vertical direction.

Operation with remote control, automatic
support leveling, electronic inclination display.

6-cylinder Diesel engine, make Liebherr,
watercooled, 270 kW (867 h.p.), max. torque
1700 Nm. Exhaust emissions acc. to
97/68/EG and EPA/CARB. Fuel tank: 410 I.

ZF 12-speed gear box with automatic control
system AS-TRONIC. Two-stage transfer case
with lockable transfer differential.

Low maintenance carrier axles, all 4 axles
steered. Axle 3 and 4 are equipped with pla-
netary gears, all driven axles with transverse
differential locks, axle 3 and 4 with longitudinal
differential lock.

All axles are mounted on hydropneumatic
suspension and are lockable hydraulically.

8 tyres, size: 385/95 R 25 (14.00 R 25).

ZF-servocom power steering, dual circuit
system, with hydraulic servo system and
auxiliary pump circuit. 1. and 2. axle mechani-
cally, 3. and 4. axle hydromechanically speed
regulated steered.

Service brake: all wheel servo air brake, all
axles are equipped with disc brakes, dual
circuit.

Hand brake: Spring loaded, acting on all
wheels of axles 1, 2 and 4.

Sustained action brake: Exhaust retarder with
additional Liebherr braking system. Anti lock
device in conjunction with anti skid control.
Spacious and comfortable sheet steel cab
mounted on rubber shock absorbers, safety
glass windows.

Modern data bus technique, 24 Volt DC,

2 batteries of 170 Ah each.

Frame

Crane drive

Crane control

Hoist gear

Luffing gear
Slewing gear

Crane cab

Safety devices

Telescopic boom

Counterweight
Electrical system

Self-manufactured, cataphoretic dip-primed
weight-optimized and torsion resistant
welded design of high-tensile structural steel;
single-row ball bearing slewing ring, for conti-
nuous rotation.

Diesel-hydraulic with 1 axial variable displace-
ment pump with automatic capacity control,

1 double gear pump, driven by the carrier
Diesel engine, open regulated oil circuits with
electrically controlled “load sensing”, operation
of 4 movements simultaneously.

Electrical control of drives by self-centering
joysticks, armrest-integrated control
elements, Liebherr system bus (LSB).

Axial piston fixed displacement motor, Liebherr
hoist drum with integrated planetary gear and
spring-loaded static brake. Hoist gear is driven
through a controlled open oil circuit.

1 differential ram with safety check valves.

Axial piston fixed displacement motor, plane-
tary gear, spring-loaded static brake. Slewing
gear invertible from released to locked as a
standard feature.

Large screen area, compound glass, comfort
furnishing, cabin tiltable 20° to rear.

LICCON2 safe load indicator, test system
hoist limit switch, safety valves to prevent
pipe and hose ruptures.

1 base section and 5 telescopic sections. All
telescopic sections hydraulically extendable
independent of one another. Rapid-cycle
telescoping system TELEMATIK.

Boom length: 11 m - 50 m.

10.7 t basic counterweight.

Modern data bus technique, 24 Volt DC,
2 batteries of 170 Ah each.

Additional equipment

Swing-away jib

Erection jib
2" hoist gear

Additional
counterweight

Tyres

Drive 8 x 6

9.5 m - 16 m long, mountable to the
telescopic boom at 0°, 20°, 40° or 60°.
Hydraulic ram for operating the swing-away
jib from 0° — 60° (option).

32m

For two-hook operation or for operation with
swing-away jib if the hoist rope shall remain
reeved.

3.8 t for a total counterweight of 14.5 t.

8 tyres, size 445/95 R 25 (16.00 R 25) and
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Additional drive of the 1%t axle.

Other items of equipment available on request.
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Ausstattung
Equipment

Equipement * Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

Chaéssis porteur

Cadre

Stabilisateurs

Moteur

Boite de vitesse

Essieux

Suspension

Pneumatiques
Direction

Freins

Cabine du
conducteur

Installation
électrique

Construction en caisse résistante a la torsion
et optimisée en poids réalisée par Liebherr
en acier de construction a grain fin tres rigide.
Dispositif de calage horizontal et vertical en

4 points, entierement déployable hydrauli-
quement. Utilisation avec commande a di-
stance, mise a niveau automatique du calage,
inclinometre électronique.

Diesel, 6 cylinders, marque Liebherr, refroidi par
eau, puissance 270 kW (367 ch), couple max.
1700 Nm. Emissions des gaz d‘échappement
conformes aux directives 97/68/EG et EPA/
CARB. Réservoir a carburant: 410 1.

Boite de vitesses ZF a 12 rapports, mécanis-
me automatisé a commande AS-TRONIC.
Boite de transfert a 2 étages avec blocage de
différentiel.

Essieux nécessitant peu d’entretien, les

4 essieux sont directeurs. Les essieux 3 et 4
sont des essieux planétaires, tous les essieux
moteurs avec différentiel transversal et
I’essieu 3 et 4 avec différentiel longitudinal.

Suspension hydropneumatique sur tous les
essieux. Chaque essieu peut étre bloqué
hydrauliquement.

8 pneus de taille: 385/95 R 25 (14.00 R 25).

Direction hydraulique ZF-servocom, a deux
circuits, assistée hydrauliquement, avec
pompe auxiliaire entrainée par essieu. ler
et 2eme essieu dirigés mécaniquement en
fonction de la vitesse, 3¢me et 4eme essieu
dirigés électrohydrauliquement en fonction
de la vitesse.

Freins de service: servofrein a air comprimé,
tous les essieux sont munis de freins a
disque, a 2 circuits.

Frein @ main: par cylindres a ressorts,
agissant sur les roues des essieux 1,2 et 4.
Frein a régime continu: Ralentisseur sur
échappement avec systéme de freinage
additionnel Liebherr. Dispositif anti enrayeur
avec controle antipatinage.

Cabine spacieuse, en tole d’acier, équipe-
ment «grand confort», suspendue sur silent
blocs, vitrage de sécurité.

Technique moderne de transmission de don-
nées par BUS de données, courant continu
24 \/olts, 2 batteries de 170 Ah chacune.

Cadre
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Construction soudée résistante a la torsion et
optimisée en poids réalisée par Liebherr en
acier de construction a grain fin tres rigide.
Couronne d’orientation a 1 rangée de billes,
permettant une rotation illimitée.

Entrainement
de la grue

Commande

Mécanisme de
levage

Mécanisme
de relevage

Dispositif de
rotation

Cabine du grutier

Dispositif de
sécurité

Fléche télescopique

Contrepoids

Installation
électrique

Diesel hydraulique avec 1 pompe double a
débit variable et régulation de puissance
automatique, 1 pompe a engrenages double,
entrainés par le moteur Diesel du porteur,
circuits hydrauliques ouverts avec «load
sensing», régulé électriquement.

4 mouvements simultanés practicables.

Commande électrique des mécanismes par
leviers de manoeuvre a centrage automatique,
commandes de grue «grand confort» intégrées
aux accoudoirs du siege, Liebherr systeme bus.

Moteur a cylindrée constante et a pistons
axiaux. Treuil de marque Liebherr équipé d‘un
engrenage planétaire et d‘un frein d‘arrét com-
mandé par ressort. L‘entrainement du treuil de
levage s‘effectue en circuit régulé et fermé.

1 vérin différentiel avec soupapes de retenu.

Moteur a cylindrée constante a pistons
axiaux, engrenage planétaire, frein d‘arrét
commandé par ressort. Orientation de série
commutable en circuit hydraulique ouvert ou
fermé (freinage automatique ou au pied).

Large champ de vision, vitrage de sécurité,
équipement pour un confort idéal, cabine
inclinable de 20° vers I'arriére.

Contréleur de charge «<LICCON2», systeme
test limitation de la course pour le levage,
soupape de slreté contre la rupture de tubes
et de tuyaux.

1 élément de base et 5 éléments télesco-
piques. Tous les éléments télescopables in-
dépendamment les uns des autres. Systéme
de télescopage séquentiel rapide TELEMA-
TIK. Longueur de fleche: 11 m — 50 m.

Contrepoids principal de 10,7 t.
Technique moderne de transmission de don-

nées par BUS de données. Courant continu
24 Volts, 2 batteries de 170 Ah chacune.

Equipement supplémentaire

Fléchette pliante

Fléchette de
montage

2éme mécanisme
de levage

Contrepoids
supplémentaire

Pneumatiques

Entrainement 8 x 6

Longueur: 9,5 m — 16 m, montable sous un
angle de 0°, 20°, 40° ou 60°. Vérin hydrau-

lique pour le relevage de la flechette pliante
de 0° a 60° (en option).

3,2m

Pour I‘utilisation du deuxiéme crochet, ou bien
pour une utilisation avec fléchette pliante lors-
que le cable de levage principal rest mouflé.

3,8 t pour un contrepoids total de 14,5 t.

8 pneus. Taille: 445/95 R 25 (16.00 R 25) et
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Essieu 1 est entrainé additionnellement.

Autres équipements supplémentaires sur demande.
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Avusstattung

Equipment

Equipement ° Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

(]
Avtotelaio
Telaio Produzione Liebherr, struttura a scatola anti-
torsione in acciaio a grana fine, ad elevato
gado di snervamento.
Stabilizzatori Dispositivo di stabilizzazione in 4 punti, com-

pletamente idraulico. Utilizzo con radioco-
mando, livellamento stabilizzatori automatico,
indicatore inclinazione elettronico.

Motore Diesel, 6 cilindri, marca Liebherr, raffreddato
ad acqua, potenza 270 kW (367 CV), coppia
massima 1700 Nm. Emissioni gas di scarico
in base alle direttive 97/68/EG e EPA/CARB.
Capacita serbatoio carburante: 410 It.

Cambio Cambio ZF a 12 marce con sistema di com
mutazione automatico AS-TRONIC. Ripartito-
re, a due stadi con bloccaggio differenziale.

Assi Assi del carro esenti da manutenzione, tutti e
sei sterzanti. Assi 3 e 4 hanno riduttore epici-
cloidale, tutti traenti con blocco differen-
ziale trasversale, asse 3 e 4 con blocco
differen-ziale longitudinale.

Sospensione Tutti gli assi a sospensione idropneumatica e
bloccabili idraulicamente.

Pneumatici 8 gomme. Dimensione pneumatico:
385/95 R 25 (14.00 R 25).
Sterzo Sterzo ZF Hydro SERVOCOM a doppio circu-

ito con servosterzo idraulico e pompa addizio-
nale di riserva, azionata dall‘asse. Assi 1 e 2
sterzano meccanicamente, assi 3 e 4 sterzano
elettro-idraulicamente, in base alla velocita.

Freni Freno di servizio: pneumatico servoassistito
su tutte le ruote, tutti gli assi sono
equipaggiati con i freni a disco, a doppio
circuito.

Freno a mano: accumulatore a molla agente
sulle ruote del 1°, 2° e 4° asse.

Freno rallentatore: freno motore a farfalla con
sistema di rallentamento supplementare
Liebherr. Dispositivo di bloccaggio automatico
ABV insieme al regolatore antislittamento ASR.

Cabina di guida Cabina spaziosa in lamiera d‘acciaio zincato,
montata su sospensione elastica, con
vetratura di sicurezza.

Impianto elettrico Moderna tecnica di trasmissione “data bus”,
corrente continua di 24 Volt, 2 batterie con
ciascuna 170 Ah.

16

Torretta

Telaio

Impianto

Comando

Verricello

Meccanismo
dfinclinazione
Meccanismo
di rotazione

Cabina del gruista
Dispositivi di
scurezza

Braccio telescopico

Contrappeso
Impianto elettrico

Produzione Liebherr, struttura saldata antitor-
sione, in acciaio a grana fine, ad elevato

grado di snervamento. Ralla con singola coro-
na di rulli, che permette una rotazione continua.

Diesel idraulico, pompa con cilindrata variabile
a pistoni assiali e doppia pompa ad
ingranaggi azionate dal motore diesel. Circuiti
idraulici di tipo aperto con regolazione della
potenza “load sensing”. Si possono avere

4 movimenti simultanei indipendenti.

Per mezzo di manipolatori a ritorno
automatico in posizione neutra e mediante
la regolazione dei giri del motore, sistema
Liebherr “bus” (LSB).

Motore a cilindrata costante a pistone assia-
le, tamburo di sollevamento Liebherr con
ingranaggio epicicloidale integrato e freno di
arresto caricato a molla. L‘argano funziona
con un sistema a circuito idraulico aperto.

1 cilindro differenziale con valvola di non
ritorno.

Motore a portata costante a pistone assiale,
ingranaggio epicicloidale, freno d‘arresto
caricato a molla. Rotazione commutabile di
serie, libera o controllata.

Ampia visuale, vetratura di sicurezza, equi-
paggiamento confortevole, cabina reclinabile
di 20°.

Limitatore LICCON2, interruttori di finecorsa
sollevamento, valvole di sicurezza contro la
rottura dei tubi e tubi flessibili.

1 elemento base e 5 elementi telescopici.
Tutti gli elementi telescopici indipendenti
tra loro, estraibili idraulicamente. Sistema di
telescopaggio a ritmo rapido TELEMATIK.
Lunghezza del braccio

telescopico: 11 m — 50 m.

Contrappeso di base di 10,7 t.

Di nuova concezione, utilizza la moderna
tecnica dei bus dati, 24 V corrente continua,
2 batterie da 170 A.

Falcone

Falconcino da
montaggi

2° verricello

Contrappeso
addizionale

Pneumatici

Trazione 8 x 6

9,5 m - 16 m, montabile a 0°, 20°, 40° o 60°
rispetto al braccio telescopico. Cilindro idrau-
lico per la regolazione del falcone da 0° — 60°
(Opzione).

3,2m

Per I'esercizio a 2 ganci, o per I'esercizio con
falcone ribaltabile, se la fune di sollevamento
principale deve rimanere infilata.

3,8 t per il contrappeso totale di 14,5 t.

8 gomme. Dimensione: 445/95 R 25 (16.00 R
25) e 525/80 R 25 (20.5 R 25).

Trazione anche del 1° asse.

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.

LTM 1070 4.2



Ausstattung
Equipment

Equipement * Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

Chasis

Bastidor

Estabilizadores

Motor

Transmision

Ejes

Suspension
Cubiertas

Direccion

Frenos

Cabina

Sistema eléctrico

17

Tipo cajon, fabricacion propia en acero
estructural de grano fino de alta resistencia,
de peso 6ptimo y resistente a la torsion.

4 puntos de apoyo, con movilidad horizontal y
vertical totalmente hidraulica. Accionamiento
por telemando, nivelacion automatica,
indicacion de inclinacién electrénica.

Diesel, marca Liebherr, 6 cilindros, refrigerado
por agua, potencia 270 kW (367 CV), par de
giro maximo 1700 Nm. Segun norma 97/68/
CEE y EPA/CARB.

Capacidad del depésito de combustible: 410 I.

Caja de cambios ZF de 12 marchas, con
sistema de cambio automatico AS-TRONIC.
Engranaje de distribucién de dos
escalonamientos, con diferencial de
distribucién bloqueable.

Ejes libres de mantenimiento, direccion en
todos los ejes. Ejes 3 y 4 son ejes planeta-
rios, todos los ejes tractores con bloqueo
transversal diferencial, eje 3 y 4 con bloqueo
longitudinal diferencial.

Suspension hidroneumatica en todos los
ejes, con bloqueo hidraulico.

8 cubiertas de tamafio 385/95 R 25
(14.00 R 25).

Direccion ZF Hydro SERVOCOM, sistema
de 2 circuitos con servomecanismo con
bomba adicional de reserva, accionado
por el eje. 1y 2 eje mecanicos, 3y 4 eje se
controla electrohidraulicamente en funcion
de la velocidad.

Freno de servicio: servofreno neumatico con
actuacion a todas las ruedas, todos los ejes
estan dotados con frenos de discos, sistema
de 2 circuitos.

Freno de mano: por acumuladores de muelle
con actuacion a las ruedas de los ejes 1, 2 y 4.
Freno continuo: freno de chapaleta de
escape con sistema de freno adicional
Liebherr. Mecanismo automatico antibloqueo
ABV en combinacién con regulaciéon

anti deslizamiento ASR.

Cabina espaciosa fabricada totalmente en
chapa de acero, montada sobre suspensién
elastica, acristalamiento de seguridad.
Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterias
con 170 Ah cada una.

Bastidor

Accionamiento
de graa

Mando graa

Cabrestante

Inclinacién pluma

Mecanismo de giro

Cabina

Dispositivos
de seguridad

Pluma telescoépica

Contrapeso
Sistema eléctrico

Fabricado por Liebherr, resistente a la torsion,
construccion soldada fabricada en acero

de grano fino de alta resistencia. Union gira-
toria sobre bolas de 1 hilera que posibilita un
giro ilimitado.

Diesel-hidraulico, con 1 bomba doble de
pistones axiales con regulaciéon automatica de
potencia, 1 bomba doble de engranajes,
accionado por el motor diesel del chasis,
circuitos hidraulicos abiertos con regulacion
eléctrica por “Load Sensing”. 4 movimientos
de trabajo realizables al mismo tiempo.

Electrénico/eléctrico mediante mandos de
control autocentrantes con 4 movimientos.
Mando confortable apoyabrazos. Sistema
Bus Liebherr (LSB).

Motor de pistones axiales de desplazamiento
constante, tambor de cabrestante Liebherr
con engranaje planetario incorporado y

freno de retencién accionado por muelle.

El accionamiento del cabrestante regula en
circuito de aceite abierto.

1 cilindro diferencial con valvulas seguridad
de retroceso.

Motor de pistones axiales de desplazamiento
constante, engranaje planetario, freno de
retencion accionado por muelle. Giro de serie
conectable. Abierto y cerrado.

Amplio campo de vision, acristalamiento de se-
guridad, confortable puesto de mando, cabina
inclinable 20° hacia atras.

Limitador de cargas LICCON2, limitador de

fin de carrera de elevacion, valvulas de segu-
ridad contra la rotura de tuberias y latiguillos.

1 tramo base y 5 tramos telescépicos. Todos
los tramos telescopicos pueden telescoparse
de forma hidraulica e independiente. Sistema
de telescopaje de tacto rapido TELEMATIK.
Longitud de pluma: 11 m - 50 m.

10,7 t de contrapeso base.

Bus de datos, 24 V corriente continua,
2 baterias a 170 Ah cada una.

Equipamiento adicional /alternativo

Plumin lateral

Plumin de montaje
Cabrestante auxiliar

Contrapeso
adicional

Cubiertas

Traccion 8 x 6

Longitud 9,5 m — 16 m, montable en la pluma
telescépica con angulacion de 0°, 20°, 40° 6
60°. Cilindro hidraulico para la regulacion del
plumin lateral de 0° - 60° (Opcion).

3,2m

Para operacion con dos ganchos o con plumin
lateral, en caso de que el cable del cabrestante
principal haya de permanecer en reenvio.

3,8 t para un contrapeso total de 14,5 t.

8 cubiertas de tamafo 445/95 R 25 (16.00 R
25)y 525/80 R 25 (20.5 R 25).

Motricidad adicional en el 1° eje.

Otro equipamiento bajo pedido.
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Equipement ° Equipaggiamento
Equipamiento ¢ O6opyaosanue

Pama waccu

BbiHOCHbIE onopbl

HAsuratenb

Kopo6ka nepenau

MocTbl

NMonsecka

LLINHBI

PyneBoe
ynpasneHue

Topmo3sa

KabuHa sBoautens

AneKTpo-
o6opynosaHue

XecTkasa NnpocTpaHCTBEHHAA KOHCTPYKUMA
COBCTBEHHOIO M3rOTOB/IEHNA U3 BbICOKOMPOYHOM
MEJIKO3EPHUCTON KOHCTPYKLIMOHHOW CTasn.

4 rMapaBMYecKM BblABUraeMble no
FOPU30HTaNM U BepTUKaIM Banku

C OMOPHLIMU TMAPOLMIMHAPAMM U
Gawmakamu. O6enyxvBaHue Npu NOMoLLM
nysbTa AMCTaHLMOHHOTO YNpaBleHus,
aBTOMAaTU4ECKOE BblpaBHMBaHWE Ha onopax,
3reKTPOHHAs MHAMKALMS HAKIOHA.

6-UMnMHAPOBLIM Typboaunsens Liebherr,
UAKOCTHOIO OXNAXKAEHMUA, MOLLHOCTb

270 KBr (367 n1.C.), MakCMMaITbHbIA KPY TALLUIA
MOMeHT 1700 HM. Smuccun BeIXNOMHbIX rasos
B cooTBeTcTBuu ¢ lNpasunamu no 97/68/EG u
EPA/CARB. EMKoCTb TonnveHoro 6aka 410 1.

12-ckopocTHas ZF kopo6ka nepeaad ¢
aBTOMaTU3MPOBaHHON CUCTEMOMN
nepexntoyeHna AS-TRONIC. PazaatouHas
KopoOKa, ABYXCTyneH4yatas, ¢ 60KMpyeMbIM
pasfaToyHbIM AMDOEPEHLMANIOM.

MocTbl X040BOro yCTPOMCTBA KpaHa TpebyroT
NULWb HEBOMBbLLOrO TEXHNYECKOro 0bCcnyxmnBa-
H¥S, BCe 4 MOCTOB MMEIOT pyneBoe yrnpasne-
Hune. MocTbl 3 1 4 ABNSAIOTCA NNaHeTapHbIMK,
BCE MPVBOAHbIE MOCTbI C 6GNOKMpOBKaMu
MexKoriecHoro anddepeHumana; moct 3 n 4
nMmeeT BroknpoBKy NPOAONbHOMO AnddepeH-
unana.

Bce MocCTbl OcHaLLeHbl TAPONHEBMAaTUUYECKOM
NMOABECKOW C aBTOMATUYECKON PErYIMPOBKOM
YPOBHSA U rMAPaBAUYECKON BNOKUPOBKOW.

8 oAHOCKaTHbIX LWKH padmepom 385/95 R 25
(14.00 R 25).

JIBYXKOHTYPHOE rMApaBnM4yeCcKoe pyneBoe
ynpaBseHWe, BbINOIHEHHOE B 0AHOM B/I0Ke ¢
ruapoycunutenem GupMbl ZF, AONONHUTENBHBIN
pe3epBHbI HACOC YNpaBeHna Ha
pacnpezaenutensHon Kopobke. MocTel 1 1 2
VIMEIOT MexaHU4eckoe, a MocThbl 3 1 4 — arnek-
TporyapaBnMyeckoe pyrneBoe yrnpaeneHue,
3aBYCSILLIEE OT CKOPOCTU.

Pabouuit TopMo3: MHEBMaTUYECKME TOPMO3a Ha
BCE KOJeca, AMCKOBbIE TOPMO3a Ha Korecax BCex
MOCTaXx, 2-KOHTypHanA cuctema. PyyHoi Topmos:
MPYXUHHbIE 3HEPrOaKKYMYNIATOPbI C AEACTBUEM
Hakoneca MocToB 1, 2 1 4. CTOAHOYHbIM TOPMO3:
MOTOPHbIY TOPMO3 C KlanaHoM B BbIX/IONHOM
TpaKTe C AOMOJSTHUTENBHOM TOPMO3HOM

cuctemoii ot Liebherr. AHTHONOKMPOBOYHAA W
aHTUNPOOYKCOBOYHAA CUCTEMBI.

[MpocTopHas komdopTabenbHas kabvHa 13
OLMHKOBAHHOIO CTarbHOro NNCTa, C pesu-
HO3MaCTUYHON NOABECKOW, 6e30nacHbIM
OCTEKITEHMEM.

Linpposan nepenava AaHHbIX. NOCTOAHHbIA TOK
24 B, 2 akkymynsaTopHble 6atapen no 170 A/uac.

MoBoporHaa uacrb

Pama
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YXecTkaa cBapHaa KOHCTPYKUMA
COBCTBEHHOrO U3roTOBNIEHMA U3
BbICOKOMPOYHON MESIKO3EPHUCTON CTanu.
Yepes oaHOPALHOE POSIMKOBOE OMOPHO-MOBO-
POTHOE yCTPOMCTBO. [10NHONOBOPOTHAA.

lMpuBoA KpaHa

YnpaBneHue

MoabeMHbIN
MeXaHU3M

MexaHu3m
U3MEHEHUA
BbifieTa cTpesnbl

MexaHu3m noBopoTa

KabuHa KpaHOBLUMKa

YcTponcTBa
6esonacHocTH

TenecKkonuuecKas
cTpena

MNpoTuBoBec

AneKTpo-
obopynosaHue

1 akcuanbHO-NOPLUHEBOW HacocC ¢
CepBOynpaBAEHNEM U PETYIMPOBKOW
MOLLIHOCTH, 1 CABOEHHbIN LLUEeCTepeHYaTbIn
HacocC, OTKPbITbIE TMAPaBANYECKUE KOHTYPbI C
cuctemMoi Joad sensing”, BO3MOXHbI YeTbipe
paboumnx ABUIKEHWA 0AHOBPEMEHHO. Hacockl
HenocpeACTBEHHO NPUPNAHLIOBaHbI K
ABWraTento Laccu.

JlBa caMOLIEHTPUPYHOLLIMXCA KOHTponnepa ¢
BO3MOXHOCTbH YETHIPEX KPECTOOOPA3HbIX
ABWKeHui. HoseWwaa cuctema nepesayu
LIMPPOBLIX CUrHANOB MO MUHUMYMY Kabenen.

AKCHaNbHO-NOPLUHEBON HEperynnpyembli
TMAPOMOTOP B OTKPLITOM KOHTYpE.
BapabaH nebeaku noALEMHOro
MexaHW3ma C nnaHeTapHLIM PeyKTopom
1 aBTOMaTUYECKUM HOPMasbHO-3aKPbITbIM
MHOrOAMCKOBbLIM TOPMO3OM.

1 ABYXCTOPOHHWI rMAPOLMAUHAP C
npeaoxXpaHUTeNbHBIMK KnanaHamu o6paTHoro
xoza.

AKCHanbHO-MOPLUHEBON HEPErynupyeMbilit
TMAPOMOTOP, NNaHeTapHbIN peayKTop ¢
aBTOMAaTUYECKNM HOPMaJIbHO-3aKPbITbIM
MHOTOAMCKOBbLIM TOpMO30oM. CepuitHoe
NEPEKUYEHNE B OTKPbITHINA UK 3aKPbIThIM
KOHTYP.

LLInpokuin 0630p, 6e3onacHoe ocTekneHue,
KOMOpPTHOE 0dhopMIeHne, kabuHa MoXeT
ObITb OTKINOHEHa Ha3af Ha 20°.

OrpaHuuuntens rpysonogbemHocTu LICCON2,
TECT-CUCTeMa, KOHLIEBOW BbIKMOYaTenb
noAbema rpysa, npeoxpaHuTesibHbIe 1
3anopHble rnapoknanaHbl Ana ciyvyaes
paspbiBa rnaponpoBOAOB.

1 WapHUpHaa ceKuna u 5 TeNecKonMYecKnx
ceKuuin. Bce Teneckonnyeckue cekuum mMoryT
BblABUraTbCcA He3aBncMmo. CKopocTHas
cuctema teneckonmpoBanua TELEMATIK.
[Hnuna ctpenst: 11 — 50 m.

10,7 7.

YnpaBneH1e aNeKTpUIECKUMU U
QNEKTPOHHBIMKU KOMMNOHEHTaMK Yepes
HOBEWLLYIO CUCTEMY Nepesayn CUrHanoB no
MUHUMYMY Kabenei. MocToAHHbI ToK 24 B, 2
aKKymynaTopHble 6atapeun no 170 A/uac.

AononuurennHoe o6opynoBanue

YAnuHuTEnNb CTPEnbI

MOHTaHBIN ryceK
Bropas nebeaka

Hon. npoTuBoBec
LLKnHbI

MpuBon 8 x 6

OTKMAHOW YANUHWUTEND ANKUHON 9,5 — 16 M,
MOHTUpPYeMbIn noa yrnom 0°, 20°, 40° mnu
60° K TEeNecKonuyecKom cTperne.
BeccryneHyatoe nsmeHeHue yrna KpenneHua
yanuHutena ruapounnmHapom ot 0° ao 60°
(no 3akasy).

3,2m

WcnonbayeTcs Ansa paboTsl ¢ ABYMS KpoKaMu
WK ANA BbICTABNEHUA YANMHUTENS.

3,8 T anA yBenuueHus obLuero Beca
nportusosBeca Ao 14,5 1.

8 oAHOCKaTHBIX LWKMH pasmepom 445/95 R 25
(16.00 R 25) nnu 525/80 R 25 (20.5 R 25).

JlononHuTtenbHO ynpasnaeTca nepBbii MOCT.

OcTanbHoe fononHuTenbHoe obopynosaHue - No 3anpocy.
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Symbolerklérung

Description of symbols
Explication des symboles * Legenda simboli
Descripcién de los simbolos © O6bacHeHue cMMEONORB

Allgemeine Symbole - General symbols
Symboles généraux - Simboli generali
Simbolos generales - O6wune cumBonbI

BbIHOCHBIE OMOpbI — CBOGOAHBI Ha konécax

Abstutzungen Fahrgeschwindigkeit
Outriggers Driving speed
re=1 Calage Vitesse de translation
iy Stabilizzatori @ Velocita su strada
Estabilizadores Velocidad
BbIHOCHBIE OMopbI CkopoCTb nepeaBuxeHns
Abstutzungen - frei auf Reifen Fahrgeschwindigkeit — Kriechgang
Outriggers — free on tyres Driving speed - Crawl| speed
wa— Calage - libre sur pneus — Vitesse de translation — Marche lente
1 Stabilizzatori — non stabilizzati su gomma a==Se Velocita su strada — Andatura da cantiere
Estabilizadores — sobre neumaticos Velocidad — Marcha cangrejo

CkopocTb nepeaBuxkeHns — MoHWxXeHHas

!

Raggio di lavoro
Radio de trabajo
Bbinet crpensbl

Achse Gang

= Axle Gear

- Essieu Vitesse

H Asse Velocita

Eje Marcha
MocTbl CkopocTb
Ausladung Hakenflasche / Traglast
Radius Hookblock / Capacity
Portée Moufle a crochet / Capacité de charge

Bozzello / Portata
Pasteca / Capacidad de carga
KptokoBas noaBecka / rpy3onoAbeMHOCTb

Auslegerlénge Hubwerk
Boom length Hoist gear

1 Longueur de la fleche Treuil de levage
Lunghezza braccio Argano
Longitud de pluma Cabrestante
[nuHa cTpenbl MexaHun3m nogbema
Auslegerstellung Kranfahrgestell

Boom position
Position de la fleche

Crane carrier
Chassis porteur

_____ Posizionamento braccio Autotelaio
Y Inclinacién de pluma Chasis
MonoxeHwve cTpensbl Llaccu
Ballast Kranoberwagen
Counterweight Crane superstructure
[ Contrepoids Partie tournante de la grue
_.E—I Contrappeso Torretta
Contrapeso Superestructura
Mpotusosec [MoBopoTHasa nnatdopma kpaHa
Bereifung Norm
Tyres Standard
Pneumatiques EN Norme
Pneumatici Normativa
Cubiertas Norma
LLInHbI CraHpapT
Drehwerk / Arbeitsbereich 360° Steigfahigkeit
360° Slewing gear / Working area 360° Gradability
Mécanisme d’orientation / Plage de travail 360° Aptitude a gravir les pentes
Rotazione / Raggio di lavoro 360° Pendenza

Mecanismo de giro / Area de trabajo 360°
MexaHuam nosopota / Pabouyas obnactb 360°

Capacidad motriz de ascensién
[Mpeogonesaemblii yron nogbema

Kranspezifische Symbole - Crane specific symbols
Symboles spécifiques a la grue - Simboli specifici relativi alla gru
Simbolos especificos de grua - Cneundmyeckune ana KpaHa CMMBOIbI

—

Teleskopausleger
Telescopic boom

Fléche télescopique
Braccio telescopico
Pluma telescépica
Teneckonu4yeckasi cTpena

o
NZK|

Mechanische / hydraulische Klappspitze
Mechanical / hydraulic swing away jib
Fléchette pliante mécanique / hydraulique
Falcone meccanico / idraulico

Plumin lateral mécanico / hidraulico
MexaHunyeckuii / rmapaBnuyeckuii yanuHuTens

ﬁ HK
NZHK

Mechanisch / hydraulisch verstellbare Montagespitze
Mechanically / hydraulically adjustable assembly jib
Fléchette de montage réglable mécaniquement /

hydrauliquement

Falconcino da montaggi orientabile meccanicamente /

idraulicamente

Plumin de montaje regulable mecanicamente /

hidraulicamente

MexaHu4yecku / ruapaBnuyecku nepecTtaBsieMblii

MOHTaXHbIN YANUHUTENb
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Anmerkungen zu den Traglasttabellen

1. Die Traglasttabellen sind berechnet nach EN 13000.

2. Bei der Berechnung der Traglasttabellen ist mindestens eine Windgeschwindigkeit von 9 m/s (33 km/h) und bezlglich der Last eine Windflache von 1 m? pro Tonne
Last und ein Windwiderstandsbeiwert der Last von 1,2 berlicksichtigt. Beim Heben von Lasten mit groBer Windangriffsflache und/oder hohen Windwiderstands-
beiwerten muss die in den Traglasttabellen angegebene max. Windgeschwindigkeit reduziert werden.

. Die Traglasten sind in Tonnen angegeben.

. Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist Teil der Last und ist daher von den Traglasten abzuziehen.

. Die Ausladungen sind von der Drehmitte aus gemessen.

. Die Traglasten flr den Teleskopausleger gelten bei demontierter Klappspitze.

. Traglastanderungen vorbehalten.

. Traglasten Uber 53,5 t nur mit Zusatzflasche.

. Die Daten dieser Broschire dienen zur allgemeinen Information. Samtliche Angaben erfolgen ohne Gewahr. Anweisungen zur ordnungsgeméBen Inbetriebnahme
des Krans entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung und dem Traglasttabellenbuch.

©oO~NO®O O W

Remarks referring to load charts

1. The load charts are calculated according to EN 13000.

2. For the calculation of the load charts at least a wind speed of 9 m/s (33 km/h) and regarding the load a sail area of 1 m? per ton load and a wind resistance coefficient
of 1.2 on the load have been taken into account. For lifting of loads with large sail areas and/or high wind resistance coefficients the maximum wind speed as stated in
the load charts has to be reduced.

. Lifting capacities are given in metric tons.

. The weight of the hook blocks and hooks is part of the load and therefore it must be deducted from the lifting capacities.

. Working radii are measured from the slewing centre.

. The lifting capacities given for the telescopic boom apply if the folding jib is removed.

. Subject to modification of lifting capacities.

. Lifting capacities above 53.5 t only with additional pulley block.

. The data of this brochure serves only for general information. All information is provided without warranty. Instructions for the correct commissioning of the crane
please take from the operation manual and the load chart book.

©oo~NO® O AW

Remarques relatives aux tableaux des charges

1. Les tableaux des charges sont calculés selon EN 13000.

2. Une vitesse de vent de 9 m/s (33 km/h) minimum, une surface de prise au vent de 1 m2 par tonne ainsi qu’un coefficient de résistance au vent de la charge 1,2
sont pris en compte pour le calcul des tableaux de charge. Lorsque des charges ayant une surface de prise au vent et/ou un coefficient de résistance au vent plus
élevé(e)(s) sont levées, la vitesse de vent maximale indiquée dans les tableaux de charge doit étre réduite.

. Les charges sont indiquées en tonnes.

. Le poids du crochet de levage resp. de la moufle a crochet est une partie de la charge et doit donc étre déduit de la capacité de charge.

. Les portées sont calculées a partir de I'axe de rotation.

. Les charges indiquées pour la fleche télescopique sont valables lorsque la fléchette pliante est démontée.

. Charges données sous réserve de modification.

. Les charges supérieures a 53,5 t ne peuvent étre levées qu’avec un moufle complémentaire.

. Les données de cette brochure sont données a titre informatif. Ces renseignements sont sans garantie. Les consignes relatives a la bonne mise en service de la
grue sont disponibles dans le manuel d’utilisation et le manuel de tableaux de charge.

© oo~ A~ W

Note alle tabelle di portata

1. Le tabelle sono calcolate secondo la norma EN 13000.

2. Per il calcolo delle tabelle di portata bisogna considerare una velocita minima del vento di 9 m/s (33 km/h) e relativamente al carico, una superficie esposta al ven-
to di 1 m2 per tonnellata sollevata e un coefficiente di resistenza al vento di 1,2 sul carico. Durante il sollevamento del carico con superficie esposta al vento molto
vasta e/o coefficienti di resistenza del vento molto alti, la velocita massima del vento indicata nelle tabelle di portata deve essere ridotta.

. Le portate sono indicate in tonnellate.

. Il peso del gancio e/o del bozzello sono da considerarsi parte del carico, per cui sono da sottrarre dalle tabelle.

. | raggi di lavoro sono misurati dal centro ralla.

. Le tabelle di carico per il braccio telescopico sono valide con il falcone smontato.

. Con riserva di modifiche delle portate.

. Portate superiori a 53,5 t. solo con bozzello addizzionale.

. | dati di questo prospetto sono utili come informazione generale. Tutte le indicazioni vengono fornite senza garanzia. Si prega di desumere le istruzioni per la mes-
sa in servizio della gru dal manuale di istruzioni per I'uso e dal manuale delle tabelle di carico.

©oO~NOO O W

Observaciones con respecto a las tablas de carga

1. Las tablas de carga se calculan segin EN 13000.

2. En el calculo de las tablas de carga se ha tenido en cuenta una velocidad del viento minima de 9 m/s (33 km/h) y con respecto a la carga una superficie expuesta
al viento de 1 m? por tonelada de carga y un coeficiente de la resistencia del viento de la carga de 1,2. A la hora de elevar cargas con superficies grandes expues-
tas al viento y/o coeficientes altos de la resistencia al viento hay que reducir las velocidades méax. del viento indicadas en las tablas de cargas.

. Las capacidades de carga se indican en toneladas.

. El peso del gancho o de la pasteca esta incluido en la carga y debe de ser restado de la capacidad de carga.

. Los radios de trabajo deben de ser medidos desde el centro.

. Las capacidades de carga para la pluma telescépica son validas con el plumin lateral desmontado.

. Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones.

. Capacidades de carga superiores a 53,5 t sélo con polipasto.

. Los datos de este folleto sirven de informacién general y estéan sujetos a modificaciones. Rogamos consulten las instrucciones sobre el correcto funcionamiento
de la gruia en el manual y el listado de tablas de carga.

© oo ~NO® U~ W

MpumeuaHuns K TaGAMLAM rPy30NnoaAbLEMHOCTH

1. Tabnuubl rpy3onogbEMHOCTU paccymTaHbl cornacHo EN 13000.

2. lMpu pacyeTe Tabnu, rpy3onogbeMHOCTU NMPUHSATLI MUHUMarIbHasi ckopocTb BeTpa 9 M/c (33 km/4ac), napycHocTb (BeTpoBas nnoliafp) rpy3a 1 KB. M Ha TOHHY
nogHMMaemoro rpysa 1 koaduumMeHT Bo3ayLLIHOro conpoTtuenenus rpysa 1,2. MNpv nogbeme rpy3oB ¢ 6onbLuei NapyCHOCTbIO U/ € BbICOKUM KO3 puLMeHTOM
BO3[YLLUHOMO COMPOTUBMNEHNS HEOBXOAMMO YMEHbLUWNTL YKadaHHOe B Tabnumuax rpy3onogbeMHOCTU 3Ha4YeHNe MakcManbHOWM CKOpoCTH BeTpa.

. 3Ha4yeHuA rpy30noABEMHOCTU AaHbl B TOHHAX.

. Bec rpy3oBoro kptoka n/unu KprokoBOW NMOABECKU SIBISIETCSA YaCTbO rpy3a 1 NO3TOMY [OMKEH GbiTh BbIMTEH U3 3HAYEHUS TPY30MOABEMHOCTY.

. BbineT namepeH ot LeHTpa BpaLleHus.

Ipy30nogbEMHOCTb Ans TENEeCKONMYECKON CTpernbl AEUCTBUTENBHA NPU AEMOHTUPOBAHHOM OTKUAHOM YASIMHUTENE.

B03MOXXHO M3MEHeHUe 3HaueHUi rpy3onoALEMHOCTH.

. Mpy3onoabeMHOCTb cBbilwe 53,5 T BO3MOXKHA TOMBKO C JOMONHUTENbHBIM KaHATHBIM GNI0KOM.

. [aHHas 6polutopa npeaHasHayYeHa Ans obLero nHpopmupoBaHus. Bee 6e3 ncknodeHns AaHHble npuBefeHbl 6e3 06s13aTenbeTB No MX cobnoaeHno. VIHCTpyKLmm
no HaZnexatlemy BBOAYy KpaHa B dKCNIlyaTaLyio HaXoAaTcs B PyKOBOACTBE MO aKCnyaTaLmm 1 B Tabnuuax rpy3onogbeMHOCTU.

©OND U AW

Anderungen vorbehalten / Subject to modification / Sous réserve de modifications / Con riserva di modifiche / Salvo modificaciones / BoaMo<HbI M3MeHeHuaA TD 189.02.DEFISR01.2013

Liebherr-Werk Ehingen GmbH

Postfach 1361, 89582 Ehingen, Germany

T +497391502 0, Fax +49 7391 5 02 33 99
www.liebherr.com, E mail: info.lwe@liebherr.com
www.facebook.com/LiebherrConstruction
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