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Posudek oponenta:

V prvni Casti prace autor identifikuje vyznamné vlivy na pfesnost a plynulost obrabéni,
a to zejména ty, které zplsobuje CAD/CAM systém a CNC fidici systém stroje. Kladné
hodnotim rozsah reSerSe a dostateéné mnozstvi zdroj(.

Prace je logicky strukturovana a kapitoly na sebe vhodné& navazuji. Obecné Ize fici,
ze celou praci plynule prochazi nosna myslenka a je tak vidét, Ze autor ,vi, co déla“.
Kvalita obrazoveé Casti je na dostatecné Urovni (snad jen nékteré grafy by stalo za to
zvétsit). Pisemny projev autora je na slusné Urovni.

V praci autor dle mého nazoru podceniuje vliv nastaveni tolerance v CAM systému. Je
tfeba si uvédomit, Ze tolerance nastavena v CAM systému ma zasadni vliv na pfesnost
drahy. RS sice nasledné jakékoli drahy vyhladi (napf. pomoci funkce COMPCAD). Ale
v zavislosti na nastaveni tolerance v CAM se jedna o rozdilné drahy resp. drahy
s rozdilnou presnosti. To by se projevilo pfi analyze tvarovych odchylek skute&ného
obrobku.

Prace je velmi pfinosna pro programatory NC stroji. Pfedev§im si mohou uvédomit,
kde a jak ovlivnit kvalitu generované drahy nastroje.

Dotazy:

o V nastaveni operaci v systému SolidCAM je moZné ovlivnit generovani linearni
interpolace nejen volbou pfesnosti. Pfimo na karté ,Drahy“ je volba ,Redukce
bodd* a na kart& ,Rizeni omezeni pohybu“ je volba ,Interpolovat ve vzdalenosti*.
Obé volby vyznamné ovliviiuji vygenerovana data. Zajimalo by mne, jestli autor
vzal tyto moznosti v Gvahu a jestli obdobné nastaveni fesil i v systému NX.

o Vysvétlete, co pfesné znamena polohova odchylka. Rozumi se tim odchylka
drahy nastroje od pozadovaného tvaru?

Diplomovou praci hodnotim stupném vyborné.

Prohlaseni:

Diplomova prace spliuje zadani a doporucuji ji k obhajobé.
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NAVRH KLASIFIKACE:

Jednotlivd hlediska zpracovdni diplomové prdce navrhuji klasifikovat! :

Hlediska A (1) B (1,5) C (2) D (2,5) E (3) F (4)
hodnoceni Vyborné Velmi dobie Dobfe Uspokojivé Dostatecné | Nedostateéné
Spinéni pozadavk X
acilh
Odborna troven
<o X
prace
Pracnost a variantnost X
feseni®
Uroven sezndmeni se X
stavem problematiky*
Usporadani a Uprava, X
jazykové zpracovani®

Diplomovou prdci navrhuji klasifikovat znamkou?®:

A (1) B (1,5) C (2) D (2,5) E (3) F (4)
Vyborné Velmi dobfe Dobre Uspokojivé Dostatecné Nedostatecné
X

Podpis oponenta

! Hodnoceni oznatte X v piisludném poli¢ku klasifikaéniho stupné.
2 Hodnoceni odborné trovné prace by mélo zohlednit i mnoZstvi a vaznost chyb vyskytujicich se v préci.
* Hodnoceni pracnosti by mélo zohlednit podrobnost zpracovani (napf. konstrukéni nebo vypoctové) viastniho fedeni, vice
variant vlastniho feSeni nebo zpracovani vétsiho objemu namérenych dat.
4 Hodnoceni Urovné seznameni se stavem problematiky by mélo zohlednit zaméfeni rederée na feSenou problematiku
a vyuziti tuzemské a zahranicni literatury a ovérenych informacnich zdroja.
> Hodnoceni usporadani a Gpravy by mélo zohlednit logiku élenéni préace do kapitol, grafickou podobu a celkovou tpravu
prace, mnozstvi pravopisnych chyb a celkovy styl vyjadfovaciho projevu.
® vyslednou klasifikaci stanovte jako aritmeticky primér hodnoceni s pfihlédnutim k celkové tGrovni prace.
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