CvVuT POSUDEK OPONENTA
ZAVERECNE PRACE

casni vysoxd
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

Nazev prace: Zpracovani obrazu pro systém couvaciho asistenta v automobilu
Jméno autora: Bc. Patrik Vacek

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/udstav: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Oponent prace: Ing. Petr Benes, Ph.D.

Pracovisté oponenta prace: CVUT v Praze, Fakulta strojni, Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Predlozend prace se zabyva postupem zpracovani obrazu pro mozné vyuziti systémem couvaciho a parkovaciho
asistentu automobilu. Je popsana stereoskopickd metoda pro urcovani hloubky obrazu a detekce prostorové pozice
vyznacénych bod(. Tyto postupy jsou nasledné pouZity na experimentalni snimky pro vyhodnoceni situace kolem
vozidla, zejména s ohledem na detekci prekazek a nalezeni parkovaciho mista.

V uvodnich kapitolach prace je po Uvodu a formulaci cilG zachycen soucasny stav na poli parkovacich asistencnich
systémU. Nasledné jsou popsany metody zpracovani obrazu véetné stereo zobrazeni a jeho vyuZiti urcovani
vzdalenosti a identifikaci vyznamnych bodd. Sesta kapitola se vénuje problematice kalibrace obrazu kamery, sedma
kapitola pak popisuje pouZity hardware. Tim byly dva kamerové moduly Raspberry Piverze 2 pfipojené na platformu
Raspberry Pi verze 3. Samotné zpracovani obrazu pak bylo provedeno v prostiedi Matlab s vyuzitim integrovanych
knihoven. Informace ze zpracovaného obrazu byly nasledné promitnuty do rovinné mapy, ktera jiz muze slouzit
fidi¢i pro usnadnéni parkovacich a couvacich manévri, zejména pokud bude zkombinovana s Gdaji z dalSich cidel
(napf. ultrazvukovych). Cely postup byl zkousen na nékolika modelovych scénach a postupné vylepSovan.

Téma prace hodnotim jako primérné narocné, autor nicméné musel nastudovat velké mnoiZstvi informaci a
postupt, které nejsou obsahem standardniho studia. Musel si také poradit se zprovoznénim a spravnym sefizenim
zvoleného hardwaru. V neposledni radé také prokazal schopnost prace a programovani v jazyce Python a prostredi
Matlab.

Po formalni strance je prace provedena standardnim zplUsobem. PouZité zdroje jsou fadné citovany, obrazky
¢islovany a odkazovany v textu, je uveden i seznam pouzitych symbol(. Prace je prehledné strukturovana a kapitoly
jsou logicky Fazeny. Obsahuje také jen malé mnoZstvi preklep( a gramatickych prohreskd. Pfipominku bych mél jen
k tomu, Ze nékteré obrazky (napf. Obr. 37) by mohly byt vétsi, pfipadné v lepsim rozliseni.

Rad bych, aby se autor v pribéhu obhajoby vyjadril k nasledujicim otazkam:

1) Jaké bylo rozliseni vyhodnocovanych snimkd? Mohlo by vyssi rozliSeni zlepsit Uspésnost pfi identifikaci
vyznacnych bodd?
2) Nebylo by mozné misto identifikace konkrétnich bodl vyuZit pouze tzv. hloubkovou mapu?

Zavérem konstatuji, Ze predloZena prace pana Bc. Patrika Vacka dle mého nazoru splnila vytycené cile, doporuduji
ji k obhajobé a navrhuji po zodpovézeni otazek hodnoceni klasifikaénim stupném:

A —vyborné”“.

V Praze dne 28.srpna 2018 e
Ing. Petr Benes, Ph.D.
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