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PfedloZend prace se zabyva aktivnim tlumenim vibraci tenké ocelové desky pomoci sité na ni umisténych
piezoelektrickych aktuatord a senzor.

Po uvodu a formulaci cild prace jsou uvedeny zakladni informace o piezomaterialech, jejich matematickém popisu
a modelovani. Nasledné jsou zavedeny nékteré zakladni terminy z oblasti Fizeni, je popsana metoda LQR a stavovy
pozorovatel. Simulaéni model desky s piezoelementy je vytvoren v programu ANSYS. Z néj je v podobé matic
tuhosti, hmotnosti a tlumeni exportovan ve formatu Harwell-Boeing k dalsimu zpracovani do prostredi
Matlab/Simulink. Samotné fizeni je zalozeno na metodé LQR a vyuZiti stavového pozorovatele. Simulacni
experimenty jsou provedeny jak s vyuZitim informaci ze vSech senzor(, tak i s informaci jen z nékterych z nich, a
s rozdilnym nastavenim LQR. V souladu se zaddnim prace bylo provedeno i realné experimentalni méreni
s jednoduchym fizenim na zakladé fazového zpozdéni.

Téma prace hodnotim jako naro¢néjsi. Reseni vyzaduje propojeni mnoha oblasti —od modelovani mechanickych a
elektrickych jevd, pres navrh fizeni a optimalizace az po samotné experimenty. Velmi kladné hodnotim skutecnost,
Ze byl vedle simulaci proveden i readlny experiment. Autor také prokazal schopnost prace s nékolika rliznymi
programy.

Vybér zdrojl povaZuji za pfiméreny, citace jsou fadné zavedeny obvyklym zplsobem, obrazky jsou fadné Cislovany
a odkazovany v textu. Po grafické strance je prdce provedena také standardné. Samotny text by ale zaslouZil
peclivou korekturu, autorovi se bohuzel nepodafilo vyvarovat nékterych preklepl a gramatickych chyb. Namatkou
napr.: str. 25 -, Bo(e)ing”; str. 30 - ,na(s)taveni“; str. 44—, frekvence... neméli(y)“; str. 51 - ,,osmy(i) piezoaktuator(;
chybéjici i nadbytecné ¢arky ve vétach (napf. str. 28, 33), nebo vyznamové chybné zavedené i vynechané mezery
mezi ¢iselnou hodnotou a jednotkou. Za zdvaZnéjsi povazuji vynechdni symbolu ,,%" v definici rozsahu hodnot
pomérného Utlumu na str. 31 nebo dvoji definici [b na str. 40. (sprdvné ma byt zfejmé u horniho limitu ub). Barevné
oznaceni aktuator(i na obr. 48 neodpovida popisu v textu.

Rad bych, aby se autor v priibéhu obhajoby vyjadfil k nasledujicim otazkam:

1) Jakym zplGsobem byla volena hodnota parametru p?
2) Jak je zajisténo, aby nebyl pfekrocen napétovy limit aktuator(, tj. 100 V?

3) Bylo by mozné systém vyladit tak, aby byly vice vyuZity limity aktuator?

Zavérem konstatuji, Ze predloZend prace pana Bc. Radka Krejzy dle mého nazoru splnila vytycené cile, doporuduiji ji
k obhajobé a s prihlédnutim k uvedenym pfipominkam navrhuji po zodpovézeni otazek hodnoceni klasifikacnim
stupném:

,B —velmi dobre”.

V Praze dne 20.ledna 2019
Ing. Petr Benes, Ph.D.
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