Motion Control & Systems

Linearni vedeni
Typ HG

2.1.14 Rozméry typu HG

1. HGH-CA/HGH-HA
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kolejnice: HGR-R

Montazni Rozméry voziku Rozméry kolejnic
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HGHISCA 28 43 95 36 26 40 26 394 614 53 M5 60 85 95 15 150 75 53 45 60 * Mixle 11380 28310 170 150 150 018 145
HGH20CA % 505 715 17750 3780 380 20 270 038
N 46 120 4 32 6D 120 M6 80 60 70 20 175 95 85 60 60 * M 2
HGH20HA 5 652 903 21180 4B8L0 48D 40 4D 039
HGH25CA % %80 80 260 56190 60 510 510 067
L 55 125 48 3 45 120 Mo 80 100 130 23 20 10 90 70 &t M&D 32
HGH25HA 50 786 1036 3750 76000 870 880 880 049
HGH30CA 000 94 760 83060 1060 850 B0 114
Wohaoua U5 60 160 & 40 100 120 M0 85 95 138 28 260 140 120 90 80 * MBS 447
0 930 1204 4270 110130 1600 1470 1470 1,16
HGH35CA 50 800 1124 49520 102870 1730 1200 1200 188
55 75 180 70 50 100 120 M82 102 160 196 36 290 40 120 90 80 * MBS 430
HGH35HA 71058 1382 60210 136310 2290 2080 2080 192
'HGH45CA @ G0 430 IS0 15930 300 30 B0 386
TR A R Rl A R K E K
HGHS5CA 75 177 1657 114460 227810 5660 4060 406D 538
80 130 25 100 75 125 129 M8 175 220 290 53 440 230 200 160 10 * M 1508
HGH55HA 95 158 2038 139350 301260 740 7010 7010 549
HGHE5CA 0 1642 1982 163630 324710 10020 6440 64D 700
90 150 315 126 76 2 129 Mi60 250 150 150 63 530 260 20 180 150 * Miéx30 21,18
HGH65HA 120 2036 2576 208360 457150 14150 11120 11120 982

* Pokud zdkaznik neurci jinak, oba konce E,  E, jsou symetrické v rozmezi E, , min. a £, , max. - viz tab. 2.19.
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