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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvérecné prdce.
Zadani vyzadovalo znalosti teorie estimace parametrd a rovnéz mélo vyznamnou konstrukéni HW ¢ast.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani je splnéno. Logicky vétsi dliraz kladl student na identifikaci a ovéreni observacniho modelu. Vlastni pouzité
estimatory by jisté mohly byt komplikovanéjsi, konkrétné zahrnutim komplikovanéjsich dynamickych modeld. Tim by uz
tak pomérné obsahla prace jesté nabyla na objemu. Komplikovanéjsi dynamické modely jisté student pouZije

v navazujicich projektech-pracich.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl velmi aktivni, ¢asto chodil na konzultace a praci ihned od zadani vénoval velké mnozstvi asu.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte uroven odbornosti zavére¢né prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace vénovana nalezeni observacnich modell je velmi hezky a vcelku velmi Gplné zpracovana. Estimatory samotné jsou
spiSe jednodussi (bodova observace, nebo velmi jednoduchy dynamicky model). Estimator pohybu je pfirozené
kompositnim estimatorem s fadou vzajemné svazanych stuprili volnosti. Student tento problém vétsinou fesil manudlni
kalibraci (napf. ofsety sensor().

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjdadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdani a vyuZivani studijnich materidli k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tuplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjdadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystup(m, experimentdini zruc¢nosti apod.

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Jednd se celkové o velmi kvalitni prdci, ve které je teoreticky ndvrh estimdtort, dotaZen aZ do podoby funkcni HW
realizace.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 8.6.2018 Podpis:

2/2



