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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani prace v obecné roviné vyZzaduje kreativni poutziti fyziky a statistického zpracovani signalu, které se aplikuji na dany
problém. K jeho vyreseni je potfeba technické zruénosti pfi méreni a ovladani hardware a hlavné inZenyrského davtipu jak
Ulohu viibec pojmout a fesit. Zadani hodnotim jako komplexni a praktické.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani. Hlavni ¢ast prace spocivala v navrhu algoritm a jejich ovéreni, které budou dosahovat co nejlepsich
vysledkd méreni pro dany hardware dostupny na trhu. To mi pfipomina problémy kalibrace, které podle mého nazoru resi
napfiklad vyrobci low-cost 3D tiskaren (Prusa3D, HoleSovice).

Zvoleny postup reSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Prace strucné popisuje pouzity méfici hardware, jeho princip, pouzity teoreticky aparat pro statistické zpracovani signalu a
posléze se pIné soustredi na vyreseni ulohy: odstranéni vychyleni odhadu, analyza a ovéreni vlastnosti Sumu, popis
navrZeného linearniho modelu, ktery koresponduje s modelem pouzivanym v aktualni literatufe (IEEE, trans. on
instrumentation and measurement, 2009), numericka optimalizace parametrli tohoto modelu, navrZeni vlastniho modelu
pro gyroskopy, navrzeni mérici Ulohy pro ovéreni danych modeld, odstranéni offsetového gravitacniho zrychleni, analyza
komplikovanéjsiho modelu pohybu a vliv modelu, ktery je po blocich stacionarni. Postup feseni pfipomina iterativni
proceduru: {navrh modelu (intuice, fyzika), navrh metody zpracovani pro dany model, ovéreni funkénosti a pozadavk( na
fesSeni, Uprava modelu}, popsanou v referenci, Steven Kay: Fundamentals of statistical signal processing, Volume 3:
Practical algorithm development, Prentice Hall, 2013.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Viz ptedchozi popis.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je napsana anglickym jazykem. Text se dobfe Cte. Graficka Uprava je znamenita.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné
Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
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odliseny od vlastnich vysledk( a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Velice pozitivné hodnotim kreativni pfistup reseni problému a hloubku a kvalitu vystupu. Pozndmky:

e Pouzity termin ,zobecnélé derivace” se v poledni dobé relativné ustdlil na terminu Wirtingerova derivace.

e Pfivyhodnocovdni korelovanosti vzorki Sumu bych radéji zobrazil zoom ACF (obrdzek 3.7) v okoli maxima.

e Pri popisu Matlab funkce fminsearch uvést popis funkce z helpu programu, tj. je to Nelder-Mead
simplexovd metoda + reference na ¢ldnek [Lagarias_1998].

e Vobrdzku 3.13 bych vyobrazil vice realizaci experimentu.

e Spickové hodnoty dat z obrdzku 3.15 mohou moZnd odpovidat néjaké nestacionarité typu impulzniho
sumu. MoZnd by pomohl preprocessing dat, ktery vyradi outlier hodnoty napf. medidnovy filtrem nebo jind
metoda robustniho zpracovani signdlu.

e Vyslednd optimalizovand funkcionalita mi pripadd, Ze stdle obsahuje néjaké systémové ¢i modelové chyby.
TézZko rict, co je duvodem. Nem(Ze mit vliv nestabilita casovdni pfichodu hodnot ze senzor( (jitter),
popripadé jiné podobné casové nestability v hardware (napf. pri ukldddni na SD kartu)?

e Sel by vyuZit vztah mezi uhlovou rychlosti a dostfedivym zrychlenim pfi rovnomérném kruhovém pohybu?
Napf. pro vzdjemnou kalibraci mezi gyroskopy a akcelerometry, nebo pomoci fuzovdni méricich dat?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 9.6.2018 Podpis: Miroslav Hekrdla
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