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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadané téma bylo obtizné predevsim diky nutnosti se vyrovnat s komplexnim zadanim zahrnujicim identifikaci existujicich
elektronickych a mechanickych komponent robota véetné realizace Fidici elektroniky a softwaru. Mnohovrstevnatost,
vzajemna provazanost vnitfnich témat a absence predchozich feSeni predstavovala pro diplomanta velkou vyzvu.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani diplomové prace obsahovalo celkem pét bodu. Vsech pét bod( bylo beze zbytku spInéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace byla nejenze prikladna, ale vysoce prekonala ocekavani vedouciho diplomové
prace. Diplomant stravil stovky hodin pfi identifikaci robota, tvorbé simula¢nich modeld, oZivovani Fidici elektroniky,
mechanické repase a naslednych analyz vysledka.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je na vysoké Urovni a nesporné prokazuje autorovu schopnost fesit komplexni inZenyrské problémy
v oblasti mechatroniky. Prace vyZadovala vyuZiti velkého mnozstvi informaci, které bylo nutno ziskat z externich zdroja.
Autorova schopnost tyto materidly ziskat, prostudovat a vyuzit byla velice prikladna. MnoZstvi realizované prace je
impresivni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka Uroven prace je na dobré Urovni. Prace s jazykem by vsak bylo mozné zlepsit. Jazykové se obcas vyskytuji
drobné preklepy a gramatické chyby, tyto vSak neprevysuji obvyklou miru. Hlavni vytka tak sméfuje ke schopnosti jasné a
vécné vyjadrit myslenku. Rozsah prace je vzhledem k ndrocnosti tématu zcela prfiméreny.
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Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zaverecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Diplomant musel v pribéhu feseni diplomové préce, ziskat, prostudovat a odborné vyuzit celou fadu externich materiald.
Uvedené bibliografické citace jsou Uplné a v souladu s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlIni zruc¢nosti apod.
Diplomant dosahl v rdmci reseni diplomové prace vyznamnych konstrukcnich i simulacnich vysledk(. Diplomant predved|
velkou miru experimentalni zrucnosti a trpélivost. Zvlasté pak v momentech, kdy se pfilis nedarilo. Predkladana prace tak
patfi predevsim kvalitou dosaZzenych vysledkl mezi ty nejlepsi.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Prdce plné spinila zadané cile. Vysledkem je komplexni systém otevieného ridiciho systému realizovaného na
platformé Matlab-Simulink / Texas Instruments pro robota PUMA 200. Byl vytvoren virtudlni model robota,
realizovdn modul inverzni kinematiky, jednoduchy trajektorovy pldnovac, oZivena komunikace pres CAN sbérnici
s fidici elektronikou. V zavéru byla promérena presnost polohovdni robota pomoci laser trackeru. Zvldsté je treba
vyzvednou autorovu prikladnou samostatnost a motivaci. Kvalita dosaZenych vysledk( poukazuje na schopnosti
autora samostatné resit technické ukoly véetné prezentace dosaZenych vysledku.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 25.6.2018 Podpis: Martin Necas
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