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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primeérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Jednd se o prdci ¢astecné resersni a ¢aste¢né vyzkumnou. Diplomant mél shrnout moznosti vyuziti technologie 3D
skenovani a metody IBMR pro dokumentaci objektd na zakladé jiz provedenych studii. Poté mél provést viastni testovani
limitQ vyuZiti téchto metod a stanovit obecna doporuceni.

Splnéni zadani nesplnéno

Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsirena.

Reserse fesené problematiky se skladala ze tfi studii (jedna pro metodu laserového skenovani, jedna pro IBMR a jedna pro
jejich kombinaci), pficemz diplomant se omezil na strucny popis potizeni a zpracovani dat v ramci studii a zcela pominul
podstatné momenty, které mély byt ve stfedu jeho zajmu — problémy pfi zpracovani, zjisténé limity pouzitych metod apod.
Student nezminuje jedinou publikaci, zabyvajici se porovnavanim v praci prezentovanych metod. Soucasti reSerse byl i
strucny popis a historie pouzitych technologii, pfi které diplomant ukazal ledabylou praci se zdroji (podrobné popsané

v oddile Vybér zdrojt, korektnost citaci).

Cilem navrzenych experiment( bylo urcit limity metody IBMR a dale ji porovnat s metodou laserového skenovani. Byly
stanoveny tfi testy — rozliseni snimkd, vertikalni a horizontalni pfekryv snimkd. Testovanim se urcovaly limitni hodnoty
(maximalniho rozdilu v rozliSeni snimkd, rozdilu horizontalniho Uhlu, pod kterym byl objekt snimkovan, rozdilu vysky, ze
které byl objekt snimkovan), nad které neni mozné ve vybraném softwaru urcit spolehlivé relativni polohu a orientaci
kamer a vygenerovat z orientovanych snimk( mracno bodu. Tyto limity sice urceny jsou, ale diplomant se viibec nezabyva
jejich praktickym vyznamem. Diplomant zjistuje, Ze je mozné pomoci metody IBMR zorientovat snimky azZ se ¢tyfnasobné
odliSnym rozliSenim, ale nepta se, zda je vhodné takové snimky v praxi pouzit a jaky to bude mit vliv na vysledny model.

Z vySe uvedenych dlvodud povazuiji cil prace za nesplnény.

Zvoleny postup Feseni Castecné vhodny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Diplomant spolecné s vedoucim prace zvolili aktualni téma laserového skenovani a IBMR. Zpracovani probihalo

v softwarovych nastrojich Agisoft PhotoScan, Geomagic Studio, RealityCapture a CloudCompare, které jsou pro potieby
diplomové prace vhodné. Nepovazuji ovsem za vhodné stanoveny zplisob hodnoceni testovanych parametrd (rozdilnost
rozliseni snimk{ a horizontélniho a vertikalniho prekryvu snimk). Kvalita urceni orientace snimku byla hodnocena pouze
pohledem na polohy kamer v grafickém rozhrani softwaru a velikosti vygenerovaného mracna?

Odborna uroven F - nedostatecné

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd.
Posudte téZ schopnost studenta vnimat fesSenou problematiku v SirsSich souvislostech a aplikovat inZenyrsky pristup pri
feseni

Prace je podprimérné Urovné, s mnozstvim chyb, vagnich formulaci a nepresnosti. V pododdilech vénovanych pfipadovym
studiim se autor omezuje na prosty popis provedenych praci, vibec se nezabyva problémy, které pfi feSeni téchto studii
vyvstaly a jejichz feSeni by mohlo pomoci autorovi ve vlastnim experimentu. Diplomant popisuje postup provadéni
experimentu a jejich vysledky bez snahy je hodnotit a vyvozovat z nich doporuceni pro praxi.
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Formalni a jazykova uroven, srozumitelnost prace F - nedostatecné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku prdce a jeji
celkovou srozumitelnost

Predkladana prace ma nizkou jazykovou uUroven. Autor se opakované dopousti chyby vysSinuti z vétné vazby (napf. v prvni
vété abstraktu), pouZiva tvary obecné cestiny (dokonce v ndzvu oddilu 3.1 “Laserovy skenery”) a neovlada pouziti ¢arek ve
vété. Text obsahuje mnozstvi preklepl a nepresnych formulaci. Seznam pouZzitych zkratek je neldplny, neobsahuje napfr.

v textu uvedené zkratky RPAS a DMT (druha jmenovand, prvné uvedena na str.10 neni vysvétlena ani v textu prace).

Vybér zdrojti, korektnost citaci F - nedostatecné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materialt k feseni zdvérecné prdce. Posudte vybér
pramend. Ovérte, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi.

Vybér literatury je strohy, obecné je zde vice odkazli na web, neZ je vhodné. Za zcela nevhodné povazuji vyuZiti webovych
stranek zahranicni soukromé spolecnosti jako jediného zdroje k pododdilu 2.1.1 Historie, autor navic nespravnym
prekladem pozménil smysl textu (originalni text uvadi, Ze spole¢nost Cyra Technologies vytvofila jeden z prvnich skener(
vyuZivanych v geodézii, ne prvni, jak uvadi diplomant). V pododdile 2.1.3 Typy skenerli zachazi autor se zdroji “tviréim*
zplsobem, kdyZ uvadi hodnoty dosahu a presnosti riznych typl skenerd s odkazem na publikaci, ve které tyto hodnoty
uvedeny nejsou.

Dalsi komentaie a hodnoceni
Na diplomanta mam nékolik otazek:

Str.21 — autor zde hovofi o presnosti ortofota, jak je tato presnost urcena? Nema autor na mysli rozliSeni ortofota?

Kvalita urceni orientace snimkd byla hodnocena pouze pohledem na polohy kamer v grafickém rozhrani softwaru a
velikosti vygenerovaného mracna. Jakym dalSim zplsobem by bylo moZné tuto kvalitu hodnotit?

V Casti vénované porovnani metod laserového skenovani, IBRM a jejich kombinaci (v softwaru RealityCapture) je model
z laserového skenovani povazovan za referencni a ostatni jsou porovnavany s nim. V oddile 8.4 Porovnani metod
zpracovani jsou uvedeny tfi obrazky znazornujici rozdily mezi jednotlivymi modely. Nezarazi diplomanta, Ze rozdily mezi
modelem z laserového skenovdani a obéma dalSimi dosahuji (az na urcité ¢asti) max. 5 mm, zatimco rozdil mezi modelem
z IBRM a modelem vzniklym kombinaci metod (v RealityCapture) aZ pétindsobnych hodnot? Neni problém v transformaci
téchto modeld?

Jakym dalsim nezavislym zplsobem by bylo mozné ovéfit jednoduse vysledky testovanych metod?

Probihalo zpracovani dat vSech metod na stejném pocitaci? Ptam se z toho dlvodu, Ze diplomant porovnava ¢asovou
naroc¢nost zpracovani dat.

V seznamu zkratek je Spatné rozepsana zkratka IMU. MUZete vysvétlit, co tato zkratka oznacuje?

I1. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném F - nedostatecné.
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Z celkové urovné predkladané préce je zifejmé, Ze jejimu vypracovani nebyla vénovana dostatecna pozornost a prace
nedosahuje Urovné pozadované pro diplomovou praci.

Datum: 15.6.2017 Podpis:
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