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Zadani diplomové prace pana Albershteyna vzeslo z pozadavku firmy Eaton. Tato firma pouziva
pro mnohé své projekty tzv. Model-Based Design, kdy je aplikace vyvinuta a simulovédna v grafickém
prostiedi Simulink a sou¢asné je automaticky vygenerovan kéd aplikace pro cilovou hardwarovou
platformu. Pro budouci projekt firma pottebuje generovat kdd pro novy mikrokontrolér a to tak, aby
byl kompatibilni se softwarovou architekturou AUTOSAR pouzivanou v automobilovém pramyslu
a vyuzival existujici moduly AUTOSARu - operaéni systém a ovladac¢e (MCAL) - podporujici dany
mikrokontrolér.

Student mohl vyjit z existujiciho feSeni generovani kédu pro jiny mikrokontrolér, které bylo vy-
vinuto v nas$i skupiné a je pouzivino mimo jiné i firmou Eaton. Pro tuto praci se diplomant musel se-
znamit se specifiky pouzitého mikrokontroléru a hlavné nastudovat problematiku AUTOSARu, ktera
je relativné slozit4, zejména kvili velkému mnoZstvi specifikaci a jejich rozsahu. Jeden z problémi,
ktery student f'esil byla také potteba pouziti proprietirniho SW (kompilator, konfiguraéni nastroje
pro AUTOSAR), ktery byl dostupny jen ve zku$ebnich (a omezenych) verzich. Architektura AUTO-
SAR totiZ zahrnuje mnoho aspekti vyvoje softwaru pro #idici jednotky automobilti a kompletni vy-
vojové nastroje jsou sloZité a mnohdy pomérné drahé. Trvalo tedy pomérné dlouho, neZ se v§echny
potiebné soucasti podafilo zprovoznit dohromady. Z toho didvodu se nestihla implementovat pod-
pora pro vSechny periferie, které jsou v zadani. Nevidim v tom ale zdsadni problém, protoZe sloZitost
prace spocivala predevsim v hleddni toho, jak integrovat jednotlivé komponenty (Simulink, AUTO-
SAR, apod.) dohromady. Podporu pro dalsi periferie 1ze nyni pomérné jednoduse dodélat.

Student pracoval rovnomérné po cely $kolni rok. V§echny zdsadni problémy, na které narazil
byl schopen samostatné vyte§it, nebo mu k tomu stacila jen drobné rada ¢i nasmérovani spravnym
smérem. S vysledkem jsem tedy spokojen, ale trochu mé mrzi, Ze nepodarilo udélat vSe, jak bylo
planovano - zejména zprovoznit tzv. ,external mode* pro komunikaci mezi mikrokontrolérem a Si-

mulinkem. Praci tedy hodnotim stupném B - velmi dobre.
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