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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Zadané téma bylo naroc¢néjsi predevsim z hlediska nutnosti postavit realné zarizeni. Bylo nutné si nastudovat velké
mnozstvi dodatecného materialu a seznamit se s technologiemi, se kterymi se béhem studia standardné nepracuje.

SpInéni zadani Zvolte polozku.

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani zavérecné prace obsahovalo celkem tfi body. VSechny body byly zcela splnény.

Zvoleny postup FeSeni Zvolte polozku.

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup i metody feSeni vedly ke spInéni vytéeného cile a Ize tak konstatovat, Ze student zvolil vhodny postup. Bylo
by pfirozené mozné vyuzit dodatecné nékterych analytickych nastrojl z oblasti kinematiky a navrhovou ruku pomoci nich
jesté vylepsit. Chybi naptiklad kinematicka analyza celého mechanismu véetné analyzy problematiky inverzni kinematiky.
Toto vsak nesnizuje celkovou kvalitu prace, ale predstavuje spiSe vyhled do budoucna.

Odborna uroven Zvolte polozku.

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je z velké miry ddna autorovou invenci a praktickym realizacnim umem. Nékteré pasaze by si
zaslouZily trochu dasledné;jsi matematicko-fyzikalni analyzu (kinematicky model ruky, zpétnovazebni fizeni, pevnostni
analyza...).

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace Zvolte polozku.

Posudte spravnost pouZivdani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.
Typograficka Uroven prace je dobra, zvlasté bych ocenil autorovu schopnost myslenky prezentovat jasné a ztetelné, coz
v dnesni dobé neni rozhodné samoziejmost. Mozna by bylo vhodnéjsi prezentovanou praci odosobnit a nepouZivat

v takovém roszahu ich formu. Rozsah prace je vzhledem k naro¢nosti tématu zcela akceptovatelny.

Vybér zdrojti, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Bez komentare — v poradku.
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Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Prdce splnila zadané cile a vysledkem je redlny model kompletni robotické ruky, ktery dobre navdzal na
predchozi dosazené vysledky. Nosné dily byly vytvofeny pomoci 3D tisku a tento mechanicky systém je ovldddn
pomoci servopohonti fizenych systémem Arduino. Kvalita dosaZenych vysledku jednoznacné dokazuje autorovu
schopnost samostatné a tvurcim zplisobem resit technické ukoly v oblasti konstrukce, softwaru a fizeni.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 22.6.2018 Podpis: Martin Necas
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