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Zadan naroén
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani prace je naroc¢néjsi z dlivodu potiebnych znalosti planovani pohybu pres vice cilli s maximalizaci nasbirané odmény a
omezenim do doby letu. Zadani také vyZzadovalo nastudovanim moznych pohybovych primitiv, které aproximuji pohyb
uvazovaného bezpilotniho vzdusného prostiedku. Student pouzil Hermitovy krivky na aproximaci pohybu a na zakladé
existujicich metod navrhl heuristicky algoritmus fesici nalezeni trajektorie helikoptéry pres vice cili s omezenim délky lety.

< : - »
SpInéni zadani SplnenO

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdfri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani. Navrhl algoritmus na feSeni problému hledani cest pres vice cilil s omezenim délky letu,
ktery vyuZiva Hermitovy krivky na aproximaci pohybu helikoptéry. Navrzené reSeni obsahuje nejen kombinatorickou
optimalizaci hledani sekvence navstiveni zadanych cil(, ale také spojitou optimalizaci na nalezeni vhodnych smér( a
rychlosti prilet( v cilech.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A _ V)”b Orné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval samostatné a aktivné pfi feSeni zadaného problému. Pravidelné konzultoval a sam projevil iniciativu pfi
hledani moznych pfistupll na feseni zadané problematiky.

217 M r N4
Odborna uroven A _ Vyborne
Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.
Pouzité postupy a algoritmy jsou v diplomové praci na vyborné urovni. Student prezentuje relevantni zdroje z odborné
literatury, zavadi studovany problém a prezentuje pouZité Hermitovy kfivky a algoritmus na nalezeni nejrychlejsiho praletu
vytvorenou kfivkou. Nasledné popisuje pouZzity algoritmus Variable Neighborhood Search (VNS) ktery planuje trajektorie
pres vice cilll s pouzitim Hermitovych krivek. NavrZeny algoritmus je nasledné experimentalné ovéren na dostupnych
datasetech z literatury a je ovéren vliv klicovych parametr( na kvalitu feseni. Vytvorené trajektorie jsou nakonec ovéreny pfi
pouziti na redlnych hexakoptérach.
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Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace

I 4 4
A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Jazykova a formalni Uroven prace je vyborna. Prace je napsana dobfe ¢itelnou a korektni anglictinou. Diplomova prace je
dobre strukturovana a jeji rozsah je dostatecny

Vybér zdrojt, korektnost citaci A _ Vyb orn é

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student cituje relevantni zdroje z odborné literatury, zejména prace resici pfibuzné problémy planovani tras pres vice cild.
PouZiti a mnoZstvi citaci odpovida béznym zvyklostem.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledki, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zru¢nosti apod.
Navrzeny algoritmus fesi novy optimalizacni problém planovani letu vzdusného prostredku, ktery obsahuje jak
kombinatorickou ¢ast nalezeni vhodné sekvence navstiveni cil(l, tak i spojitou ¢ast nalezeni vhodnych rychlosti a smér(
priletu pres vybrané cile. Dosazené experimentalni vysledky ukazuji zlepseni kvality feSeni oproti pfibuznym problémim
hledani cest s omezenim délky letu a maximalizaci sesbiranych odmén. Navrzend metoda bude prezentovdna na
mezindrodni konferenci.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Diplomovou praci hodnotim jako velice kvalitni. Student splnil vSechny body zadani a prokazal, Ze se orientuje v
pFibuzné problematice. Reseny problém je dobfe uveden a jsou predstaveny klicové ¢asti algoritmu hleddni cest,
tedy nalezeni Hermitovych kfivek pres vice bod(l a nasledné vytvoreni profilu rychlosti praletu kfivkou s
minimalizaci ¢asu. NavrZzeny heuristicky algoritmus na planovani letu pres vice cild s omezenim doby letu vyuziva
jak kombinatorickou optimalizaci nalezeni vhodné sekvence cil(, tak i spojitou optimalizaci hledani rychlosti a
sméru praletu navstivenymi cili. Experimentalni vysledky ukazuji funkénost navrzeného algoritmu, vliv klicovych
parametrd na kvalitu feSeni a také zlepSeni nasbirané odmény oproti pribuznym problém{m planovani sbéru dat.
Redlny experiment dokazuje pouZitelnost nalezenych trajektorii na redlné hexakoptére. Predlozenou zavérecnou
praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborng.
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