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Posudek bakalarské prace

Student: Jiri Kubica

Nazev prace: Model samofidiciho kuffiku

Cilem prace byl navrh, realizace a zprovoznéni modelu samofidiciho kuftiku, ktery by
sledoval svého majitele.

Student nejprve provedl reSersi dostupnych komercnich zatizeni. Zaméfil se na jejich
zakladni vlastnosti a predevsSim na to, jak se orientuji v prostoru, jak identifikuji a sleduji
majitele.

Vybral tfi komercni zafizeni jako Cowarobot R1, Travelmate a CX-1. Podrobné
v patentech prostudoval senzory kuffik( a dalsi detaily.

Dale se v prdci zabyval moZnymi zpUsoby orientace jako GPS, infracervena detekce,
anténové pole, ultrazvuk a kamera. Vzhledem k jednoduchosti pouzil ultrazvuk kombinovany
s radiovym prenosem.

Student samostatné pfipravit zafizeni, které umoziuje detekovat vzdalenost a Uhel
k majiteli. Majitel ma pfipnuty ultrazvukovy a radiovy vysila¢. Kufr ma dva ultrazvukové
pfijimace a jeden pfijimac radiovy. Vysila¢ maijitele periodicky vysila ultrazvukové pulzy,
zaroven radiovym signdlem informuje pfijimac kuffiku, Ze doslo k vyslani ultrazvuku. Méfenim
doby letu ultrazvukového signalu je zmérena vzddlenost mezi kufrem a majitelem. Mérenim
rozdilu doby letu ultrazvukového signalu mezi obéma pfijimaci je zjistén uhel k vysiladi.

Jak je v prdci ukazané, resSeni je experimentalné ovérené.

Student béhem celého feSeni pracoval velice samostatné. Témér nepotifeboval
konzultace. Dostal ukol a za ¢as ho prinesl hotovy. Svou praci prokdzal samostatnost a
schopnost vytvaren elektronické obvody a programovat.

Bakaldrskou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném:
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