¢vuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UEENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Vektorové fizeni asynchronniho motoru pomoci DSP
Jméno autora: Lipcak Ondrej

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/udstav: Katedra elektrickych pohoni a trakce

Vedouci prace: Ing. Jan Bauer Ph.D.

Pracovisté vedouciho prace:  Katedra elektrickych pohonU a trakce

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Cilem prace bylo realizovat zvolenou metodu vektorového fizeni asynchronniho motoru na DSP od Texas Instruments.
Metody vektorového fizeni jsou teoreticky zndmy a popsany od konce minulého stoleti. Naro¢nost zadani je v samotné
implementaci fizeni v DSP, kterd vZdy zavisi na zvoleném typu DSP a dalSich HW ¢asti jak cidel proudu, napéti a otacek.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Body zadani byly spinény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Diplomant fesil praci samostatné, na zakladé informaci ziskanych z literatury pripadné odbornych ¢lank( a aplikacnich lista
dostupnych na internetu. V pravidelnych intervalech chodil na konzultace, kde informoval o postupu vyvoje fizeni, pfipadné
konzultoval nejasnosti.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na vysoké odborné Urovni. Lze ji pouzit nejen jako ndvod pro rozbéhnuti aplikace implementovaného fizeni, tak jako
postup jak si procesor zkonfigurovat a fizeni implementovat.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis(i obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je logicky ¢lenéna do kapitol a podkapitol. Nejprve je popsana teorie potfebna pro implementaci vektorového fizeni,
poté je uveden vlasti postup praktické implementace.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivdni studijnich materidl(i k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Literatura byla vhodné zvolena a je korektné v praci citovana.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
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funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdini zrucnosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Diplomant v praci kvalitné popsal naro¢né téma vektorové regulace asynchronniho motoru. PfedloZenou praci prokazal
vysokou miru ziskanych odbornych znalosti a schopnost aplikovat poznatky ziskané z rozsahlych zdrojl literatury. Zadani
prace je samo o sobé narocné, protoZe, kromé teorie v podobé rliznych zplsobu vektorové regulace, pokryva také praktickou
oblast v podobé prace s hardwarem a softwarem na testovacim pracovisti v laboratofi. Prace obsahuje detailni popis
implementace poutzitych algoritm( do signalového procesoru, takze lze praci vyuzit jako zaklad pro vyvoj dalSich podobnych
aplikaci. Navic je potreba vyzvednout podrobné zpracované porovnani dvou typl Cislicového feseni diferencialnich rovnic
Eulerovou a Runge-Kutta metodou, kdy prispévek zabyvajici se porovnanim metod jiz byl pfijat na konferenci PEMC. Ddle je
potfeba doplnit, Ze diplomant na zadani pracoval i po odevzdani prace a podafilo se mu v laboratofi odladit méné stabilni
napétové-proudovy model a na jeho zdkladé metodu fizeni asynchronniho motoru bez ¢idla otacek.

Vzhledem ke kvalité, rozsahu a praci, kterou diplomant odved| v laboratofi pfi implementaci a testovani vektorového fizeni,
povaZzuji praci za vysoce nadprimérnou.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 7.6.2018 Podpis: Ing. Jan Bauer Ph.D.
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