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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani prace bylo primérné narocné. Autorka vyuZzivala existujicich metod a algoritma, které vhodné kombinovala
dohromady a v pfipadé potieby provadéla jejich modifikace. Prace byla implementovana v prostiedi Matlab, pficemz
vyuziva nékterych metod vyvinutych jinymi autory.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno. Drobnou vyhradu mam pouze k nedokonéenému algoritmu pro detekci a odstranéni
prekryvajicich se ¢i chybéjicich trojuhelnik v meshi a chybéjicimu algoritmu pro uzavirani povrchu télesa po odstranéni
roviny zemé. Nicméné tyto problémy jsou v praci popsany a diskutovany (viz sekce 5.3 a 7.3).

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Autor dlouhodobé spolupracoval s feSitelskym pracovistém a k praktické realizaci pfistupovala aktivné. Prokazala
schopnost samostatné zpracovat dané téma. V priibéhu feseni dokdzala identifikovat dlileZité podproblémy a tyto
problémy analyzovat a vyresit.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Jedna se o kvalitné zpracovanou praci, obsahujici jak teoretickou, tak implementacni ¢ast. Prace postupné resi
problematiku filtrovani a redukce mracen bod, tvorbu povrchu objektl s vyuzitim Delaunayovy triangulace, detekci
roviny zemé s vyuzitim RANSAC algoritmu a nasledné pak vypoctu objemu téles ve formé tetrahedrond.

Vysledky byly experimentalné ovéreny na realnych a syntetickych datech. Data z realného prostredi byla ziskana s vyuzitim
scanneru na bazi LIDARu vyvinutém na pracovisti. V priibéhu experimentl bohuZel doslo k poruse zatizeni. Data namérena
z redlnych experimentt tak byla pouZita pouze pro ovéreni vlastnosti algoritmd filtrace, triangulace a detekce roviny zemé.
Pro samotny vypocet objem( téles byla vyuZita synteticka data.

Teoreticka ¢ast prace by si zaslouZila podrobnéjsi zpracovani a uvedeni prehledu alternativnich metod k pouzitym,
pfipadné zdivodnéni vybéru pouzitych metod (napf. u RANSAC ¢i Delanuyovy triangulace).

Autorce bych vytkl, Ze zdrojové kody umisténé na CD nejsou nijak strukturovany, nejsou zretelnéji odliSeny prace jinych
autorl ve formé kodl uvolnénych jako open source a k jednotlivym metodam nejsou uvedeny detailnéjsi popisy funkce a
komentadre.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
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Prace je po formalni Urovni kvalitné zpracovana, obsahuje vSechny nalezité ¢asti a sekce. Rozsah prace odpovida
pozadavkidm kladenym na tento typ prace. Price je napsana v anglickém jazyku na dobré Grovni. Obsahuje malé mnoZstvi
preklepl a gramatickych chyb, které ovsem zasadné nesnizuji Citelnost.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje 22 odkazl na relevantni literaturu. Jedna se o kombinaci ¢lank( a webovych stranek. Vsechny pouzité
zdroje jsou v praci radné odkazovany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zrucnosti apod.
Experimentalni ¢ast prace byla ovlivnéna poruchou LiDARu Velodyne VLP-16, ktery prestal poskytovat synchronizované
Casové znacky a musel byt zaslan k servisnimu zasahu. Z tohoto dlivodu nemohlo byt provedeno méreni v realném
prostiedi s vyuZitim systém( neseném pod UAV a bylo pfistoupeno k ovéreni vlastnosti implementovanych algoritm( na
syntetickych datech.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Jedna se o kvalitni a prehledné zpracovanou praci, autorka prokazala aktivni a samostatny pfistup k reseni
zadaného problému.

PFi obhajobé doporucuji autorce polozit nasledujici dotaz — v kapitole 9.5 popisujete experimenty s mracnem
bod( obsahujicim 2,7 milionu bod( a ¢asy zpracovani v fadech hodin. Co by bylo tfeba pro zvyseni efektivity
algoritm a jejich dalSiho zrychleni za Ucelem zpracovani jesté vétsich mracen bodd? Existuje néjakda moznost
paralelizace vytvorenych algoritmi?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 12.6.2018 Podpis: Milan Rollo
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