Posudek vedouciho diplomové prace

Student: Dominik Fiala

Nazev prace: Change Detection in Vehicle Neighbourhood Using 3D Data and
Aggregated 3D Map

Oponent: Ing. Martin Matousek, Ph.D.

Predlozena prace se zabyva agregaci 3D bodovych dat ze senzort na jedoucim vozidle do vhodné
reprezentace scénu a vyuzitim této reprezentace pro detekci zmén ve scéné pii opakovanych
prujezdech. Téma je motivovano oblasti autonomniho fizeni. Detekce zménénych ¢asti scény
umozni efektivni segmentaci scény, a to i na objekty, jejichz velikost je na hranici prostorového
rozliSeni senzor1i.

Student na tématu pracoval prubézné. Na konzultace dochazel o néco méné casto, nez bych
povazoval za optimdlni, na rychlost postupu prace to nicméné negativni dopad nemélo, stu-
dent prokéazal velkou miru samostatnosti a kreativity pti praci. Celkové jeho pristup k feseni
hodnotim jako svédomity.

Student prostudoval stav problematiky (nad ramec doporucenych zdroju), zvolil pristup k fesent,
ktery ve své préci rozvinul. Navrzené metody agregace dat a detekce zmén implementoval (za
pouziti vhodnych elementdrnich knihoven) ¢dstecné v prostiedi Matlab a ¢dstecné v jazyce
C++. Prace dokumentuje téz experimentalni ovéreni na verejné dostupnych datech. Kromé
doporucené datové mnoziny KITTI student nalezl a pouzil tézZ mnozinu NCLT, ktera se ukazala
jako vhodnéjsi k testovani zmeén.

Po technické strance nemam k préaci pripominek, textu bych nicméné vytkl misty nizkou sro-
zumitelnost vykladu a neptehlednosti v popisu metody.

Predlozenou diplomovou praci student prokazal schopnost samostatné technické prace. Zadani
povazuji za splnéné, praci proto doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnotit klasifikacnim
stupném B — velmi dobre.
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