CESKE

Voot POSUDEK VEDOUCIHO

UCENI

T ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Automatické fizeni bezpilotni helikoptéry v systému ROS
Jméno autora: Jan Machalek

Typ prace: bakalarska

Fakulta/dstav: Fakulta elektrotechnickd (FEL) |
Katedra/ustav: Katedra Fidici techniky

Vedouci prace: Ing. Tomas Baca

Pracovisté vedouciho prace:  Katedra kybernetiky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

PredloZena bakalarska prace se zaméruje na vyvoj zpétnovazebniho Fizeni pro bezpilotni, vicerotorovou helikoptéru. Prace
vyZzadovala nastudovani prislusné techniky automatického rizeni a implementaci regulatoru do stavajici platformy
bezpilotnich prostredkd ve skupiné MRS (katedra kybernetiky, FEL). Vysledkem prace ma byt funké¢ni fidici systém, ktery v
budoucnu nahradi stavajici stavovou zpétnou vazbu (,black box") a navic umozni modularni pfistup k propojeni regulatory s
generatory referenci. Pravé z divodu nutné implementace do jiz existujici software a hardware platformy a verifikaci nejen v

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnad prdce spliuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani prace ve vsech bodech. Vystupem je pouZitelny fidici systém, ktery nahradi dosavadni ,,black-box“
feSeni pouzivané v nasi laboratofri.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZzoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student se dostavoval na dohodnuté konzultace a k praci pristupoval samostatné. Pouze realizace regulatoru na platformé
helikoptéry si vyZadovala spise castéjsi konzultace a pfipominky z mé strany. Student vSak promptné reagovat na mé
pfipominky, coZ jisté prispélo k Gispé&snym experimentliim v zavéru prace.

Odborna aroven B - velmi dobre

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Student prokazal dobrou znalost zakladnich principl zpétnovazebniho Fizeni. Sv(ij navrh PID regulatoru Gspésné otestoval na
simulacich a poté prenesl na skutecny letoun helikoptéry. Byt mizZe pouZiti PID regulatoru a jeho popis v textu plsobit dojem
(Robot Operating System) na palubu heikoptéry. Tuto implementacni ¢ast hodnotim jako znacné narocnou, zvlasté pro
vyZadovanou opatrnost a peclivost pfi samotném vyvoji a testovani. Tento aspekt z mého hlediska prevazuje jinak slabsi
odbornou Uroven, které je z textu mozna patrna.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace C - dobre

Posudte spravnost pouzivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Text prace, ktery je psany anglicky, jsem mél moZnost opakované pripominkovat, tuto skute¢nost hodnotim pozitivné, taktéz i
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volbu studenta psat praci v anglickém jazyce. Kvalitu vysledného textu hodnotim dobfe. Misty je hlife srozumitelny a dle
mého soudu je velmi stru¢ny. Anglicky projev je spise slabsi.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materialt k reSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyufZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student proved| primérenou resersi a veskeré zdroje adekvatné cituje.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k tirovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.
Student se taktéz pokusil o implementaci backstepping regulatoru, pokrocilejsi metody fizeni, ktera byla plivodné soucasti
»black box"“ feseni v platformé MRS. Byt se toto Fizeni nedostalo do finalni implementace a testovani na helikoptére, student
zprovoznil regulator alespon v systému Matlab. Implementaci se budeme zabyvat v budoucnu, pravé s vyuzitim modularniho
feseni, které bylo navrZzené v této praci.

Student se Ucastnil tydenniho vyjezdu nasi laboratore, kde v polnich podminkach probihaly experimenty nasich studentd.
Béhem pobytu Uspésné proved| potfebné modifikace svého systému pro prenos ze simulace na realnou platformu.
Experimenty s redlnou platformou probéhly Gspésné.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocentr.

Odvedenou ¢innost hodnotim ,,vyborné“, kvalitu odevzdaného textu spiSe ,,dobre”. Celkové jsem s predloZenou
praci spokojen, tedy ji doporucuji k obhajobé a hodnotim klasifikacnim stupném g _ \,eimi dobfe.
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