CVvuT POSUDEK OPONENTA
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Systém aktivniho Fizeni pro RC auto
Jméno autora: David Vosahlik

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/uastav: Katedra Ffidici techniky

Oponent prace: Ing. Martin Gurtner

Pracovisté oponenta prace: Katedra fidici techniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani patfi mezi naro¢néjsi, nebot k jeho splnéni bylo tfeba uplatnit znalosti z elektrotechniky, vyvoje softwaru a
jednoduchého navrhu fidicich systému.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani jsou spInény. Vyhrady mam pouze k poslednimu bodu zadani, ktery neni dostate¢né
zdokumentovany.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student postupoval spravné. Za nevyhovujici hodnotim pouze zplsob, jakym student popsal (presnéji nepopsal) volbu
parametr( fidiciho systému, a zpUsob, jakym zhodnotil jeho funkénost.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Samotné zadani je spiSe praktictéjsiho razeni, a tudiz pfilis néjaké hlubsi praci s odbornou literaturou nenasvédcuje.

jsou pouZité metody a dosazené vysledky dokumentovany. Napfiklad pouZitd metoda méreni rychlosti je popsdna v sekci
se zdanlivé nesouvisejicim ndzvem a je popsana znacné nesrozumitelné a nekonkrétné. Popis metody neni doplnén
Zadnymi konkrétnimi udaji a vysledky nejsou podloZeny vypovidajicimi grafy.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Strucné feceno se tato bakalarska prace obtizné ¢te. Odstavce nejsou odsazené. Misto toho, aby autor vloZil do prace
schéma zapojeni néjakého senzoru, popisuje v textu, jak jsou jednotlivé piny pfipojeny (napr. sekce 3.2.4 a 3.3.2). V celé
praci se pise ridici misto spravného fidici. Skoro ve vsech grafech chybi jednotky u os (napfiklad obrazky 4.2 a 5.8). U vSech
grafl jsou ¢asové osy naprosto nesmysiné v mikrosekundach, pficemz zaznamenané déje ocividné probihaji v fadu sekund.
Fyzikdlni jednotky nejsou spravné vysazeny (tj. svisly fez pisma, mezera mezi ¢islem a samotnou jednotkou). Na strané 10
je nékolik rovnic, u kterych nejsou pojmenované symboly.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné
Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
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odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.
V praci se zdroji neshledavam zadnou chybu.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zru¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Predevsim velmi ocenuiji, Ze David Vosahlik postavil fungujici programovatelné RC auto, které dale mize byt pouzivano pro
testovani pokrocilych fidicich systémd. To je tfeba vyzdvihnout. Navzdory tomuto faktu, mam jednu velkou vyhradu k textu a
jednu k samotnému fesSeni. Text prace je sice bez preklep(, ale je Casto nesrozumitelny. Navic je napsan tak, Ze se ¢tenar
utapi v detailech misto toho, aby mu autor nejprve vysvétlil hlavni myslenky. Ohledné naplné, v zavérecné praci se popisuje
fidici systém, ktery sestdva ze tfi komponent. Bylo by nanejvys vhodné v praci zminit, jak kazda tato komponenta byla
,naladéna” a jak ovliviiuje vysledné chovani RC modelu. Misto toho, je funkénost celého fidiciho systému hodnocena na
zakladé jednoho jediného grafu, kde navic chybi jednotky u vertikalni osy. David bez pochyby odved| velky kus prace, bohuzel
ji vSak v bakalarské praci Spatné odprezentoval.

Otazky:
1. V praci jste se nepfilis Uspésné pokousel pomoci néjakého vlastniho reseni méfit thlovou polohu motord. Pfitom
Vami pouZity regulator Caste Sidewinder Micro 2 sam rychlost odhaduje a umozZiiuje ji Cist dalSim zafizenim pomoci
Castle Link Live rozhrani. Pro¢ jste této moznosti nevyuzil?
2. Proc posilate telemetrické zpravy v ASCII kédu? To je preci datové velmi nelsporné a snizujete si tim mnoZstvi idaja,
které muzete za jednotku Casu prenést.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 30.5.2018 Podpis:
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