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Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — ndsledujici skdlou 1 aZ 4:

1. Splnénizadani 1=zaddni splnéno,
2=zaddni splnéno s mensimi vyhradami,
3=zaddni spInéno s vétsimi vyhradami,
4=zaddni nesplnéno

Popis kritéria:

Posudte, zda predlozend ZP dostatecné a v souladu se zadanim obsahové vymezuje cile, spravné je formuluje a v dostatecné kvalité naplnuje. V komentafi uvedte body zadani,
které nebyly splnény, posudte zdvaznost, dopady a pfipadné i pfi¢iny jednotlivych nedostatkd. Pokud zadani svou narocnosti vybocuje ze standard( pro dany typ prace nebo
student pfipadné vypracoval ZP nad ramec zadani, popiste, jak se to projevilo na pozadované kvalité splnéni zadani a jakym zplsobem toto ovlivnilo vysledné hodnoceni.

Komentdr:

Prace se vénuje vyuziti konvolucnich neuronovych siti pro detekci zndmého objektu ve video sekvenci. Tento kol je dilezZity
pro vzdjemnou detekci skupiny autonomnich dron a jejich ¥izeni. Ukolem studenta bylo vytvofit trénovaci a testovaci
mnozinu pro uceni konvolucnich siti z poskytnutych videi. Dale vytvofrit nékolik struktur konvoluénich neuronovych siti a
otestovat jejich vlastnosti vzhledem k detekci dronu v redlném case. VSechny uvedené body zadani byly splnény v plném
rozsahu.

Hodnotici kritérium: Zplsob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bod(i
(zndmka A aZ F):

2. Pisemna ¢ast prace 90 (A)

Popis kritéria:

Zhodnotte pfiméfenost rozsahu pfedlozené ZP vzhledem k obsahu, tj. zda viechny ¢asti ZP jsou informaéné bohaté a ZP neobsahuje zbyte¢né &asti. Dale posudte, zda predlozend
ZP je po vécné strance v pofadku, pfipadné vyskytuji-li se v préci vécné chyby nebo nepfesnosti. Zhodnotte dale logickou strukturu ZP, navaznosti jednotlivych kapitol a
pochopitelnost textu pro ¢tenare. Posudte spravnost pouzivani formalnich zapist obsazenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku ZP, viz Smérnice dékana ¢.
26/2017, ¢lanek 3. Posudte, zda student vyuzil a spravné citoval relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky fadné odliseny od vlastnich vysledkd, zda nedoslo k
poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citaénimi zvyklostmi a normami. Zhodnotte, zda pFevzaty software a jina autorska dila, byly v ZP pouzity v
souladu s licenénimi podminkami.

Komentdr:

V préci student musel nastudovat vlastni konvolu¢ni neuronové sité a také ndstroje k jejich implementaci a uéeni. Student
vyuZil soucasné struktury neuronovych siti LeNet a YOLO, které prizpUsobil pro zadany problém. Pro vytvoreni datasetu
vytvofil program, ktery vybiral obrazy z videosekvence podle zadaného ¢asového intervalu. Vytvorené neuronové sité musel
analyzovat svym programem, pro detekci prekryti objektu a detekovaného obrazu.

Prace je psana cCtivé a prehledné, k jazykové ani typografické strance nemam vyhrady. Citace jsou korektni, vSsechny prejaté
obrazky jsou spravné citovany.

Hodnotici kritérium: Zplisob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bod(i
(zndmka A aZ F):

3. Nepisemna cast, prilohy 100 (A)

Popis kritéria:

Dle charakteru prace se pripadné vyjadrete k nepisemné ¢asti ZP. Napfriklad: SW dilo — kvalita vytvoreného programu a vhodnost a prfimérenost technologii, které byly vyuzité od
vyvoje aZ po nasazeni. HW — funkéni vzorek — pouzité technologie a nastroje, Vyzkumna a experimentalni prace

— opakovatelnost experiment(

Komentar:

Vytvorené programy a datasety jsou prehledné a vyuzitelné pro dalsi vyzkumnou praci skupiny MRS na katedfe kybernetiky,
FEL a také pro studenty, kteti budou v této praci pokracovat.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bodu
(zndmka A aZ F):
4. Hodnoceni vysledka, 90 (A)

jejich vyuzitelnost




Popis kritéria:
Dle charakteru prace zhodnotte moZznosti nasazeni vysledki prace v praxi nebo uvedte, zda vysledky ZP rozsifuji jiz publikované znamé vysledky nebo pfina3ejici zcela nové
poznatky.

Komentadr:

Prace poskytuje zaklad pro dalsi zdokonalovani algoritmU detekce dron v obraze. Prace ukazala, Ze problém detekce je
resitelny v redlném case i pfi nevyuzivani grafického koprocesoru pro vypocet konvolucnich siti. Dosazené rychlosti jsou
postacujici pro fizeni dron. Pro praktické vyuziti bude potreba zlepsit kvalitu detekce a pouzit nasledné zpracovani ziskané
informace.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — ndsledujici skdlou 1 aZ 5:
5. Aktivita a samostatnost Sa:
studenta 1=vybornd aktivita,

2=velmi dobrad aktivita,

3=primérnd aktivita,

4=slabsi, ale jesté dostatecnd aktivita,
5=nedostatecnd aktivita

5b:

1=vybornd samostatnost,

2=velmi dobrd samostatnost,

3=priimérnd samostatnost,

4=slabsi, ale jesté dostatecnd samostatnost,
5=nedostatecnd samostatnost

Popis kritéria:
V souvislosti s prib&hem a vysledkem prace posudte, zda byl student béhem Fe3eni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své Feseni priibé&zné konzultoval a zda byl na
konzultace dostatecné pfipraven (5a). Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace (5b).

Komentdr:

Student pracoval velmi samostatné, prokazal schopnost nastudovat informace o konvolucnich sitich a samostatné tyto sité
naucil prostfednictvim sluzby Google Colab. Dosazené vysledky prezentoval prehledné formou grafli funkce loU, kterd
popisuje prekryti skute¢ného objektu a detekovaného objektu.

Hodnotici kritérium: Zplsob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bod
(zndmka A aZ F):

6. Celkové hodnoceni 90 (A)

Popis kritéria:
Shrrite stranky ZP, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Celkové hodnoceni nemusi byt aritmetickym prdmérem ¢i jinou hodnotou vypoctenou z hodnoceni v
predchozich jednotlivych kritériich. Obecné plati, Ze bezvadné spIlnéné zadani je hodnoceno klasifikacnim stupném A.

Text hodnoceni:

Student provedl analyzu dostupnych architektur konvoluénich siti, navrhl jejich konkrétni implementaci na zadany problém a
podafilo se mu dosahnout i velmi dobrého ¢asu pro zpracovani vstupniho obrazu k detekci. Vytvorené konvolucni sité naudil
na vlastnim datasetu, protoZe obecné dostupny dataset pro drony zatim neexistuje. V praci prehledné zdokumentoval
dosaZené vysledky kvality detekce.

Podpis vedouciho préace:



