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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

v bakalarském studiu. Autor se ddle musel seznamit s existujicimi frameworky a algoritmy pro Reinforcement Learning a
adaptovat tyto algoritmy pro nové prostiedi.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno. Vytku mam pouze k ¢astem popisujicim vlastni implementaci, ktera je velmi strucna a ke
zhodnoceni dosazenych vysledkd, kde autor nediskutuje divody dosaZenych vysledkl a srovnani s algoritmem uvedenym
v praci pod referenci [2] je shrnuto vétou, Ze Zaddny z implementovanych algoritmd nedosahuje srovnatelnych vysledka.
Experimentalni ¢ast prace by méla byt rozsahlejsi.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Autor nastudoval problematiku, dostupné nastroje (OpenAl gym Framework, Kitti dataset, algoritmy vyvinuté v minulosti
na pracovisti), navrhl zmény a adaptoval algoritmy na prostfedi 3D mapovani a vysledky nasledné ovéril na verejné
dostupnych data setech.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je postavena na dobrém teoretickém zakladu. Autor se seznamil s algoritmy Reinforcement Learning
implementovanymi v prostfedi OpenAl a adaptoval je pro oblast 3D mapovani s vyuZitim solid state lidar(.

K experimentdim autor vyuZil volné dostupny data set Kitti.

V praci je obtizné rozlisitelna hranice mezi tim, kde autor vychazel z existujicich algoritm( a systému a co je jeho vlastni
pfinos. Zhodnoceni dosaZzenych vysledkd je velmi strucné. PfestoZe algoritmy nedosahuji vyrazné lepsich vysledkid ve
srovnani s nédhodnym agentem, i to miZe byt pfinosna znalost. Je ale dileZité védét, pro¢ tomu tak je a zda existuji cesty
jak dosahnout zlepseni, pripadné jaké parametry algoritm( maji na vysledky vliv.

Z prace neni zfejmé, kolik experimentd autor provedl.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace obsahuje vSechny naleZité ¢asti, je vhodné ¢lenéna do kapitol a sekci. Prace je napsana v anglickém jazyku s malym
mnozstvim gramatickych chyb. Po typografické strance je vSe v poradku, matematické vyrazy jsou radné zapsany, tabulky a
obrazky jsou odkazovany v textu prace. Prace se svym rozsahem pohybuje na spodni hranici rozsahu poZzadovaného pro
tento typ prace.
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Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor se v praci odkazuje na 24 citacnich zdrojl. Jedna se o kombinaci odborné literatury a webovych stranek. Odkazované
zdroje jsou relevantni a odrazi aktualni stav poznani v dané oblasti. VSechny pfevzaté zdroje jsou v praci fradné
odkazovany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zrucnosti apod.

V prdéci nebylo vloZzeno CD s prostifedim OpenAl gym, prestoZe je obsah CD autorem popsan v pfiloze A. Stejné tak

v systému KOS je vloZena jen textova Cast prace. Pri hodnoceni prace jsem tak ¢astecné vychazel ze zdrojovych kodl na Git
serveru uvedeném v odkazu [6] prace, ale nemohu posoudit, zda nejsou na CD dalsi materialy.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Prace ma prehledné zpracovanou teoretickou ¢ast. Autor prokazal schopnost zorientovat se v problematice a fesit
netrivialni problém. Rozsah praktické ¢asti prace je pomérné strucny, autor zde mohl uvést vice detailll o vlastni
implementaci algoritmd. Stejné tak zhodnoceni dosazenych vysledkl povazuji za velmi povrchni. Kladné
hodnotim, Ze autor uvolnil zdrojové kédy pro dalsi pouZiti komunitou.

PFi obhajobé doporucuji autorovi polozZit nasledujici dotazy:
1. Jakym zplsobem probihalo testovani algoritm( a zpracovani vysledk(? Kolik béht a za jakych podminek
bylo provedeno?

2. MuzZete podrobnéji zdivodnit dosazené vysledky? Existuje néjaka objektivni pticina, proc¢ vyvinuté
algoritmy neprekonavaji nahodného agenta?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.

Datum: 13.6.2018 Podpis: Milan Rollo
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