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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné naroc¢né

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Predlozena diplomova prace s cilem zastaveni leticiho cile pomoci bezpilotni helikoptéry se sklada z teorietické,
implementacni, konstrukéni a experimentalni ¢asti. Pro zna¢nou riznorodost pozadovanych znalosti, dovednosti a pro
obtizné realizovatelnou experimentalni verifikaci hodnotim toto téma jako mimoradné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo bez vyhrad splnéno. Experimentalni ¢ast prace byla navic nad rdmec zadani rozsifena o redlné experimenty s
kamerovym lokalizacnim systémem a mechanizmem pro odchyt cile do sité.

Aktivita a samostatnost pFi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribéznée konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prace.

Student na problému pracoval samostané v priibéhu celého roku a aktivné se taktéz podilel na chodu laboratore MRS. Nad
ramec této prace je také autorem nékolik dil¢ich systém( na bezpilotnich prostfedcich v laboratofi (multipoint RTK GPS,
magneticky uchopovac objektd). Pristup studenta k feseni inzenyrskych a védeckych problému je ukizkovy. Student
proaktivné pristupoval k feseni vSech bod( zadani a samostatné navrhl a proved| vesekerné experimenty pro které taktéz
konstruoval pouzité bezpilotni prostredky. Studenttv pristup a dedikaci k celému projektu hodnotim znacné nad ramec
bézné absolventské prace. BEhem celé doby prace na projektu respektoval pripominky a rady vedouciho, avsak vétsina
prezentované prace je vysledkem studentovi iniciativy a invence.

Odborna troven A - vyborné

Posudte troven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Predlozena prace dle mého nazoru dosahuje svym zpracovanim a prezentaci kvality impaktovanych védeckych publikaci. Toto
jen potvrzuje skutecnost, Ze student prispél k vylepseni stavajiciho ,MPC trackeru“ a je spoluautorem podminéné pfijaté
publikace do ¢asopisu IEEE Robotics and Automation Letters [1]. Student pfi praci aplikoval jak znalosti nabyté pri studiu, tak i
aktualni publikované vysledky v oboru bezpilotnich prostredkd.

[1] T. Baca, D. Heft, G. Loianno, M. Saska and V. Kumar, ,Model Predictive Trajectory Tracking and Collision Avoidance for
Reliable Outdoor Deployment of Unmanned Aerial Vehicles“, Under review in Robotics and Automation Letters, 2018.
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Formalni a jazykova droven, rozsah prace \A - vyborné \

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

K textu prace, ktery je psany v anglickém jazyce, jsem mél moZnost se opakované vyjadfit v celém priabéhu jeho tvorby. Z
jazykového hlediska jsem s textem velmi spokojen, opét bych ho kvalitativné prirovnal k védeckym publikacim v oboru.
Student prezentuje odborné ¢asti v prehledném stylu s korektnim pouzitim matematického formalizmu a pro lepsi citelnost
doprovazi text prehlednymi obrazky a ilustracemi. Rozsah prace je adekvatni magisterské diplomové praci.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vyber
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné odliseny od
viastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student proved| dle mého nazoru primérenou redersi mezi dostupnymi systémy a védeckymi publikacemi a prevzaté prvky
radné cituje. Korektné pracuje s aktualnimi védeckymi zdroji.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkt, nebo k tirovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vysledky dosaZzené v predloZené praci hodnotim jako velmi Gspésné. Autonomie bezpilotnich prostredk( s vyuZitim pouze
palubnich senzort a vypocetniho vykonu je obtizna partie kybernetiky, zvlasté pak experimentalni verifikace navrzenych
metod. Verifikace pomoci simulaci je samoziejmé potrebna a uzitecna avsak prenos na realnou platformu ¢asto prinasi
novou fadu problém(. Student v této praci prokazal schopnost metody navrhnout, radné je otestovat v simulacich a GSpésné
provedl i komplikované experimenty s redlnymi letouny. Nutno dodat, Ze experimentalni platformy nebyly pfi experimentech
poskozeny, coz je v kontextu zadani Glohy velmi pozitivni zavér.

I11. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Diplomova prace predstavuje systém pro automatické odhadovani stav(i leticiho cile, automatické sledovani jeho
trajektorie a nasledné zachyceni pomoci bezpilotni helikoptéry. Toto téma, aktualni v kontextu dnesni doby se
stale se zvétsujici popularitou ,,drond", nastinuje moznost autonomni ochrany pred jinymi bezpilotnimi prostredky.
Student se praci vénoval nad rdmec zadani a svymi vedlejsimi aktivitami taktéZ znacné prispél k aktivitam
vyzkumné skupiny multirobotickych systému, jmenovité byl nepostradatelnym ¢lenem vitézného tymu FEL v
soutézi autonomnich helikoptér MBZIRC 2017.

PredloZenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim ji klasifikacnim stupném [ _ vyborné.
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