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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Bakalarska prace ,Roboticka manipulace z paluby bezpilotni helikoptéry“ predstavuje prvni kroky laboratofe MRS k nové
vznikajicimu oboru robotiky, letecké manipulace. Prace se sestava z ¢asti teoretické a implementacni a také zahrnuje vyvoj
hardware prototypu robotického manipulétoru. Pro znacnou riznorodost potiebnych znalosti a dovednosti studenta
hodnotim toto téma jako naro¢néjsi.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatk.

Vsechny body zadani byly spInény. Pouze identifikace a predikce poruchy fizeni stranovych os letounu nebyla Gspésna ve
sméru jedné z os. Tuto skutecnost si vysvétluji chybou ve studentové implementaci. NepovaZuji to vsak za problém v aktualni
fazi vyvoje, vzhledem k symetrickému chovani helikoptéry, diky némuz predbézné probihaly pouze v jedné dimenzi.

Aktivita a samostatnost pFi zpracovani prace A - vyborné

Posudete, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibéZné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prace.

Student projevil velkou samostatnost v priibéhu celého vyvoje, zvlasté pri navrhu a vyrobé hardware prototypu
manipulatoru. Pravidelnych konzultaci se G¢astnil a Fidil se radami a pfipominkami z mé strany. Implementacni faze projektu,
ktera vyZzadovala pochopeni a ovladnuti systému vyvijeného v laboratofi MRS, probihala kompletné bez mé intervence, coz
hodnim velmi pozitivné.

Odborna droven B - velmi dobre

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student prokazal dobré odborné znalosti v oblasti fyziky, dynamicky systémdt, software inZenyrstvi a vyvoje hardware.
Pracovni postup a znalosti k nému potfebné si sdm nastudoval z odborné literatury prokazal schopnost pracovat s
védomostmi nabytymi pfri studiu kybernetiky na FEL. Vyhradu mam pouze k nekompletni implementaci identifikace poruchy
pro obé stranové osy. Identifikaci a korekci poruch se pro jednu z obou os nepodafrilo otestovat. Domnivam se, Ze zavada
nebyla v poskytnutném simulaénim systému, ale vyloucit to nemohu.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte spravnost pouZivdani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Text prace, psany v anglickém jazyce, se mnou student opakované konzultoval a aktualizoval dle mych namét( a pripominek.
S textem jsem spokojeny, dle mého nazoru jeho kvalita a rozsah odpovida Grovni pro bakalarské prace.
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Vybér zdroja, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni’ a vyuZivani studijnich materidlli k feseni zavérecné prace. Charakterizujte vybér
pramenti. Posudte, zda student vyuZzil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student provedl resersi problematiky a veskeré externi zdroje korektné cituje. Seznam pouzité literatury je dle mého nazoru
rozsahem a kvalitou adekvatni bakalarské praci.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentadlni zrucnosti apod.
Vysledky prace naplnily nase oc¢ekavani a ukazaly, Ze dalsi vyvoj v tomto sméru mdze zlepsit vlastnosti systému. Prace
prezentuje vysledky na simulovanych experimentech a predstavuje prototyp manipulatoru pro budouci readlné experimenty.

I11. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

PredloZena bakaldrskad prdce prezentuje ridici pfistup pro potlaceni poruch v fizeni bezpilotni helikoptéry z diivodu
pohybu robotického manipuldtoru na palubé. Toto komplexni téma vyZadovalo viestrannost znalosti a dovednosti
studenta. Studentovo fesSeni naplnilo mé ocekdvdni a ukdzalo, Ze navrZeny pristup je prinosny. Bakaldrskou prdci
doporucuji k obhajobé.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném (g _ \;elmi dobre.
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