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1 Věžový jeřáb 
 

Pro provádění hrubé stavby bude navržen věžový jeřáb Liebherr 71 EC-B 5. Pro 

objekt I bude jeřáb umístěn z jeho východní strany, na betonové základové patky. 

V druhé etapě výstavby, bude jeřáb přemístěn a umístěn na západní stranu objektu J, na 

betonové základové patky. Jelikož jsou oba objekty totožné, bude pro oba použit stejný 

typ jeřábu. Věžový jeřáb bude použit na dopravování stavebních materiálů jako je 

bednění nebo řeziva na montáž krovu, také bude sloužit k montáži prefabrikovaných 

schodišť. Na jeho montáž a demontáž bude použit mobilní jeřáb. Demontáž zvedacího 

prostředku v první etapě výstavby proběhne po dokončení vnitřních příček objektu I 

(13. 4. 2018), následně proběhne montáž zvedacího prostředku pro druhou etapu 

k západní fasádě objektu J, který je potřeba pro dopravu bednění pro nosné zdi spodní 

stavby (30. 4. 2018). (1) 

 

 

Návrh a posouzení jeřábu: 

 

H  h – (l1 + l2+ ls)       21,04 m  31,9 – (2 + 3,5 + 4) = 22,4 m => vyhovuje 

 

H … výška budovy = 21,04 m 

h … výška jeřábu = 31,9 m 

l1 … manipulační výška = 2 m 

l2 … výška prvku = 3,5 m (max. výška schodišťového ramene) 

ls … výška vázacího zařízení = 4 m 

 
Tabulka 1: Parametry zdvihacího prostředku (1) 

Parametry Jeřáb 

Výrobce Liebherr 

Typ 71 EC-B 5 

Max. prac. vyložení v m 45,0 

Min. nosnost v kg 1300 

Mobilita stacionární 

Půdorys věže 1,20/1,20 

 

Nejtěžší břemeno (prefabrikované schodišťové rameno) m = 3 t – na vzdálenosti 15 m 

Nejvzdálenější břemeno (prefabrikovaná balkonová deska) m = 1,4 t – na vzdálenosti 

35 m 

 

Půdorysný dosah jeřábu je dostačující, viz výkresy zařízení staveniště. 

Manipulace se zavěšeným břemenem bude povolena pouze v prostoru ohraničeném 

oplocením staveniště. Při manipulaci mimo oplocení staveniště musí být přítomna min. 

jedna osoba pro organizaci pěší a automobilové dopravy. (1) 

Technický list jeřábu je přiložen v příloze. 
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