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PiedloZena prace se zabyva navrhem algoritmi Upravy pfi&né dynamiky vozu zaloZenych na
metod€ torque vectoringu. Metody rozdélovani trakéniho momentu vozu za u&elem vhodné
stabilizace ¢i agilizace vozu, jsou dlouhodobé studované a aplikované. S nastupem
elektromobility a zejména moZnosti redundance zdroje trakéniho momentu, se oteviraji nové
moZnosti a to pfedevS$im zhlediska navrhu regulaénich algoritmd. Diplomova prace
komplexn& pokryvé problematiku ndvrhu regula¢nich systému od navrhu a teoretické analyzy
matematickych modeld az po samotny navrh a implementaci zékladnich regulacnich technik
S nasazenim na skuteény elektromobil.

Samotna diplomova prace je €lenéna do sedmi kapitol. Diplomant se po obecném tuvodu do
problematiky asistenénich systéml a zejména metod torque vectoringu v prvni kapitole,
vénuje odvozeni matematického modelu (kapitola dvé), jeho linearizaci (kapitola 3) a
parametrizaci na skuteCny elektromobil (kapitola 4). V této &sti velmi kladng hodnotim
komplexitu analyzy matematického modelu a studii zavislosti dynamickych vlastnosti
takového model na konstrukénich parametrech, stejné tak jako na pracovnich bodech.
Nicmén€ negativné hodnotim miru navaznosti na studie zabyvajici se analyzou fyzikalni
podstaty danych jevl. Diplomant se déle zabyva navrhem regulagnich algoritmi pro torgue
vectoring (kapitola 5) a jejich experimentélni ovéfeni (kapitola 6). V této &asti velmi kladng
hodnotim systemati¢nost postupu ndvrhu algoritmi, od studie zaloZené na analyze autority
ak¢nich ¢lend aZ po samotny navrh jednotlivych principidlnich metod fizeni. Déle velmi
ocefiuji implementaci vySe zminénych metod na trovni automobilové rapid prototping ECU,
coZ posouva samotnou praci a pfedeviim aplikovatelnost jejich vysledku na velmi vysokou
urovefi. BohuZel pouZité algoritmy Fizeni jsou spise rudimentalni.

Préace je psana v anglickém jazyce, logicky &lenéna se srozumitelné prezentovanymi zavéry.
Jediné vyhrady mam ke kapitole 3.6, kde vypadla rovnice 3.7, obrazek 3.22 je $patné
referencovany a obrazek 3.23 neni odkazovany viibec.

Otazky k diplomové praci:

1) Jaka je souvislost vysledki teoretickych studii, referencovanych v diplomové praci [2,
7 a 6], a vysledki prezentovanych v této praci?

2) Jaké je fyzikalni podstata vysledkii prezentovanych v kapitole 3?

3) Pro¢ nebyly pouZity MIMO regulaéni algoritmy a metody navrhu ¥idicich systéma
zaloZené na optimalizaci?

Na zéklad€ vySe prezentovanych argumentii navrhuji hodnoceni A-VYBORNE.
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