e POSUDEK VEDOUCIHO

UCENI

TECHCKE ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Simulace robotické ruky pro automatizaci testovani senzoru gest
Jméno autora: Lukas Polacek

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/udstav: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Vedouci prace: Martin Necas

Pracovi$té vedouciho prace:  Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdace.

Zadané téma bylo primérné narocné vzhledem k tomu, Ze se jednalo o problém vyZadujici aplikaci standardnich
mechatronickych navrhovych postup.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani diplomové prdce obsahovalo celkem pét bodi. VSech pét bodu bylo spinéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prdce byla dobrd, dohodnuté terminy byly dodrzeny. Viystupy z konzultaci byly aktivné
zapracovdny do prezentované prdce.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Odborna uroven prace je akceptovatelna a demonstruje autorovu schopnost aktivné vyuZivat znalosti a dovednosti
ziskanych v prabéhu studia.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka uroven prace je na odpovidajici Urovni, jazykové se ale obcas vyskytuji pfeklepy a gramatické chyby. Hlavnim
problém je ale autorova Castd (ne)schopnost vyjadrit jasné myslenku. Prace s jazykem neni na dobré Urovni a je tfeba ji do
budoucna zlepsit. Rozsah prace je vzhledem k naroc¢nosti tématu zcela pfiméreny.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reSeni zdavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Diplomant musel v pribéhu reseni diplomové prace, ziskat, prostudovat a odborné vyuZit celou fadu externich materiald.
Uvedené bibliografické citace obsahuji celkem 17 odkazd, z kterych je ale 15 Cisté z internetu.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Diplomant dosahl v ramci feSeni diplomové prace vysledk(, které prokazaly pouZitelnost optimalizacnich algoritmd na
problematiku inverzni kinematiky. Pocatecni obtize se sestavenim simula¢niho modelu nakonec diplomant dokazal prekonat
a zdarné sestavil prislusné optimalizacni cilové funkce. Dale také Uspésné proved| ndvrh softwaru, jako softwarového dila dle
postupl z magisterského predmétu ,Softwarové inZenyrstvi“.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Prdce plné spinila zadané cile. Vysledkem je simulacni model humanoidni ruky pro potencidini vyuZiti pri testovani
sensoru gest. Formou optimalizacnich metod byla tspésné resena problematika inverzni kinematiky. V rdmci
hodnoceni je tfeba vyzvednou autorovu prikladnou samostatnost a motivaci. Kvalita dosaZenych vysledki

v v v

poukazuje na schopnosti autora samostatné resit technické ukoly.

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 29.8.2017 Podpis: Martin Necas
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