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Kolega Bc. Jindfich Karlicek ve své diplomové praci feSil problematiku aktivniho
snizovani kmitdni pomoci rovinnych piezoaktudtorti S pouzitim senzorti stejného typu.
Predlozena diplomova prace navazuje na vyzkum na skolicim pracovisti a konkrétné na projekt
GACR 16-21961S ,,Mechatronické struktury se silné distribuovanymi aktuatory a senzory*.

Student ke své praci pristupoval od pocatku zodpovédné a se zajmem o véc. V prvni
fazi prokazal schopnost samostatné reSerSni prace a schopnost pracovat s odbornou
literaturou. Jednoduchy demonstrator s piezoprvky byl postaven a zaroven namodelovan
pomoci MKP. Dalsi postup prace zkomplikovalo, kdyz se ukdzalo, Ze ackoliv jak program
Ansys, tak program Abaqus umoziuji detailni modelovani rovinnych piezoaktuatort i
analogickych senzord, neobsahuji zadny standardni proces exportu redukované
piezomechanické soustavy pro ucely syntézy fizeni. Stavovy model pro syntézu fizeni byl
nakonec uspésné nalezen pomoci identifikace experimentalniho demonstratoru. Z testovanych
metod navrhu fizeného tlumeni vibraci byl nakonec i experimentalné ispésné ovéfen postup
syntézy robustniho regulatoru pomoci optimalizacniho systému HIFOO. Price je tedy
komplexni zahrnujici modelovani, vybér aktivnich prvku, pfipravu demonstratoru, jeho
experimentalni identifikaci, syntézu fizeni na stavovém modelu demostratoru a nakonec
experimentalni ovéteni. Jistou slabinou postupu studenta je skute¢nost, ze ¢as se nepodaftilo
zcela optimalné rozvrhnout a zpracovani prace nese jisté znamky ¢asového tlaku. Celkové ale
konstatuji, Ze pozitiva prevladaji.

Konstatuji tedy, ze prace kolegy Jindficha Karlicka svym tématem a rozsahem
napliiuje pozadavky kladené na diplomovou praci v oboru Mechatronika a plné pokryva
stanovené zadani. Prace je dulezitym vkladem do vyzkumu aktivnich systémt pouzivajicich
rovinné piezoaktuatory. Praci proto doporucuji k obhajobé a navrhuji jeji hodnoceni znamkou
B (velmi dobie).
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