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1.

Pan Hofirek navstévoval ABB s.r.o. za u€elem konzultaci. Mél zajem o tématiku,
zkuSenosti a znalosti, které firma ABB Robotika v oblasti kolaborativni robotiky ma a
které mu mohou byt firmou ABB pfedany. Téma bakalarské prace bylo zadano firmou
ABB, ktera vy$e uvedenou problematiku fes$i pro fadu potencialnich zakaznik z Ceské
republiky. Panu Hofirkovi byl zadan konkrétni vyrobek, jehoz montaz ma byt
optimalizovana pro nasazeni kolaborativniho robotu — pozarni hlasi¢ 850 PH od firmy
Tyco. Pan Hofirek k ukolu pfistupoval seri6ozné a svédomité. Pfipominky a navrhy ze
strany ABB reflektoval, a shledal-li je opodstatnénymi, tak je zapracoval do feSeni. Pfi
kazdé navstévé byl pan Hofirek pfipraven, jeho pfedchozi navrh byl dopinén, i lépe
rozpracovan, pfipadné pfisel s novymi poznatky.

. Zvoleny postup FeSeni ulohy nahrazeni manualniho pracovisté pracovistém s

kolaborativnim robotem odpovidal postupim béznym v realné praxi ABB robotika.
Vypracovani variantnich feSeni a nasledny vybér optimalniho feSeni je v praxi ovéfeny
postup. V navaznosti na zvolenou variantu byl rozpracovano samotné technické feseni
v€etné navrhu montazniho pracovisté, tvorby 3D modell a vykresové dokumentace
jednotlivych soucasti. V neposledni fadé byla vytvofena simulace procesu v prostredi
ABB RobotStudio.

Byla rozpracovana vhodna varianta feSeni. Byla provedena simulace za u¢elem ovéreni
cyklovych €asl, dosahU a pfipadnych kolizi. Dle simulace bylo zjisténo, ze pfi kooperaci
Clovék—robot vychazi €as cyklu 18 s. Pfi manualni montazi je cyklovy ¢as 12 s. Je ale
dulezité vyzdvihnout ostatni pfinosy automatizace, jako je napfiklad ustaleni
dosahované kvality procesu, ergonomie pracovisté a s tim spojena hygienu prace to
vSe pfi zachovani flexibility robotického pracovisté.

Grafické zpracovani bakalarské prace je na velmi dobré urovni.

Nemam vétSich pfipominek k bakalarské praci. Kolaborativni robotika je dynamicky se
rozvijejici obor, ktery prfedstavuje a jesté dlouho bude predstavovat vyzvu pro odborniky
napri¢ primyslem. Dle mého nazoru by mélo v bakalarské praci byt vice rozpracovano
hledisko ekonomické navratnosti jednotlivych feSeni. Rad bych také upozornil, Ze nejen
spoleCnost FANUC v osmdesatych letech, jak zmifuje pan Hofirek, ale prfedevsim
spole¢nost ASEA jiz v sedmdesatych letech byla tim, kdo nastavil smér dalSiho vyvoje
Sestiosych prumyslovych robotu.
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6. Otazky

Otazka €. 1:
Jakymi zpusoby se daji naprogramovat kolaborativni roboty?

Otazka €. 2:
Jaké vypoctové kontroly musi projektant pracoviSté provest, chce-li zkontrolovat
zatizeni robotu?

Otazka €. 3:
Je-li dynamické zatiZzeni robotu dominantni a statické zatizeni nepodstatné (napf. velmi
dlouha, ale lehka ty€), je moznost pfetizeni robotu eliminovat?

7. ZavéreCné hodnoceni — Bakalafskou praci povazuji za uZiteChou a pfinosnou pro
zajemce o tuto problematiku. Klasifikaéni ohodnoceni je obsazeno v pfiloze.

Prohlaseni:
Bakalarska prace spliuje zadani a doporucuiji ji k obhajobé.
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Jednotliva hlediska zpracovani bakalarské

Robotizované pracovisté s kolaborativnim robotem ABB YuMi

race navrhuji klasifikovat! :
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1 Hodnoceni oznaéte X v pfislusném poli¢ku klasifikaéniho stupné.
2 Hodnoceni odborné Grovné prace by mélo zohlednit i mnoZstvi a vaZznost chyb vyskytujicich se v praci.

3 Hodnoceni pracnosti by mélo zohlednit podrobnost zpracovani (napt. konstrukéni nebo vypocétové) vlastniho fedeni, vice
variant vlastniho reseni nebo zpracovani vétsiho objemu namérenych dat.
4 Hodnoceni Urovné sezndmeni se stavem problematiky by mélo zohlednit zamé&feni reserse na fe$enou problematiku
a vyuziti tuzemské a zahranicni literatury a ovérenych informacnich zdroja.
5 Hodnoceni uspofadani a Gpravy by mélo zohlednit logiku €lenéni prace do kapitol, grafickou podobu a celkovou tpravu
prace, mnozstvi pravopisnych chyb a celkovy styl vyjadfovaciho projevu.
6 vyslednou klasifikaci stanovte jako aritmeticky priimér hodnoceni s pFihlédnutim k celkové Urovni préce.

-3-



		2017-08-20T22:20:42+0200
	Pavel Grečner


		2017-08-20T22:21:06+0200
	Pavel Grečner




