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Priloha 1 — Navrh retézového soukoli

3.2.5 Spojeni prevodovky a elevatoru
Vypocet dle [13,20].

Vykon na malém retézovém kole
Py =Py 12 N3a
P; =4-098-098 = 3,84 kW

Otacky na malém retézovém kole

nm
n, = E
970
™ = 19,534
Prevodovy pomér i a pocet zubu
ny
i =L
np
49,66
U =%6102 b
7, =29 —2i

7y =29-2-19=25.2

= 49,66 min~!

Volim pocet zubl malého fetézového kola z; = 25.
z, =12z
z,"=1,9-25=475

Volim pocet zubu velkého Fetézového kola z, = 47.

., 24
i=—
A

27 1,88
T
Vysledny pfevodovy pomér i by se nemél od poméru i’ liSit 0 +3%. To

zkontrolujeme podminkou:

i —i
( - )-100<3%

1,9 - 1,88
(—)-100= 1,05% < 3%
1,9
Urceni diagramového vykonu a navrh vale¢kového retézu
Py
P, = ——
D= i
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_ 3,84
0921
Dle P, a n, volim z diagramu dvourady fetéz typu 20B.

Pp

= 4,18 kW

Vykonovy diagram [13]

Osova vzdalenost a provérka navrzeného retézu
Volim osovou vzdalenost a = 20t

Pro dal$i vypocty se zavadi pomérna osova vzdalenost a;.

a
at == ?

20t
at - = 20

t

Kde: t -rozteC fetézu

Je-li a < 40t, musime navrzeny fetéz provéfit na tzv. ,korigovany tabulkovy
vykon“ Pj.
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Py =2
p
P = %18 _ 4,92 kW
b™o85

Dle P, a n, stale vychazi typ fetézu dvourady 20B.
Amin = 0,22z, - t-((+ 1)
Amin = 0,2+ 25 -31,75 - (1,88 + 1) = 457,2 mm
Amax = 80t
Amax = 80 31,75 = 2540 mm
Kde: a,;i, —minimalni osova vzdalenost
Amax - Maximalni osova vzdalenost
Odecteni hodnot pro dany typ fetézu (dvojnasobné hodnoty z ddvodu pouziti
dvouradeého Fetézu).
» Primét nosné plochy kloubl - S = 2 - 295 = 590 mm?
= Sila na pretrzeni fetézu - F,, = 2-87300 = 174 600 N
= Hmotnost 1 mfetézu-q=2-3,64=728kg-m™?!

Roztecné priméry malého a velkého retézového kola
t

dy = sinm
Z1
31,75
d, = — = 253,325 mm
sSinT
25
5 - t
27 sinm
Z3
31,75
d, = — = 475,352 mm
sSinT
47
Pomeérna délka retézu a uprava osové vzdalenosti
_ Z1+ 2z, 1z, —7Z1\* 1
Lt - 2 ° at ° 2 + ( 27_[ ) * a_t
L 2.0 25+47+(47—25>2 L _ e
= 2 o 20 [oemm

Volim L, = 77mm.

Néavrh pohonu elevatoru silazni véze 3



BAKALARSKA PRACE

2 CVUT v Praze Ustav konstruovani ;-
Li7i) Fakulta strojni a Castistroji %

t * Zl + Z2> < * Zl + 22)2 Zz - Zl 2
f=— (L - + (L + - 8-
@ 4(t 2 j ¢ 2 ( 21 )

31,75 25 + 47 25 + 47\2 47 — 25\°
a*=—<77— )+ (77+ )—8-( ) =1218,924 mm
4 2 2 21

ay = (0,998 + 0,996) - a*
ay = (0,998 +0,996) - 1218,924 = 1216,5 +1214,1 mm
Obvodova rychlost retézu

_Zl't'nl
V1= 60103
_ 2531754966
V1T T 60-103 22 Mes
) Z
vD:7,3\/;
_73 |2 _gagm. st
Vp = /103 3775 T oo m:S
U1SUD

0,657m-s1<648m-s!

Obvodova rychlost je mensi nez dovolend rychlost a vyhovuje tedy
podmince.
Vysledna sila v tazné vétvi

1000 P,

F=F+F, = +q - v,?
U1
=M+725-06572 =5851N
0,657 ’ ’
Frekvence razu
Z1°Nq
f=4%0 L
25 - 49,66
f=4—57=1075
508
fo = T
508
fo = 3175 16
f</
1,075 < 16
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Frekvence raza je mensi nez dovolena frekvence a vyhovuje tak dané
podmince.

Vysledna sila namahajici hridele
V=115-F
V=115-5851=6729 N

Uhel sklonu
é = arcsin (dzz -_ail)
6 = arcsin (475'35 _ 253'33) =0,0916
2-1215
Vysledna te¢na sila retézového kola
Fyry =V - cosé

Fypy = 6729 - c0s 0,091 6 = 6 700,63 N
Vysledna radialni sila retézového kola
FVRy = V - sin 6

Fyry = 6729 - 5in 0,091 6 = 615,29 N

3.2.5.1 Pevnostni kontroly retézu
Kontrola vypoctového tlaku v kloubech

_F
PV—S
_5851_99MP
Pv =599 — 77 MTE
Pp=p-4

pp = 270,58 = 15,66 MPa
Pv = Pp
9,9 MPa < 15,66 MPa
Vypoctovy tlak v kloubech je mensi nez dovoleny tlak v kloubech a vyhovuje
tedy dané podmince.
Kde: p - tabulkovy dovoleny tlak
A - Cinitel tfeni

pp - dovoleny korigovany tlak

Kontrola statické pevnosti v tahu
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k. = 174600—2984>7

S 5851 7T

Kontrola dynamické pevnosti v tahu
Fp¢
kg =Y_F2kdmm

ko= o0 149225

47 2.5851 07

Retéz vyhovuje pevnostnim kontrolam.
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