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Posudek vedouciho bakalarské prace

Nazev prace: Jak pracuje roboticky vysavac
Autor prace: Petr Seidel

Cilem bakalarské prace pana Petra Seidela bylo zpracovat reSersSi o pouzivanych
senzorech a akcnich clenech pouzivanych u robotickych vysavacll. Hlavni zaméreni bylo
uréeno zejména na senzory.

Autor samostatné proved| nejprve literarni a poté patentovou resersi. Zaméfil se
zejména na senzory, pomoci kterych se vysavac orientuje v prostoru. Pti zpracovani vychazel
i zdomaciho vysavace iRobot Roomba 563 Pet, ktery mél k dispozici. Prace obsahuje prehled
nejpouzivanéjsich senzor, jejich principl a umoznuje rychlou orientaci v problematice vnitini
navigace.

Pti vypracovani prace autor postupoval samostatné, pravidelné chodil na domluvené
cca tydenni konzultace, zadané ukoly plnil.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném ,,vyborné - A“.
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