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Prakticky orientovana prace, ktera vychdzi ze zaddni od firmy Valeo k.s., se zamé&fuje na splnéni ¢tyf
kli¢ovych cild. Prvni cil — vypracovani reSerSe na dané téma je splnén v kapitolach 1-3. Po obecném
Uvodu (kapitola 1) se diplomant vénuje analyze kinematickych a dynamickych modeld aut s pfivésem
(kapitola 2). Dany problém je velmi zdafile popsan s vyuzitim dostupné literatury. Matematické
modely ve formé soustav diferencialnich rovnic jsou vhodné doplnény schématy s vyznamem

jednotlivych promé&nnych. V dalsi ¢asti (kapitola 3) jsou stru¢né popsany senzory aktualné vyuzivané
v asistencnich systémech automobild.

Nosnou c¢asti prace jsou kapitoly 4 a 5, kde je feSen navrh algoritmi pro analyzu méreni dat z
konkrétniho senzoru LeddarTech, ktery byl zaptjcen firmou Valeo. Nejprve jsou v kapitole 4
prezentovany vysledky statickych méreni, které byly zpracovany v programu Matlab. Vytvoreny m-
soubor provadi statistické zpracovani naméfenych hodnot a jejich grafické zobrazeni. Timto je spInén
druhy stanoveny cil prace. V kapitole 5 je nasledné feSen tfeti cil prace - jsou navrzeny algoritmy pro
detekci rozmérd voziku z detekovanych odrazd jednotlivych paprskd senzoru. Pro validaci diplomant
navrhl experiment — dfevénou konstrukci modelujici spojeni voziku a automobilu se senzorem
umisténym na zpétném zrcatku. Z peclivého vyhodnoceni namérenych dat vyplyva, Ze navrzené
algoritmy pro zpracovani signald jsou aplikovatelné v praxi. Poslednim cilem prace bylo provést
analyzu potencialu vyuziti navrzenych algoritmi v redlnych aplikacich, coz je provedeno v kapitole 6.
Ndasledné je uveden souhrn dosazenych vysledkd v kapitole 7.

Diplomova prace je napsana velmi peclivé, origindlnim, ¢tivym stylem. Jeji rozsah je 69 stran
kompaktniho textu. Prace obsahuje 33 referenci, coz dokumentuje peclivy prlizkum dosavadnich
znalosti v dané oblasti. Pfi feSeni prace diplomant jednoznac¢né demonstroval schopnost samostatné
pracovat. Zabér jeho aktivit byl velmi Siroky, od zvladnuti kinematickych a dynamickych modeld,
navrhu a realizace experimentd, po analyzu a grafické zpracovani dat. S dosazenymi vysledky a
kvalitou diplomové prace jsem velmi spokojen.

Praci doporucuji k obhajobé a navrhuji zndmku A — vyborné.
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