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PfedloZzena bakalarska prace pana AleSe Balona se zabyva ndvrhem mechanizmu ovladaci paky
leteckého motoru. Prace ma 40 stran, obsahuje 28 obrazk( a je k ni pfilozen datovy nosic.

Prace je rozdélena do Sesti hlavnich kapitol, a to véetné poutZité literatury. Prvni kapitolou je dvod,
na kterou navazuiji cile prace. Ve treti kapitole, kterd je teoretickou ¢asti, jsou popsany pouzivané systémy
fizeni letadel. Zvlastni pozornost je vénovan zejména fizeni vykonu motor(. Stru¢né je zde popsdna i
vyroba prototypl metodou 3D tisku. Ctvrtd kapitola je vénovana praktické &éasti, a to tvorbé
demonstratoru. Je zde popsan jak jeho kinematicky navrh, tak i fyzicka realizace véetné stru¢ného popisu
zprovoznéni na platformé ARDUINO. Pata kapitola — zavér, sumarizuje splnéni cilG vytycenych na zacatku
prace.

Prace je napsana prehledné a Ctivé a je dobre graficky zpracovdna. V préci je nemalé mnoizstvi
gramatickych chyb a preklep(, coZ vsak sice nesnizuje jeji technickou uUroven.

Prosim o zodpovézeni nasledujicich dotaz(:

e Mohl byste objasnit, ptipadné definovat, jak Ize od sebe odlisit vyraz ,fly by wire" a ,,autopilot“? Je
néjaka striktné definovand hranice mezi nimi? V praci se v kapitole 3.1.3 zmifujete o FBW jako
nahradé mechanického ovladaciho prvku elektronickym, ale ddle u terminu FBW uvadite i jisté
zastupné ridici ¢i kontrolni vlastnosti smérujici k ovladani letadla.

e U tlumiciho prvku mechanizmu uvadite jeho ,,odporovou" hodnotu 10 N. Byla tato hodnota néjak
experimentdlné ziskdna? Jaky konkrétni mechanicky prvek jste ve Vasem fyzickém modelu pouzil?

Zavérem konstatuji, Ze predloZzena prace pana AleSe Balona splnila vytyCené cile a doporucuji ji
k obhajobé.
Po zodpovézeni uvedenych dotazl navrhuji hodnoceni klasifikacnim stupném A — vyborné.
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