V Praze dne 17.6.2017

Posudek vedouciho bakalarskeé prace
Nazev prace: 3D tisknutelna roboticka ruka
Autor prace: Ondrej Sulc

Cilem bakalarské prace v oboru Teoreticky zaklad strojniho inzenyrstvi pana
Ondreje Sulce bylo predevsim:

1) Navrhnout mechaniku robotické ruky, tak aby vétsina dild byla vytisténa na
3D tiskarné.

2) Zapojit elektroniku, fidici deska Arduino

3) Naprogramovat jednoduchy pohyb ruky

Student nejprve provedl resersi moznych feseni, jak robotickou ruku udélat.
Nalezl nékolik komercnich zafizeni, popsal je. Na zakladé toho pfistoupil
k vlastnimu navrhu. Nejprve podle pokynU realizoval prototyp pouze jednoho
prstu. Experimentalné overil, Ze zvoleny koncept je mozné pouzit, Ze dily jsou
vytisknutelné a Zze systém je mozné pouZzit pro celou ruku.

Dale se vénoval navrhu celého systému, navrh prochazel mnoha iteracemi.
Za nejvice obtizny povazuji navrh ovlddani pohybu palce, ktery na rozdil od
ostatnich prstd ma dva stupné volnosti.

Student se dale musel samostatné seznamit s programovanim desky
Arduino, které predtim neovladal.

Student Uspésné realizoval cely systém a predved! funkci ruky. Ruka bude
dale vyvijena pro pouziti u humanoidniho robota.

Pri vypracovani prace autor postupoval samostatné, pravidelné chodil na
domluvené cca tydenni konzultace, zadané Ukoly bezproblémoveé plnil.
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