e POSUDEK OPONENTA
TECHCKE ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: 3D tisknutelna roboticka ruka

Jméno autora: Ondrej Sulc

Typ prace: bakalafska

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/udstav: Ustav pFistrojové a Fidici techniky

Oponent prace: Ing. Martin Necas MSc. PhD.

Pracovisté oponenta prace: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky®

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
kinematiku a jednoduchy fidici algoritmus.
Vlozte komentafr.

SpInéni zadani Zvolte polozku.

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani predlozené prace splnilo beze zbytku cile vytéené v kapitole 3.

Zvoleny postup fesSeni Zvolte polozku.

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup i metody reseni vedly ke splnéni vytceného cile a Ize tak konstatovat, Ze student zvolil vhodny postup. Bylo
by prirozené mozné vyuzit dodatecné nékterych analytickych nastrojl z oblasti kinematiky a ndvrhovou ruku pomoci nich
jesté vylepsit.

Odborna troven Zvolte polozku.

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je z velké miry ddna autorovou invenci a praktickym realizacnim umem. Nékteré pasaze by si
zaslouZily trochu dislednéjsi matematicko-fyzikalni analyzu (kinematicky model ruky, zpétnovazebni fizeni, pevnostni
analyza...).

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace Zvolte polozku.

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka uroven prace je dobra (zvlasté ocenuji pouZiti systému Latex). Jediné co lze ve vétSim rozsahu vytknout, je
prace s jazykem, velké mnozstvi gramatickych chyb, ukazovacich zajmen a ¢asto i chybnych jazykovych formulaci. Rozsah
prace je vzhledem k naro¢nosti tématu akceptovatelny, i kdyz bych si jej pfi ndro¢nosti tématu doved| predstavit i o néco
Vetsi.

Vybér zdrojt, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Bez komentare — v poradku.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdini zrucnosti apod.
Prdce splnila zadané cile a vysledkem je redlny model robotické ruky, jehoZ nosné dily jsou vytvoreny pomoci 3D
tisku. Tento mechanicky systém je ovidddn pomoci servopohonii rizenych systémem Arduino. Kvalita dosaZenych

v v v

vysledku jednoznacné dokazuje autorovu schopnost samostatné resit technické ukoly.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 23.6.2017 Podpis: Martin Necas
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