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Posudek vedouciho bakalarskeé prace

Nazev prace: Navrh servopohonu se stéracovym motorem

Autor prace: Jan Krofta

Cilem bakalarské prace pana Jana Krofty bylo zpracovat navrh servopohonu
se stéraCovym motorem, tak aby servopohon byl pouzitelny pro budouci stavbu
humanoidniho robota.

Ukoly byly nasledujicf:

1) Navrhnout vhodnou koncepci serva, vybrat snimace
2) Realizovat elektroniku a fidici program
3) Experimentalné systém ovéfit

Student se béhem prace muset samostatné seznamit s fradou oblasti, napf.
senzory polohy, vykonovou elektronikou, programovanim desky Arduino, a
s nastavovanim regulatord.

PFi vypracovani prace autor postupoval zcela samostatné, pravidelné chodil
na domluvené cca tydenni konzultace, zadané uUkoly bezproblémové plnil.
Vysledky prace budou dale pouzité v budoucnosti pro realizaci vétsiho mnozstvi
serv pro humanoidniho robota.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném ,vyborné - A".
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