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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

také jeho fyzickd realizace véetné zapojeni vykonové a fidici elektroniky. Zadvérem prace by mélo byt zafizeni otestovano.
Tyto body zadani vyZaduji kromé teoretickych znalosti o funkénosti servopohon(l a jejich Casti také schopnost je umét
aplikovat.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo ve vsech bodech splnéno. Byl navrien koncept servopohonu pro zadany elektricky pohon véetné
vhodného senzoru zpétné vazby. Byla navriena a zapojena fidici elektronika a vytvoren jednoduchy program pro fizeni
servopohonu svyuzitim P reguldtoru. Celé zafizeni bylo nasledné otestovano a byla zhodnocena jeho funkénost
s doporucenim na dalsi vylepSeni.

Zvoleny postup Feseni vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Student postupoval pfi feseni zadaného uUkolu systematicky. Proved| resersi na téma servopohon(. Nalezl pouZitelné
snimace a z nich vybral vhodny dle zvoleného hlediska. Nastudoval si téZ problematiku fizeni stéracového elektropohonu se
zpétnou vazbou. Pouze v kontextu této ¢asti nejsou v textu k nalezeni parametry pouzitého pohonu a také zdivodnéni volby
pouzitého H-mistku. Oproti tomu nasledné realizovany program a nastaveni zvoleného reguldtoru jsou v textu kvalitné
popsany a zdGvodnény. Velmi pozitivné Ize hodnotit i zavérecnou snahu o realizaci prichodu nulovou polohou, kde by bylo
ale pro poufZiti na robotech vhodné se vyhnout ,nejkratsi trajektorii®, ktera by mohla zpUsobit nechténé kolize pti pouZiti
vice stupnl volnosti zamysleného robota.

Odborna uroven B - velmi dobfie

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Pro feseni zadané bakalarské prace byly vyuzity znalosti nad rdmec znalosti ziskanych zakladnim studiem. Jedna se hlavné o
znalosti potrebné k praktické realizaci zadaného zarizeni, jako jsou programovani mikrokontroler(, komunikace se senzory i
fizeni zvoleného elektropohonu (PWM). Student prokazal, Ze je schopen si problematiku nejen komplexné nastudovat, ale je
schopen ji i aplikovat. Z hlediska odbornosti schazi v textu pouze zhodnoceni dynamiky pouzitého elektropohonu, o které
autor prace tvrdi, Ze: ,ta je ale Casto obtiZzné urcitelna...“, prestozZe ji pak v kapitole 9 vlastné nevédomky méfri, a€ v uzavrené
smycce. Z ni by studentovi bylo jasné, pro¢ postacuje P, resp. PD regulator, a Ze domnéla trvala regulacni odchylka neni
zpUsobena v dlsledku pouZiti P regulatoru, ale kvali necitlivosti pouZitého pohonu.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficky je prace na dobré urovni. Pouze obrazek ¢. 17 by bylo vhodné vyhotovit v lepsi kvalité namisto vlozené
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fotografie skici od ruky. Dale na str. 30 je pouZito mensi radkovani. Clenéni textu je vhodné zvoleno, a7 na Gvod prace, ktery
obsahuje pouze strucné vytyceni cilll prace, pticemz zahrnuté kapitoly 1.2 a 1.3 spadaji spiSe do resSersni ¢asti. Obrazky i
tabulky spravné obsahuji popisky a rovnice jsou ¢islovany. Rozsah prace vyhovuje stanovenym pozadavkdm.

Po jazykové strance je text na dobré Urovni. Jasné a strucné popisuje feseni zadané problematiky. Obsahuje minimum
pravopisnych chyb ¢i preklepl (napf. na str. 16 ,...gate tranzistorl Q3 a Q4..“ ¢i na str. 12 ,PWM regulace” namisto
modulace). Nékolikrat pouZity obrat ,(viz dale)” bych nedoporucoval pouZivat, jelikoZ neni jasné, kde se to ,dale” v textu

nachazi.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkui a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

K realizaci predloZené bakalarské prace byly pouzity vhodné relevantni odborné zdroje pojednavajici o servopohonech a
regulaci. Dale byly vyuzity manudly pouZitych komponent, z nichZ si student spravné nastudoval informace k jejich nasazeni
ve zvolené aplikaci. Pouze k dynamice pouZitého elektrického pohonu schazi vhodna literatura, coz student vyvazil zvySenou
snahou o sprdvné nastaveni zvoleného reguldtoru dokumentovanou v zavéru prace. Pfevzaté poznatky jsou Fadné odliseny
od vlastnich vysledk( a Gvah. Citace jsou provedeny disledné a korektné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlini zrucnosti apod.
Vystupem prace je prokazatelné funkcni zafizeni, pro jehoz realizaci bylo nutné si nastudovat komplexni problematiku. Navic
autor prace nastinil i dalsi mozZné rozsiteni, pficemz i teoreticky realizoval dalsi funkci — priichod motoru nulovou pozici.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Redeni zadané bakalaiské prace vyzadovalo kromé teoretickych znalosti o funkénosti servopohon( a jejich &asti
také schopnost je umét aplikovat. Podstatnou ¢ast téchto znalosti musel student nastudovat samostatné, jelikoz
jsou nad rdmec znalosti ziskanych zakladnim studiem. PredloZeny vystup prace — servopohon se stéracovym
motorem — je prokazatelné funkéni a spojuje v sobé Uspésné nékolik obor( ¢innosti — elektroniku, programovani a
fizeni se senzorikou.

Otdzky k obhajobé:

1) Jak by obecné vypadal dynamicky model pouzitého pohonu?
2) Jaky postup byste navrhl pro diagnostiku parazitniho Sumu v odecitani polohy?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 19.6.2017 Podpis:
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