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Posudek vedoucich diplomové prace
Instrumentace sestavy délené Hopkinsonovy tyce pro dynamicka méfeni
predlozené Be. Janem Faltou

Cilem diplomové préce bylo vytvofit soubor hardwarovych a softwarovych ndstroji, které umozni méfeni a
zédznam sledovanych veli¢in na sestavé délené Hopkinsonovy tyce (SHPB). Duraz byl kladen piedevSim na
ndvrh a realizaci obvodf tenzometrickych mustki, napdjeni a uspofaddni signalovych cest s cilem redukece Sumu
signalu, vhodnou synchronizaci jednotlivych méficich prvka soustavy (digitalizéry, tenzometry, rychlobézné
kamery atd.) a presného spousténi zdznamu signélu. Nedilnou soucdsti prace byla implementace softwarového
fedeni v prostied! LabView, které umoznilo f{zen{ provddénych experimenti (nastaveni parametrii jednotlivych
prvkil instrumentace), vizualizaci méfenych signdla a jejich ulozeni pro potfeby dalsiho zpracovani.

Prace o rozsahu 67 stran (bez obrazové prilohy) je ¢lenéna celkem do 6 kapitol. Texty kapitol jsou zpracovany
piehledné, jednotlivd témata jsou fazena v logicky navazujicich celcich. Razen{ a ¢lenéni kapitol odpovida
standardiim odbornych textu. Typograficky je préce na odpovidajici drovni.

V tvodu préce je vedle sezndmeni s feSenou problematikou uvedena jeji motivace a jsou zde piedlozZeny cile
préce. Nésledujici kapitola se vénuje nutné teorii a seznamuje s metodikou dynamickych méfeni. Uvedend teorie
je zaméfena pfredevsim na méfeni pomoci sestavy SHPB (zminuji se zde vSak i alternativni metody), kterd je v
praci zastoupena sestavou umisténou na Ustavu mechaniky a materidla CVUT FD, a popisuje funkci zékladnich
prvki instrumentace (tenzometrické snimace, Wheatstonetv mustek, rychlobéznd kamera atd.). Z teoretického
hlediska jsou rozebirdny zdkladni parametry méfeni, sifeni deformaéni viny ty€emi, princip digitdlni korelace
obrazu (DIC) a rovnéz jsou zde uvedeny mozné korekce signéla. Kapitoly 3 a 4 jsou stéZejni z pohledu cili
préace. V kapitole 3 je detailné popsdna provedend instrumentace zafizeni SHPB. Kapitola je ¢lenéna do dil¢ich
celkii dle jednotlivych funkénich prvku (elektroinstalace, modul optickych bran, jednotka pro tenzometricka
méfeni, napdjeci jednotka atd.). Text popisujici realizaci a funkei daného prvku je doplnén o prehlednd blokova
schémata a fotodokumentaci. Kapitola 4 se zaméfuje na softwarové feseni realizované instrumentace v prostfedi
Labview a seznamuje s jeho zdkladnimi prvky a funkcemi.

V paté kapitole je demonstrovdna funkénost navrzeného a realizovaného reSeni na provedenych experimen-
tech se vzorky vykazujicimi auxetické chovéni. V této kapitole jsou popsany pouzité vzorky a je zde popsdna
piiprava a pribéh experimentu z hlediska instrumentace. V ¢ésti vénujici se vysledkiim jsou uvedeny jednot-
livé zaznamenané signély (signaly z optickych bran, prubéhy z tenzometrie) a je zde demonstrovénao, Ze tyto
signdly jsou v dobré kvalité a lze je déle zpracovat (zpracovdni signdlu neni pfedmétem této prace) do diagramu
charakterizujicich mechanické vlastnosti testovanych vzorku. Soucésti této kapitoly je také ukdzka zdznamu z
rychlobézné kamery zachycujici deformaé¢ni chovén{ vzorku a dvodni studie, ze tento zdznam lze pouZit pro
vyhodnoceni pole posunuti a deformaci pomoci metody DIC.

Posledni kapitola je zdvérem préce, kde autor shrnuje rozsah provedenych dil¢ich praci, zhodnocuje vysledky
a naplnéni vytyéenych cilii a nastifiuje dalsi vyvoj instrumentace daného SHPB zaffzeni. Soucasti prace je
obrazové pifloha obsahujici schémata jednotlivych prvki (véetné podkladt pro vyrobu desky plosnych spoja)
a blokovy diagram softwarového feSeni.

Hlavnim pifnosem price autora je vytvoreni funkéniho p¥istrojového feSeni, které umoziuje spolehlivé,
bezpeiné a uzivatelsky komfortni méfeni na sestavé SHPB umisténé v Laboratofi rychlych dynamickych déji
K618. Autor béhem feseni zadaného tikolu prokézal schopnost aplikovat teoretické znalosti do funkénich feSeni,
samostatnost prace a kreativitu, kdy dand feSeni nejen vlastnimi silami realizoval, ale také vyrazné rozsitil
nad rdmec pivodnich rdmcovych ndvrhi. Diky jeho préci bylo mozné realizovat méfeni, na jehoz vysledcich
vznikl éldnek (autor je spoluautorem tohoto ¢ldnku) publikovany v impaktovaném casopise. Autor také aktivné
spolupracoval na feseni projektu GACR 15-15480S, vénujici se optimalizovanym auxetickym strukturdm pro
vysokorychlostni narazy a SGS17/148/OHK2/2T/16 se zaméfenim na pokro¢ilé metody méfeni pomoci SHPB.

Zadani diplomové préace bylo splnéno.
Préci navrhujeme k obhajobé a celkové ji hodnotime jako vybornou, tedy stupném A.
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