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Posudek vedoucich diplomové prace
Vyhodnocovani dynamickych experimentt provadénych délenou Hopkinsonovou
tyci
predlozené Be. Marcelem Adornou

Cilem diplomové préace bylo vytvofit soubor softwarovych nastroji, které umozni zpracovani zaznamenanych
surovych dat a vyhodnocovani dynamickych experimentii providénych v sestavé délené Hopkinsonovy tyce
(SHPB). Navrzené softwarové fefeni ma slouzit pro poloautomatizované vyhodnoceni experimentl a analyzu
charakteristik jako napi.: napéti a deformace ve vzorku, rychlost deformace @i silova rovnovdha ve vzorku.
Souédsti prace byla i implementace pokroéilych korekénich metod pro filtraci signali, korekei nelinearit tenzo-
metrickych mistki a zahrnuti vlivu vinové disperze v méficich ty¢ich do vyhodnoceni. Obsah prace vhodne
navazuje na diplomovou préci piedkladanou Be. Janem Faltou, ktery v rdmei své prace zajisfoval instrumentaci

zafizeni SHPB, a tedy zaznam signali, jez tvoif vstupy do softwarového feseni navrzeného diplomantem.

Price o rozsahu 73 stran (bez ptiloh) je élenéna celkem do 6 kapitol. Texty kapitol jsou zpracovény ptehledné,
jednotlivé témata jsou fazena v logicky navazujicich celeich. Razeni a élenéni kapitol odpovidd standardim
odbornych textu. Typograficky je prace na odpovidajici irovni.

V 1ivodu préce je charakterizovano jeji zaméfeni, uvedena motivace a jsou zde vymezeny cile prace. Nasledujic
kapitola se vénuje teoretickym zakladim a seznamuje s principem dynamického méfeni pomoci SHPB. V této
kapitole jsou shrnuty principy vyhodnoceni experimenti SHPB a uvedeny postupy a korekéni metody, které byly
nésledné implementovany v softwarovém feseni. Uvadéné metody byly prevzaty z dostupné odborné literatury a
modifikovany (napt. korekee vlnové disperze) nebo vznikly v rimci prace a jsou vysledkem vlastni ¢innosti (napt.
korekee pii vipoétu istové rychlosti projektilu). Kapitola 3 je vénovéna popisu experimentélniho zafizeni SHPB
v Laboratofi rychlych dynamickych déji pii Ustavu mechaniky a materiald FD CVUT. V rédmei této kapitoly je
uveden technicky popis zafizeni, charakterizovana oblast pouZiti pro méfeni materidlii s potencialnim vyuzitim
pro dynamické aplikace v dopravé, uveden popis instrumentace a specifikovany klicové korekéni algoritmy pro
toto zafizeni.

Kapitola 4 tvofi stéZejni ¢ast prace a je vénovéana popisu navrzeného softwarového feseni pro vyhodnocovéni
experiment(l véetné grafického uzivatelského rozhrani. Kapitola je ¢lenéna do dileich celki dle jednotlivych
funkénich ¢édsti softwaru (import dat, predzpracovani signdld, prepocty signalit z tenzometrickych mustki,
korekee, vlastni vyhodnoceni a export vysledktl). V kazdé diléi ¢asti jsou popsany implementované funkee
softwaru a princip ovladani uzivatelem. Text je vidy doplnén o vyvojovy diagram dané funkéni ¢asti softwaru
a vhodné i o nahled grafického uzivatelského rozhrani.

V pété kapitole je demonstrovana funkénost navrzeného a realizovaného softwarového feeni na provedenych
experimentech se vzorky dvou riznych materidli s nizkou mechanickou impedanci. Prvnim vzorkem je spékana
struktura s auxetickym chovanim, druhym je polyuretanovi péna s otevienymi péry elektrolyticky pokovend
vrstvou niklu. V textu je dale shrnut pribéh experimenti. Podrobné je v této édsti ukdzdno vyuziti softwa-
rového néstroje pro zpracovani naméfenych dat a vyhodnoceni experimentu. Na zdkladé ziskanych vysledki je
konstatovano, ze navrzené softwarové fefeni je funkéni a pouzitelné na Siroké spektrum materidli.

Posledni kapitola je zavérem price, kde autor shrnuje funkee realizovaného softwarového feseni, zhodnocuje
vysledky a naplnéni vytyéenych cilit a nastiiuje dalsi vyvoj softwaru pro implementaci pokroéilych metod
vyhodnoceni (napt. digitdlni korelaci obrazu). Souédsti price je také elektronicka piiloha obsahujici vytvoreny
softwarovy néstroj v prostiedi MATLAB.

Hlavnim piinosem price autora je vytvoreni funkéniho softwarového nastroje, ktery umoziuje poloautoma-
tizované, spolehlivé, rychlé a uzivatelsky komfortni vyhodnoceni experimentu pomoci metody SHPB Laboratofe
rychlych dynamickych déji K618. Béhem feseni tikolu byl autor schopen aplikovat teoretické znalosti a vytvéret
funkéni softwarové celky. Na zakladé konzultaci s vedoucimi prace byl schopen samostatné implementovat jednot-
livé funkee softwaru. Vzhledem k celkové narotnosti prace se nékteré diléi ¢dsti softwaru nepodatilo dopracovat
do zcela findlni podoby, coZ oviem nebrani vyuzitf realizovaného softwaru pro vyhodnoceni experimentii. Autor
se svou praci podilel na fedeni projektu SGS17/148/OHK2/2T /16 se zaméfenim na pokrocilé metody meéreni
pomoci SHPB a vytvoril nastroj, ktery vyznamné usnadiiuje provadéni experimenti.

Zadani diplomové prace bylo splnéno.
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Praci nayr s celkove ji hodnotime jako velmi dobrou, tedy stupném B.
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