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Student m¥l za úkol vymyslet zadání pro dv¥ nové sout¥ºní úlohy v rámci Robosout¥ºe,

ov¥°it jejich realizovatelnost ze strany sout¥ºních týmu, navrhnout sout¥ºní pravidla a

p°ipravit dokumentaci pro stavbu robot· v£etn¥ webových stránek. Toto zadání pr·m¥rné

náro£nosti student bez výhrad splnil.

Z p°edloºeného textu je patrné, ºe student se problematice p°ípravy sout¥ºních úloh

v¥noval, nicmén¥ v návrhu konstruk£ního °e²ení robota mohl jít více do hloubky, navrhnout

více moºných °e²ení a diskutovat jejich výhody a zvolit nejvhodn¥j²í z nich jako referen£ní.

U provedeného návrhu PSD regulátoru postrádám diskuzi výsledk· experiment· s r·zným

nastavením konstant s ohledem na polohou sv¥telného senzoru. V úloze v¥nující se roz-

poznávání barev mí£k· pomocí sv¥telného senzoru se student v¥nuje opakovanému m¥°ení

charakteristiky senzoru, aby nakonec do²el k jiº známému faktu, ºe senzor je pro tento ú£el

nevhodný.

Po formální stránce je text p°ehledn¥ zpracován, neobsahuje pravopisné chyby, ale místy

pouºívá netechnické vyjad°ování a výrazy z hovorové £e²tiny nevhodné pro záv¥re£nou

práci. Citace dal²ích zdroj· jsou korektn¥ uvedeny. Výhrady mám zejména k obsahu druhé

kapitoly, která pojednává o stavebnici LEGO Mindstorms a moºnostech jejího progra-

mování. Student zde zbyte£n¥ opakuje informace a ilustrace, které jiº jsou zpracovány

v p°edcházejících BP na toto téma, místo aby je pouze citoval. Uºite£n¥j²í by bylo v¥novat

prostor nap°. srovnání star²í verze stavebnice NXT s nov¥j²í EV3 a vzájemn¥ porovnat

jejich senzory, výkon, moºnosti programování a komunikace.

P°edloºený text spl¬uje v²echny podmínky a náleºitosti bakalá°ské práce, kterou hod-

notím známkou

D�uspokojiv¥.

V Praze dne 30. kv¥tna 2017 Ing. Martin Samek


