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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prameérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zadani zdvérecné pradce.
Prace je primérné narocna, hlavni téZisté prace je nasbirani realnych dat pro testovani a otestovani nastrojli na jejich
sesazeni do 3D mapy.

SpInéni zadani 'splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozSitena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno v plném rozsahu.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.
Postup prace je spravny, zhodnoceni provedenych experiment( je ale nedostatecné. Jednotlivé metody jsou ohodnoceny
pouze slovné v ramci jednoho odstavce a shrnuti v zavéru. Numerické ohodnoceni presnosti algoritma chybi.

Odborna uroven ‘C -dobre

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Cilem prace bylo vybrat algoritmus pro SLAM dron( s pouzitim RGB-D kamery. Vybér nastroje ze sady 3DTK je odtivodnén
Lrobustni registraci v solidnim case". Vysledky prace toto vagni slovni hodnoceni degraduje provedené experimenty. Ocekaval
bych tabulku, jak rychle v sekundach ktery algoritmus pracuje a také jakou presnost v téchto ¢asech dosahuje. Neni jasné, zda
uvedené algoritmy lze pouZit pro SLAM v redlném case na droné.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace ‘A -vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je psana ctivé a po formalni a jazykové strance nemam pripominky.

Vybér zdrojti, korektnost citaci ‘A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlt k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledku a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografickeé citace lplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Citace jsou pouZity korektné.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Viyjddrete se k Urovni dosaZenych hlavnich vysledkui zavérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
Student porovnava 3 algoritmy pro sesazovani dat z RGB-D kamery. Srovnani je provedeno pro kazdy algoritmus s jinymi daty.
V kapitole 6 jsou tfi podkapitoly, kdy kazda obsahuje svoje srovnavaci data z jiného prostredi. Je tedy velmi neprikazné, zda

lepsi ¢i rychlejsi vysledek algoritmu je dan jinou strukturou dat, nebo kvalitnéjsim algoritmem. Tim jsou vysledky prace
studenta jen tézko obecné pouzitelné.

1ll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Zkousel jste vSechny tfi metody na jednéch datech?

Jaké rozdily v ¢asech (v sekundach) je mezi sesazenim dat z RGB-D kamery s pouZitim 3 prezentovanych algoritm0?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném ‘C - dobfe

Datum: Podpis:

2/2




	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Práce je průměrně náročná, hlavní těžiště práce je nasbírání reálných dat pro testování a otestování nástrojů na jejich sesazení do 3D mapy.
	Splnění zadání
	
	Zadání bylo splněno v plném rozsahu.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Postup práce je správný, zhodnocení provedených experimentů je ale nedostatečné. Jednotlivé metody jsou ohodnoceny pouze slovně v rámci jednoho odstavce a shrnutí v závěru. Numerické ohodnocení přesnosti algoritmů chybí.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Cílem práce bylo vybrat algoritmus pro SLAM dronů s použitím RGB-D kamery. Výběr nástroje ze sady 3DTK je odůvodněn „robustní registrací v solidním čase“. Výsledky práce toto vágní slovní hodnocení degraduje provedené experimenty. Očekával bych tabulku, jak rychle v sekundách který algoritmus pracuje a také jakou přesnost v těchto časech dosahuje. Není jasné, zda uvedené algoritmy lze použít pro SLAM v reálném čase na droně.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je psána čtivě a po formální a jazykové stránce nemám připomínky.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Citace jsou použity korektně.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

