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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

neni pfilis dobfe dokumentovano.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno v plném rozsahu

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibéznée konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval priibéZzné a samostatné po celou dobu prace na projektu. Konzultace vyhledaval sporadicky. Student je
schopen samostatné tvirci prace, ale ¢astéjsi konzultace by pravdépodobné vysledku prospéla, protoZe ne-vsechna
navrzena reseni jsou vhodna.

Odborna uroven C - dobfe
Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na dobré odborné Urovni, student vyufzil jak znalosti nabyté studiem, tak ty ziskané z literatury.

Jedinou ostrejsi vytku mam k navrzenému postupu kalibrace, kdy jsem toho nazoru, Ze p3p algoritmus je vhodny pravé pro
tfi body ve scéné. Ale pokud uZivatel zada bodu vice, mélo by se vétsi mnozZstvi dostupné informace vyuZit pro kompenzaci
nepresnosti uZivatelova vstupu. Kompenzace chyby prostrednictvim Ul pro opravu uZivatelem je sice dobra myslenka, ale
vzhledem k presnosti, se kterou skener pracuje, je asi nepouzitelna (pohybujeme se v fadech desetiny milimetru).

Dale predpoklad, Ze ohniskova vzdalenost se da ziskat pfimo z EXIF je mylny (jde o hruby odhad a zaleZi na konstrukci
objektivu, jak presné se dokaze urcit). DalSim kritickym bodem je nekompenzovani geometrické optické vady (radial
distortion).

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné
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Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Po formalni i jazykové strance je prace na velmi dobré Urovni, prace rozsahem odpovida implementacni DP.

Zdrojovy kdd (C++) je dobfre Citelny, hlavicky funkci jsou komentovany.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkui a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vybér zdroju je vhodny, citace jsou korektni.

e U obr. 3.7 postradam ref. zdroje.

Dalsi komentafe a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zru¢nosti apod.

Prace je pékna, dobie naprogramovana a spojuje nékolik rozlicnych technologii a obor( dohromady. Zde jsou nékteré
faktické vytky:
e Kap. 4.4.1 —obsah souboru bundle.rd.out pfedpoklada fotografie s kompenzovanou soudkovou vadou (rd)
e  Program si neuklada kalibraéni body.
e  Pfikalibraci by mél program informovat o velikosti reprojekcni chyby.
e  Prikalibraénim procesu by se mélo vyuZivat méreni pozic bodl scannerem (a nespoléhat se pouze na spravné
zaddani nepfesnych hodnot uZivatelem).
e  Pfiexportu do formatu ply dochazi ke spojeni jak mracna bodli s modelem, tak se neukladaji ¢aste¢na mracna bodd.
Student slibil tuto funkcionalitu opravit po obhajobé.
e V praci postradam kompletni seznam a podobu pouZitych prikaz(i pro MARS2, pfipadné sekvence volani.
e Skener se neda pouZivat v manualnim reZimu (pouze v automatickém), coZ se neblaze projevilo na méfeni zavislosti
skenovaciho procesu na osvétleni.

Klady prace:
e Prace je dobfe rozdélend do ,modul(” a jeji pfipadné rozsifeni a Uprava bude diky tomu dobfe proveditelna.
e Experimentalni Ul umoZiuje vhodnou kontrolu nad procesem skenovani a Upravy.
e Upravy projektu (kroky 2 a 3 skenovaciho procesu) jsou nezavislé na pfipojeni skeneru ani fotoaparatu.

Otazky:
e V praci jsem nenasel zhodnoceni kvality spasovani skenl. MlzZete jej néjak posoudit?
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IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.
S vyslednou implementaci prdce jsem spokojen. Student propojil vsechna zafizeni, jak bylo poZadovdno. NiZsi
zndmku navrhuji z divodu nedobre navrZené kalibrace, coZ dle mne ¢ini vystupy prdce sSpatné pouZitelnymi. Pri

dobre prednesené obhajobé bych se klanél k zndmce lepsi, tj. B.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 8.6.2017 Podpis:
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