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Tato prace popisuje konstrukci hloubkoméru se svételnou rovinou (LPRF).
Cilem bylo pfipravit vlastni realizaci pfesného hloubkového snimace, ktery by bylo
mozné rutinné pouzivat v nasich laboratornich experimentech. Dulezita je pfi tom
univerzalnost programového vybaveni, kterd umozni rizné konstrukce LPRF.

Vprvni ¢asti price nas autor seznamuje s existujicimi komerénimi
hloubkoméry. Dalsi kapitola je vénovana teoretickym zakladim a matematickému
popisu kalibrace. Za stézejni povazuji zejména postup hledani rotacni osy stolku,
ktery pohybuje snimanym objektem. Nasleduje popis mechanické konstrukce
snimace. Pfesnost méfeni je oveéfena pii méfeni roviny a zndmého objektu. Vyuziti
snimace je dale dokumentovano popisem experimentu, kdy robot sklada latku.

Prace je napsana v Anglickém jazyce. Autor v praci prehledné a srozumitelné
popisuje zadané téma. Struktura prace odpovidd postupu vykladu a je prehledna.
Graficka tprava i jazyk jsou na dobré urovni a nemam k nim Zzadné pripominky.
V praci jsou citovany relevantni zdroje. Autor pouzité zdroje v textu spravné cituje.

Podle mého nazoru bylo zadéani bakalarské prace bezezbytku splnéno. Prace
odpovida svym rozsahem bakaldiské praci. Student pracoval pribézné. Samostatné,
aktivné a tvarc¢im zpiisobem fesil také jednotlivé problémy vyplivajici ze zadani
prace. Podstatnou ¢ast prace prezentoval na konferenci CVWW 2017 (Computer
Vision Winter Workshop), ktera se konala v inoru ve mésté Retz.

Jsem piesvédCen, ze tato prace spliuje naroky kladené na bakaléiskou praci.
Autor prokdzal odpovidajici znalosti v oboru i svoji schopnost samostatné fesit
odborné problémy. Na zdklad¢ uvedenych skutecnosti hodnotim tuto praci znadmkou
A (vyborné) a doporucuji ji k obhajobé.
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